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Instrukcja obstugi
Ttumaczenie oryginalnej instrukcji

Zapoznaj sie z rozdziatem "5. Przygotowanie Mii-monitor" aby pozna¢ sposéb instalacji Mii-monitor i ustawien Bluetooth®.

3 Ppresiae > Google Play ea Bluetooth’







Gratulujemy zakupu Robota Koszgcego Honda. Jestesmy przekonani, ze bedziesz w petni zadowolony z
uzytkowania Robota Koszgcego Honda tak, jak my jesteSmy dumni z tworzenia najlepszej jakosci
produktéw do pielegnaciji zieleni.

Naszym celem jest pomoc w uzyskaniu najlepszych rezultatéw koszenia oraz zapewnienie Ci bezpiecznej
obstugi. Niniejsza Instrukcja zawiera wszystkie potrzebne do tego informacje; prosimy zapoznac sie z nig
uwaznie.

Autoryzowani Dilerzy maszyn i urzgdzeh Hondy zapewniajg profesjonalng obstuge, a ich celem jest
zapewnienie petnej satysfakcji Klienta, dlatego w razie jakichkolwiek problemoéw czy watpliwosci nalezy sie
do nich zwracac¢ z wszelkimi zapytaniami.

Honda Motor Co., Ltd. zastrzega sobie state prawo do wprowadzania zmian bez wczesniejszego
powiadomienia i bez zaciggania jakichkolwiek zobowigzan.

Zaden fragment niniejszej instrukcji nie moze by¢ powielany w jakiejkolwiek formie bez pisemnej zgody Aries
Power Equipment Sp. z 0. o.

Instrukcja obstugi jest nieodtgczng czescig robota koszgcego i w przypadku odsprzedazy musi by¢ do niego
dofgczona.

Zwroc¢ szczegdblng uwage na informacje poprzedzone nastepujgcymi stowami;

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

Wskazuje na duze prawdopodobienstwo odniesienia powaznych obrazen ciata, a nawet $mierci, jesli
nie zastosujesz sie do instrukcji.

CAUTION:

Wskazuje na mozliwos$¢ odniesienia obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu, jesli nie zastosujesz sie
do instrukcji.

WAZNE:

Zawiera pomocne w trakcie uzytkowania informacje.

Jesli masz problem lub jakiekolwiek pytania dotyczgce robota koszgcego, skontaktuj sie z autoryzowanym
dilerem Hondy lub najblizszym autoryzowanym serwisem.

Roboty koszgce Honda zostaty tak zaprojektowane, aby zapewni¢ bezpieczenstwo i niezawodnos$¢ dziatania,
jesli tylko sg uzytkowane zgodnie z instrukcjami producenta.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Aby zapewni¢ bezpieczenstwo operatora i oséb postronnych, uzytkowanie robota koszagcego wymaga
nadzwyczajnej uwagi i ostroznosci. Zapoznaj sie szczegétowo z Instrukcja Obstugi przed
uruchomieniem urzadzenia, zaniechanie tego moze spowodowac zagrozenie dla zdrowia i zycia
Uzytkownika, a takze doprowadzié¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Upewnij sie, ze Twdj Diler uzupetnit dane dotyczace “SCHEMATU TRAWNIKA” (m strona 97) oraz
wypetnit “ARKUSZ KONTROLNY DILERA” (m strona 100) zawierajgcy szczegotowe informacje o
wykonanej instalacji i przeprowadzonej konfiguracji systemu urzgdzenia.

» Apple, logo Apple oraz iPhone sg znakami towarowymi firmy Apple Inc., zarejestrowanej w U.S.A. oraz
innych krajach. App Store jest znakiem serwisowym koncernu Apple Inc.

» Google Play, tlogo Google Play oraz Android sg znakami towarowymi zarejestrowanymi przez firme Google Inc.

* Bluetooth® znak $wiatowy oraz logo sg zarejestrowanymi znakami towarowymi przez firme Bluetooth SIG, Inc. i Honda Motor Co.,
Ltd. ikorzysta z nich na podstawie licencji. Pozostate znaki i nazwy towarowe nalezg do Honda Motor Co., Ltd.
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Jak dziata robot koszgcy Honda

1 OPIS

8 Jak dziata Robot koszacy Honda

Obszar koszenia jest wyznaczony przez przewdd graniczny, ktory emituje sygnat; gdy
robot koszgcy wykryje oznaczong granice, zawraca i w sposob losowy kosi trawe.
Gdy bateria zaczyna sie wyczerpywac, robot powraca do stacji bazowej.

Transformator
u Transformator musi by¢ zainstalowany w
zacienionym, ostonietym przed deszczem miejscu.

Stacja dokujaca

T

Istnieje wiele mozliwosci zainstalowania
stacji dokujgcej. Szczegdtowe informacje

znajdziesz w rozdziale “Sprawdzenie
A warunkow instalacji” (@ strona 12).

/

Paliki

Przewdd zasilajgcy

Robot koszacy

Przewod graniczny

Utoz przewdd zabezpieczajgc go za pomoca
palikéw lub zakopujgc pod warstwg ziemi.
Maksymalny obszar: 4000 m?

Jesli zainstalujesz aplikacje Mii-monitor
dla HRM3000, na smartfonie
wyposazonym w Bluetooth®, mozesz
konfigurowa¢ ustawienia lub zdalnie
sterowac¢ Robotem koszacym. Zdalne
sterowanie mozliwe jest z odlegtosci
maks. ok. 3 m od robota.



Jak dziata Robot koszacy Honda

® Ulozenie przewodu granicznego

Potozenie przewodu granicznego wyznacza parametry obszaru koszenia, obszar ten moze
zawiera¢ wiele stref, na ktérych moze pracowac robot. W celu ustawienia punktoéw startowych
koszenia i uzyskania szczegétowych informacji na ten temat, zapoznaj sie z rozdziatem “4
USTAWIENIA MENU” (m strona 30).
Obszar koszenia musi spetniac ponizsze warunki jesli zawiera oszary pochyte.
* Robot moze pracowac na pochytosciach do 25° (47%). W obszarze pracy nie moze by¢ pochytosci wiekszyé niz 25° (47%).
» Przewdd graniczny musi zosta¢ potozony na obszarze o pochytosci mniej niz 15° (27%).
» Jesli obszar, na ktérym uktadasz przewdd graniczny ma wiekszy spadek niz 15° (27%), postepuj nastepujaco.
- Nie uktadaj przewodu granicznego w poprzek zbocza o nachyleniu wiekszym niz 15° (27%).
- Ukfadaj przewdd w poprzek zbocza relatywnie ptaskiego, o nachyleniu mniejszym niz 15° (27%), ktére nastepuje po
obszarze gdzie nachylenie jest wigksze niz 15° (27%). (Patrz schemat ponizej.)

* Ukfadanie przewodu granicznego na zbyt pochytym obszarze, Zle oddziatuje na robota koszgcego. Dzieje sie tak, poniewaz
robot porusza sie wzdtuz utozonego przewodu.

Sasiadujgce odcinki przewodu granicznego utéz w odlegtosci 5
mm lub mniej od siebie. Upewnij sie, czy przewody nie zachodzg
na siebie lub nie krzyzujg sie na ktéryms odcinku.

Nieprawidtowo Prawidiowo

Mniej niz
15%(27 %)

* Wiecej niz
15° (27%)

Uktadaj przewdéd graniczny

w odlegtosci 30-50 cm od
@ granicy catkowitego

obszaru koszenia.

Uktadaj przewdd Uktadaj przewdd graniczny w
Uktadaj przewéd — graniczny wokot SelEgesel i, I mee]
graniczny w  obiektow, ktére mepez_pmcznych pfzeszkod
odleglosci 30-50 cm  robot musi oming. takich jak sadzawki czy doty.

od duzych obiektow.

Uktadaj przewod graniczny wokot
obiektéw, na ktére robot mogtby
wjechac (np. kamienie, korzenie
drzew, itp.); obiekty takie musza

zostac¢ usuniete z obszaru ﬂm
koszenia. i
- &
11

WAZNE:

- Upewnij sie, ze wypetniony jest “SCHEMAT TRAWNIKA” odpowiednio do utozenia przewodu
granicznego ([ strona 97).

SIdO | l



Srodki ostroznosci

2 ZALECENIA BEZPIECZENSTWA

@Srodki ostroznosci

Uwaznie zapoznaj sie z nastepujgcymi zaleceniami.

Rece, stopy i wszystkie inne czesci ciata trzymaj z dala od obracajgcych sie ostrzy.

W czasie przeprowadzania czynnosci konserwacyjnych nie
dotykaj ostrych komponentdw, takich jak ostrza lub tarcza tngca.
W przeciwnym razie mozesz sie skaleczyé.

Zawsze wcisnij reczny przycisk STOP zanim rozpoczniesz przy urzadzeniu jakiekolwiek dziatania,
takie jak podnoszenie, odwracanie na bok lub spodem do géry. W przeciwnym razie mozesz
przypadkowo dotkngé¢ ostrzy i powaznie sie skaleczyc.

Nigdy nie zezwalaj dzieciom, osobom uposledzonym fizycznie, umystowo lub nieprzeszkolonym,
niedoswiadczonym i niezaznajomionym z instrukcjg obstugi uzytkowac robota koszgcego. Lokalne
przepisy prawa mogg okresla¢ minimalny wiek operatora.

Pamietaj, ze odpowiedzialnos¢ za wypadki i zagrozenia bezpieczenstwa osdéb trzecich lub ich
wiasnosci, spowodowane przez urzadzenie, cigzy zawsze na operatorze lub uzytkowniku kosiarki.

Zaktadaj spodnie z dlugimi nogawkami i solidne obuwie jesli znajdujesz sie w obszarze pracy
robota koszgcego.

Osoby z rozrusznikiem serca lub uzywajgce podobnego typu sprzetu medycznego, powinny przed
rozpoczeciem pracy z robotem koszgcym lub wejsciem na teren pracy urzgdzenia skonsultowac sie
z lekarzem.

Nie jezdz na urzadzeniu, ani tez nie popychaj na site lub nie uzywaj
do celéw innych, niz te do ktorych jest przeznaczone. W
przeciwnym razie moze doj$¢ do wypadku lub do uszkodzenia
robota koszgcego.

Nigdy nie uzywaj robota w bezposrednim sgsiedztwie ludzi, w szczegdlnosci dzieci lub zwierzat.
Kos tylko obszar, ktory zostat doktadnie wyznaczony przez przewdd graniczny.

Jesli zachodzi ryzyko uszkodzenia robota w kontakcie ze
spryskiwaczem, usun spryskiwacz z trawnika na czas pracy \ :
robota lub utéz przewdd wokodt spryskiwacza aby wykluczy¢ go z ,\ //\

obszaru pracy robota koszacego.



Srodki ostroznosci / Dla wtashego bezpieczenstwa postepuj wedtug zalecen

 Jesli temperatura na zewnatrz jest nizsza niz 5°C, robot koszacy nie bedzie sie tadowat. Jesli
temperatura bedzie nizsze niz 0°C, robot nie bedzie ani pracowat, ani sie tadowat.

 Jesli zachodzi ryzyko wystgpienia niekorzystnych warunkéw pogodowych, takich jak burza czy
blyskawice, przerwij prace i odtgcz przewdd zasilajgcey.

» Niektére czesci robota moga sie nagrzewacé przy bezposredniej ekspozyciji na promieniowanie stoneczne.
Nie dotykaj mocno nagrzanych czesci urzadzenia, w przeciwnym wypadku mozesz sie poparzyc.

» Nigdy nie taduj baterii robota koszgcego za pomocg innego urzgdzenia niz specjalna stacja bazowa. W
przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku lub uszkodzenia sprzetu.

 Jedli kabel zasilajgcy ulegnie uszkodzeniu, natychmiast przerwij prace i skontaktuj sie z autoryzowanym
serwisem.

 Jesli na obszarze pracy robota koszgcego sg jakies dziury lub jamy (np. krélicze nory itp.), zasyp je tak,
aby wyréwnac teren. Okresowo sprawdzaj, czy koszony teren jest wolny od dziur i innych nieréwnosci.

8 Dia wiasnego bezpieczenstwa stosuj sie do zalecen

» Gdy przenosisz robota koszgcego, najpierw go wytgcz i uchwy¢ w sposéb opisany w niniejsze;j
instrukcji (patrz str. 69), z ostrzami skierowanymi z dala od Ciebie.

» Gdy przenosisz robota koszgcego upewnij sig, ze trzymasz
urzgdzenie w miejscach specjalnie do tego przeznaczonych (patrz
str. 69). Jesli przenosisz kosiarke w inny sposéb, ryzykujesz
zranieniem przez ostrza lub gniazdo tadowania. Istnieje rowniez
wtedy ryzyko upuszczenia i tym samym uszkodzenia kosiarki. ' [

» Korzystajgc z funkcji zdalnego sterowania robotem za pomoca . s /
/

aplikacji “Mii-monitor”, stosuj odpowiednie $rodki ostroznosci. '
- Dziataj na jasno o$wietlonym terenie
- Unikaj dziatania na mokrej trawie |2

- Zachowaj ostroznos¢ przy poruszaniu sie na pochytosciach

* Na czas przeprowadzania czynnosci konserwacyjnych zaktadaj

grube rekawice robocze. W przeciwnym razie mozesz sie
skaleczy¢ ostrzami.

* Przed rozpoczeciem pracy zawsze sprawdzaj koszony obszar i usun
z tego terenu wszelkie gatezie, kamienie i inne przedmioty obce,
ktére mogg spowodowaé uszkodzenie ostrzy i przerwanie pracy
robota. Jesli tego nie zrobisz, zwiekszasz takze ryzyko odniesienia
obrazen spowodowanych przez wyrzucone spod kosiarki przedmioty
lub uszkodzenia urzadzenia.

]
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» Zawsze najpierw wciskaj reczny przycisk STOP zanim fizycznie
dotkniesz innych elementéw robota. Jesli tego nie zrobisz, mozesz
doznac¢ obrazen, zabezpiecza to robota przed wjechaniem do stacji
dokujgcej i zatrzymuje prace robota koszgcego.

» Gdy przeprowadzasz konserwacje robota koszgcego, upewnij
sie, ze najpierw wcisngtes reczny przycisk STOP i urzgdzenie
zatrzymato sie. W przeciwnym razie moze doj$¢ do wypadku.

VMLSN3Z03IdZ39 VINIOI'IVZ ¢ l



Dla wtasnego bezpieczenstwa postepuj wedtug zalecen

» Utz przewdd graniczny tak, aby lezat mocno i sztywno na ziemi oraz dokonaj okresowego
sprawdzenia, czy nie jest zbytnio obluzowany. Jesli przewdd bedzie wystawat z ziemi, Ty lub kto$ inny
moze sie 0 niego potkng¢ i upasc.

 Nie dotykaj przewodu w miejscu, w ktérym zostat uszkodzony lub przeciety. Grozi to zranieniem lub
porazeniem pragdem.

« Jedli przewdd graniczny zostat przeciety lub uszkodzony, wytgcz kosiarke, wyjmij wtyczke
transformatora z gniazda zasilania (w budynku) i skontaktuj sie z serwisem.

* Zainstaluj transformator w miejscu nie narazonym na bezposrednie dziatanie stonca czy dzeszczu.

+ Jesli dotykasz transformatora zaktadaj rekawice, poniewaz podfaczony do gniazda zasilania transformator
nagrzewa sie.

» W poblizu transformatora nie mogg znajdowac¢ sie zrédta otwartego ognia, takie jak np. Swiece.
» Transformator i gniazda sieciowe muszg by¢ caty czas tatwo dostepne.
* W przypadku uszkodzonego przewodu lub wtyczek transformator nalezy zutylizowac.

» Transformator nie wymaga szczegolnej obstugi. Jesli chcesz go oczyscic, uzyj tylko suchej szmatki lub
szczotki.

» Korzystanie z transformatora przez dzieci powinno odbywac sie pod statg kontrolg rodzicéw.

Stopien ochrony IP55 dotyczy obudowy adaptera oprécz wtyczki. Wtyczka musi by¢ ostonieta daszkiem.
Przy uzytkowaniu na zewnatrz, wtyczka musi by¢ umieszczona w wodoszczelnym gniezdzie.

Stopien ochrony IP dla wtyczki:

ETX1HD940EAK ... IP44 dla wtyczki

ETX1HD940BAK ... IP20 dla wtyczki

EXT1HD940WAK ... IP20 dla wtyczki

Uwaga1: Obudowa adaptera przeszta rowniez testy na IP68.

|:| Zabezpieczenie urzgdzenia Il klasy

Zewnetrzny transformator zaizolowany przed zwarciem

@7 Jednostka wtgcznika zasilania

 Nie dotykaj gniazda tadujgcego. Kontakt z gniazdem moze grozi¢ obrazeniami.

» Przestrzegaj nastepujgcych zalecen, gdy masz kontakt z gniazdem zasilania (budynek), przewodem
zasilajgcym i transformatorem. W przeciwnym razie mozesz dozna¢ porazenia prgdem.
- Nie dotykaj gniazda zasilania (budynek), kabli elektrycznych i transformatora mokrymi rekoma.
- Nie dotykaj gniazda zasilania (budynek), kabli elektrycznych i transformatora, jesli sg one mokre.

» Przeprowadzaj okresowe kontrole stanu transformatora, gniazd i kabli zasilania, aby upewni¢ sig, ze nie
nagromadzit sie w nich brud, kurz i inne rzeczy, ktére nie usuniete mogtyby spowodowac pozar.

* Przy podtgczaniu wtyczki do gniazda trzymaj ja w miejscu do tego przeznaczonym. Jesli bedziesz
nieprawidtowo trzymat wtyczke, mozesz doznac¢ porazenia prgdem w momencie, gdy wtyczka zetknie
sie z okolicg gniazda.

+ Upewnij sie, ze wszystkie ZALECENIA BEZPIECZENSTWA sg jasne i zrozumiate dla osdb, ktére
mogag mie¢ stycznos¢ z obstugg robota koszgcego. W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku.

» Osoby, ktére dobrze nie zapoznaty sie z instrukcjg obstugi, nie powinny w zaden sposoéb obstugiwaé
robota koszgcego, z wyjgtkiem co najwyzej wytgczenia urzgdzenia.

» Gdy zblizasz sie do pracujgcego robota koszgcego, uwazaj na przedmioty i materiaty, ktére mogg zosta¢
rozrzucone przez ostrza kosiarki.

» Nie uzywaj robota koszgcego jesli obudowa zewnetrzna jest uszkodzona.
Ostrza moga cie zrani¢ lub mozesz dozna¢ obrazen przez materialy odrzucone przez ostrza.

+ Nigdy nie prébuj manipulowac przy urzgdzeniu. Moze to doprowadzi¢ zaréwno do wypadku, jak i
uszkodzenia robota koszgcego.

Utylizacja

Aby chroni¢ srodowisko naturalne, nie pozbywaj sie zuzytego robota koszgcego, ani baterii itp. po
prostu przez wyrzucenie produktow tych do $mieci komunalnych.

Zapoznaj sie z lokalnymi przepisami lub skontaktuj w tej sprawie z autoryzowanym dilerem Hondy.




Umiejscowienie naklejek

8 Lokalizacja oznakowania

® UMIEJSCOWIENIE NAKLEJEK OSTRZEGAWCZYCH

Robot koszgcy powinien by¢ uzytkowany z nalezytg uwagg i ostroznos$cig. Dlatego tez na r6znych miejscach
urzgdzenia umieszczono naklejki z piktogramami, w celu przypomnienia uzytkownikowi o podjeciu
najwazniejszych srodkéw ostroznosci. Znaczenie tych naklejek jest w petni wyjasnione ponizej. Naklejki te sg
integralng czescig urzadzenia, dlatego jesli ktérakolwiek odklei sie lub stanie sie nieczytelna, nalezy
skontaktowac sie z autoryzowanym dilerem w celu nabycia nowej naklejki na wymiane. Prosimy o doktadne
przeczytanie zalecen bezpieczenstwa w odpowiednim rozdziale niniejszej instrukcji.

\ 4 )

“‘A L |H'ﬂ' % /%\ % Robot koszgcy Honda jest zaprojektowany

k 91_/ tak by zapewnia¢ bezpieczng i niezawodna

2 prace jesli tylko jest uzytkowany zgodnie z
Bluetooth®_/ /!\ |.l| instrukcja. Doktadnie zapoznaj sie z

Instrukcja obstugi przed uruchomieniem
urzadzenia. Zaniechanie tej czynnosci
moze skutkowaé doznaniem obrazen lub
uszkodzeniem sprzetu.

« | Wszystkie osoby postronne oraz
&) I(_)w zwierzeta trzymaj z dala od obszaru pracy
robota koszacego.

—

= ﬂ‘\ Nie dotykaj obracajacych sie ostrzy.
oy Uwaga, ostre narzedzie: obracajace sie
\‘ | /g\ ostrze.

| | < @ Wylacz urzgdzenie przed rozpoczeciem

obstugi lub podniesieniem kosiarki.

|
I

(1
|
Ll

e Nie wolno jezdzi¢ na maszynie.
/D’:& % Urzadzenie to nie jest zabawka, trzymaj

dzieci z dala od robota koszacego.

® UMIEJSCOWIENIE ZNAKU CE, NUMERU
SERYJNEGO, | INNYCH INFORMACJI

Nazwa i adres producenta, znak CE, numer seryjny i inne
informacje znajduja sie na tabliczce znamionowej przedstawionej
na ponizszym rysunku.

. Honda France Manufacturing S.A.S.
Nazwa i adres Rue des Chataigniers g | Rok produkgji
producenta Péle 45 - 45140 Ormes

) France c E Oznakowanie CE
Modelityp — <@

Numer seryjny ——— 0 | B[]
]

Szerokos¢ ciecic —

hid

I\N/I%Fc):lgﬁls nf%?]%‘\'l?gc""'c - :% Nie wy’rzucaj zuzytych sprz’e.téw elektry.cznych do zwyktych
o \ 1 odpadéw komunalnych. Jesli urzgdzenia elektryczne zostang
Masa (Cigzar) zutylizowane poprzez zwykte wyrzucenie na wysypisko,

substancje szkodliwe mogg wyciec i dosta¢ sie do tancucha
pokarmowego, uszkadzajgc twoje zdrowie i samopoczucie. W
celu uzyskania szczegétowych informaciji o utylizacji urzgdzenia,
skontaktuj sie z dilerem lub lokalng jednostkg zbidrki zuzytego
sprzetu elektrycznego.

9
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Opis elementéw urzgdzenia

3 PRZYGOTOWANIE

8 Opis elementéow
®Robot
Widok z géry Widok z dotu

Gniazdo fadowania

Przednie kétka
samonastawne (X 2)

Reczny przycisk STOP
Gdy wcisniesz reczny
przycisk STOP, otwiera
sie pokrywa panelu
sterowania.

Tarcza thaca

) ' ? : { Ostrza (X3)

| [ J
% — ¥
‘ & Uchwyt do

przenoszenia

Panel sterowania Tylne kota (napedu) (X2)

@ Stacja dokujgca

Robot koszacy taduje baterie w stacji
dokujgcej, powraca do stacji gdy
koszenie zostanie zakonczone lub gdy
stopieh natadowania baterii jest niski.
Za pomocag kontrolki LED mozesz

= sprawdzi¢ status przewodu granicznego
(M strona 64).

Kontrolka LED

Wtyczka
tadowania

<«—Sruba
llos¢: 7

Dotgczony do robota uchwyt na ostrza moze
by¢ przechowywany w stacji dokujgce;j.
Miejsce umieszczenia uchwytu znajduje sie
pod ostong staciji.

— o
Transformator Przedtuzacz
Zamontuj transformator ponad ziemig.  jeg|i przewod zasilajacy do Uchwyt na ostrza
Po dokonaniu wszystkich pozostatych  {ansformatora jest za krotki, Uzyj uchwytu na ostrza
potgczen, na koniec podtacz mozesz go przedtuzy¢ za pomocg ~ Podczas ich wymieniania
transformator do gniazda zasilania (W przedtuzacza. Diugo$é: 10 m (m strona 83).
budynku).

1 O * Przewdd graniczny oraz paliki do mocowania przewodu dostepne u Dilera.



Opis elementéw urzadzenia

®Panel sterowania

Wyswietiacz
Gdy robot jest uruchomiony,

Przyciski w gére / w dét
Wcisnij, aby przejs¢ do poprzedniej /

tutaj wyswietla sie ekran a
gtowny i pozostate menu.

IEIORNIDA

A A

Przycisk Oii
Wcisnij, aby wigczy¢ kosiarke.

Przycisk Off
Wocisnij, aby wytgczy¢ kosiarke.

nastepnej pozycji na wyswietlaczu.

Przycisk “Powroét”

Wcisnij, aby wrécic¢ do
poprzedniego menu.

(W pewnych przypadkach przycisk

ten nie moze by¢ uzyty.)

@)

WAZNE:

- Gdy zasilanie jest wytgczone,
zegar nie dziata.

Przycisk "Stacia"

Wcisnij, aby robot koszgcy

automatycznie powrdcit do stacji bazowej

po zamknieciu pokrywki wyswietlacza.

Przycisk “Enter”
Wcisnij, aby wejs¢ w wybrang
opcje menu.

Przyciski numeryczne

Wocisnij, aby wejs¢ w okreslone opcje wyswietlane na
ekranie. Jesli z lewej strony pozycji menu znajduje sie
numer, mozesz wcisng¢ odpowiadajgcy na klawiaturze
numerycznej, aby podswietli¢ dang pozycje menu.

Przycisk wyboru trybu Auto / Recznego

Przy wyswietlonym ekranie gtéwnym, wcisnij aby
przetgczy¢ tryb pracy na Auto lub Reczny. Szczegdtowe
informacje “4 USTAWIENIA MENU” (m strona 30).

@ Ekran giéwny

Przycisk wyboru trybu pracy kosiarki dla
ktérego status ustawien jest wyswietlany:

Aktualna godzina i dzien tygodnia

17:01

Czw 25/Luty

Wyswietla sie gdy
sparowane urzgdzenie

ustawien zegara

Robot koszacy
powréci do
stacji dokujace;.

lkona Opis B 4—‘
Ustawiony tryb
Auto.
Aktywny tryb
Man )| Reczny i brak

T_

—60 99%

jest dostepne do
potgczenia.

1— Poziom natadowania baterii

Wysokos¢ koszenia

Przycisk Menu, po wybraniu ktérego pokazuje sie gtbwne menu.

® Ekran wyboru opcji

status biezgcych ustawien.

15:37 Wt 23/Luty

Nazwa pierwszego poziomu — Zaqgar prac
menu
2.Punkty startu pracy
3.Zegar sezonowy

4 .Zeqgar sezonowy

Wybieralne pozycje menu i —>l

- (®ON

O OFF)

Mozesz wyswietli¢
poprzedni ekran,
wciskajac przycisk ©.

—— Wybieralne okienka ktére zaznaczasz

poprzez wciéniecie przycisku (©.

il s &

Klucz

heksagonainy
Do wymiany ostrzy

uzyj klucza
heksagonalnego
(m strona 83).

Laczniki do przewodu

granicznego

Uzyj fgcznikow aby
zakonczy¢ przewod
graniczny i wpig¢ go do
stacji dokujgcej. llosc¢: 2

Linijka
O Czes¢ opakowania

niniejszego

produktu jest

linijka. Mii-monitor
Zapasowe Podczas instalacji  &giagnij z App Store® lub
ostrza Uzyj przewodu . Google Play™. Mozesz
zapasowych graniczhego moze - 4 1nie sterowac
ostrzy gdy byc uzywanado o o (m strona 59)

zuzyciu. llosé: 9 Przewodu.

zatozone ulegng SPrawdzania stanu

11
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Installation

. Instalacja

Zdecydowanie zalecamy, aby instalacje robota koszgcego przeprowadzit autoryzowany diler Hondy.

@ Kontrola warunkow instalaciji

Sprawdz u dilera, ktory wykonat instalacje, czy stacja dokujgca i przewdd graniczny zostaty zamontowane
zgodnie z ponizszymi warunkami. Okresowo upewniaj sie takze, czy te warunki sg wcigz spetniane. Jesli
ktorykolwiek z ponizszych warunkdéw nie jest spetniany, skonsultuj sie z dilerem.

Zalecane jest, aby zasilanie sieciowe byto zamontowane w zgodzie z lokalnymi przepisami.

® Warunki montazu stacji dokujacej

Rysunek Warunki

» Stacja dokujgca musi by¢ zainstalowana na
réwnej nawierzchni o nachyleniu nie
wigkszym niz 5°(8.7%).

* Stacja dokujgca nie moze by¢ wygieta.

» Sruby muszg by¢ doktadnie dokrecone.

* Przed montazem stacji dokujgcej, sprawdz
podtoze, ktérego stan moze by¢ rozny w
zaleznosci od pory roku. Moze zachodzi¢
konieczno$¢ konserwacji terenu w ciggu sezonu.

5° (8.7%)

5° (8.7%)

‘ * Przy montazu stacji dokujgcej bezposrednio na

trawniku, przytnij trawe, na ktérej bedzie
stata stacja najkrécej jak to mozliwe.

* Przy nieprawidtowym montazu stacji dokujgcej,
kosiarka moze nie tadowac sie.

Zainstaluj stacje dokujgcg w miejscu wolnym od
jakichkolwiek przeszkdd - jak pokazuje
zacieniowany obszar na ryskunku obok.

Kierunek dokowania

Sciezka 1
0 =~

Sciezka 3

Q)

Sciezka 2

Sciezka 4

Kierunek dokowania
Istniejg cztery sposoby instalowania stacji
dokujgce;.

12




Instalacja

Rysunek

Warunki

Przyktady poprawnej instalacji
Sciezka 1

o——

do 30 cm

1
N o K

0 cm lub wiecej
Sciezka 2 / Sciezka 3

5 cm lub wiecej

30 cm lub wiecej

[ A

1—5 cm lub wiecej

Sciezka 4

==
1
<_>: *-30 cm lub wiecej

20 cm lub wiecej
Przykiady nieprawidtowej instalaciji

Przyktad 1 Przyktad 2

_%i.’//— Przeszkoda

Przyktady instalacji w waskim przejezdzie

Wybierz Sciezke 2 lub Sciezke 3 w nastepujacych przypadkach.

*—30 cm lub wiecg,

Sciezka 1: Instalacja standardowa
Zainstaluj stacje dokujgca prostopadle do
przewodu granicznego.

Sciezka 2: Zgodnie z ruchem wskazéwek
Podigcz stacje rownolegle do przewodu
(zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek
zegara).

=)

-

Sciezka 3: Przeciwnie do wskazéwek zegara
Podtacz stacje réwnolegle do przewodu
(przeciwnie do kierunku ruchu wskazowek
zegara).

Sciezka 4: Instalacja we wnece
Zainstaluj stacje dokujgca we wnece
utworzonej z przewodu granciznego.

Przyktad 1
Nie uktadaj przewodu granicznego pod
stacjg dokujaca.

Przyktad 2

Uwazaj aby w bezposrednim sgsiedztwie
stacji dokujgcej nie byto zadnych przeszkadd.
Przeszkody mogg znajdowac sie od stacji w
odlegtosci przynajmniej 30cm.

Instalacja w waskim przejezdzie

» Waski przejazd to taki, w ktorym odlegtos¢
miedzy przewodami wynosi 3m lub mnie;.

* Nie uktadaj przewodu granicznego w odlegtosci
mniejszej niz 1m.

WAZNE:
- Przy instalacji w waskim przejezdzie nie
wybieraj Sciezki 1 instalowania staciji.

13
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Instalacja

® Warunki utozenia przewodu granicznego

Rysunek Warunki
Wysokos$¢ obiekté_w, na ktérga
robot koszacy moze wjecha¢ Utoz przewdd graniczny wokdt obiektéw, na
ktore robot koszgcy moze wjecha¢ (np. gtazy,

@ korzenie drzew, itp.); obiekty te musza zostac
wytgczone z obszaru pracy robota.

T < @

—»| | <« Maksimum Skrzyzowany Pocz.atkowy i koncowy Qdcinek przewodu
5 mm granicznego, wyznaczajgcego teren pracy,
odstepu powinny przebiegac obok siebie w odstepie do

maksimum 5 mm. (Jednakze nie powinny sie
pokrywa¢, czy tez krzyzowac).

Odlegtos¢ miedzy przewodem granicznym, a
duzym obiektem musi wynosi¢ 30 cm to 50 cm.
(Odlegtos¢ ta moze zosta¢ zredukowana do 30
cm jesli ustawisz niska warto$¢ w opcji
[Przekroczenie przewodu]. Aby uzyskaé
szczegotowy informacje, skontaktuj sie z

dilerem.)
Ustaw
&—— ogrodzenie
15 cm lub ) i .
wyzsze Ustaw ogrodzenie wokot obszaru, gdzie robot
mogtby wpasé, takich jak nierowne podtoze,
@ sadzawki, baseny, podjazdy, lub inne obszary z

réznicg wysokosci.

Wiecej niz
® 15° (27%) . . . .
Nie ukftadaj przewodu granicznego na terenie o

Mniej niz nachyleniu wigkszym niz 15° (27%).

15° (27%) W celu dostepu do strefy o pochyto$ci
mniejszej niz 15° (27%), mozna utozy¢
przewdd graniczny réwnolegle do zbocza o

Przewdd graniczny powinien by¢ tak utozony,

’ nachyleniu wiekszym niz 15° (27%).
—O aby nigdzie nie byto nadmiaru wolnego kabla.
. — — EIS

Robot koszacy odbiera sygnat emitowany

przewdd graniczny nie zostat utozony, robot
koszacy nie wykryje sygnatu i zatrzyma sie.

r__@_ ______________ .: przez przewdd graniczny w promieniu 20 m
| Promien | . . U -

| 20 m | Jesli urzgdzenie znajdzie sie w miejscu

: : obszaru pracy, gdzie w promieniu 20 m

| |

| |

| |

| |

Maksymalny obszar: 4000 m?

o o o e o ——————————— 4
®___ -====" r——=—=— -===="
| | |
: : : : Przewdd graniczny musi byé potozony tak, aby
| ——— | L——— w zadnym miejscu nie byt zagiety pod katem
b -7 | /// ostrym. (Katy powinny by¢ wieksze niz 90°.)
o2 Kat ostry le—— 27 Kat prosty lub
rozwarty

14



Instalacja

Rysunek Warunki
Wiecej niz3 m |
e N . b
I I
- |
1 Wiecejniz1m 1 Przewdd
1_Stacja : : graniczny
dokujaca 1 1 drugiego robota
: 1 koszacego
Przewod grancizny ! X
Jesli uzywasz wiecej niz jednego robota
koszgcego, przewdd graniczny musi
Wiecej niz 3 m | zostgé potozony zgodnie z rysunkiem po
- :L lewe;j.
_".Q—"@""i | Przewod
- | i :‘ Wiecej niz 1 m 7: ST
dSt?(CJ? | ; drugiego robota
okujgca 1 koszgcego
— !

Przewod grancizny

—— e —————

Waski przejazd (odlegtos¢ miedzy
przewodami) powinien wynosic wiecej niz
1m.

15
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Instalacja
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® Ukladanie przewodu granicznego i podtaczanie do

stacji dokujacej

Rysunek

Dziatanie

Przewdd graniczny

U6z przewdd graniczny uzywajgc
“SCHEMATYU TRAWNIKA” (m strona 97).

» Pozostaw troche przewodu aby mozliwe byty
niewielkie regulacje, podwdjne zatozenie na
zewnatrz petli jest dopuszczalne.

» Nie mocuj przewodu przed utozeniem catosci.

* Przewdd graniczny powinien zosta¢ tak
utozony, aby nie byto nadmiaru przewodu.

Palik

'
Glebokosé: 1 — 20 cm % % '@'
&
J L ¢

Zamocuj przewdd za pomocg palikéw na
zalecanej gtebokosci jak pokazano na rysunku
obok.

tacznik

Zamontuj tgcznik na obu koncach przewodu

granicznego.

1. W6z przewdd graniczny w miejsce
zamocowania w faczniku.

2. Scisnij tacznik za pomocg kombinerek.

3. Odetnij nadmiar przewodu, pozostawiajgc
1-2 cm od kazdego tagcznika.

tacznik

Zatrzask

Przewdd graniczny nie moze sige krzyzowac
przy podtgczaniu do stacji dokujgcej.
Koncowka prawego przewodu musi byé
podtgczona do prawego zaczepu w stacji
dokujacej, a lewa koncéwka przewodu do
lewego zaczepu.

1. Zdejmij pokrywe stacji (m strona 63).

2. Przetoz przewdd graniczny przez zatrzaski.
3. Wepnij taczniki w zaczepy.

4. Zamontuj pokrywe stacji.

WAZNE
- Aby podigczyc transformator do stacji
dokujgcej, patrz strona 63.




Konfigurowanie ustawien robota koszacego

8 Konfiguracja robota koszacego

Po uruchomieniu robota po raz pierwszy, pojawi sie wstepna konfiguracja i kreator instalaciji.

We wstepnej konfiguracji, mozesz ustawi¢ jezyk wyswietlania menu, dzien tygodnia oraz godzine, i
utworzy¢ witasny kod PIN (Personal Identification Number).

Gdy wstepna konfiguracja zostanie wykonana, mozesz konfigurowac¢ ustawienia pracy robota koszgcego
za pomocg kreatora instalaciji.

Kreator instalacji dziata zaréwno na wyswietlaczu robota, jak i w aplikacji Mii-monitor na smartfonie czy
tablecie.

WAZNE:

- Jesli twgj diler wprowadzit juz dane do kreatora instalacji, ekran kreatora instalacji nie wyswietli sie.

@ Wiaczenie zasilania

Po natadowaniu baterii, wciénij przycisk (D (On) aby wigczyé robota.
Przycisk (D (On) umieszczony jest na panelu sterowania w tylnej czesci robota koszgcego.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Nie prébuj na site otwierac palcami zamknietej klapki panelu sterowania.

Wocisnij reczny przycisk STOP.
1 Pokrywa panelu sterowania otworzy sie.

Reczny przycisk STO_’
=5

Zasilanie jest wigczone i wyswietlony zostaje ekran wstepnej konfiguracii.

17
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Konfigurowanie ustawien robota

@ Wstepna konfiguracja

Podczas pierwszego uruchomienia wyswietli sie wstepna konfiguracja, w celu ustawienia jezyka menu,
daty oraz godziny, oraz ustawienia twojego kodu PIN (Personal Identification Number).

Wstepna konfiguracje wykonuje sie na panelu sterowania. Po wstepnej konfiguracji, mozesz uzy¢ Mii-
monitor aby zmieni¢ ustawienia.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Upewnij sie, ze wcisnaltes reczny przycisk STOP przed rozpoczeciem ponizszej procedury.

18
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Wybierz preferowany jezyk i wcisnij przycisk

Wprowadz date w formacie {Dzien}/{Miesiac}/{Rok}
i godzine w formacie 24-godzinnym.

Wybierz [OK] i wcisnij przycisk © .

Konfiguracja wstepna

Wﬁbierz iﬁzik

o
2.Deutsch
3.Francais

4 Italiano
5.Nederlands
6.Svenska

Konfiguracja wstepna
Ustaw date i godzine

BD/MM/20RR

Konfiguracja wstepna
Utworz kod PIN

OK

Wprowadz kod PIN za pomocg przyciskéw numerycznych.

WAZNE:

- Zapisz numer PIN w odpowiednim miejscu. Patrz
“‘“ARKUSZ KONTROLNY DILERA” (m strona 100).

Wybierz [OK] i wci$nij przycisk ©.

Wyswietli sie komunikat “Wybierz menu instalacji”.

Mozesz wybra¢ metode konfiguracji ustawien.

[1.Kreator instalaciji]...Instalacja Krok-po-kroku (= strona 19)
[2.Konfiguracja zaawansowana] ... Tylko konfiguracja
Ustawien pracy/Zegara dyskretnego (m strona 28)
[3.Pondw konfiguracje wstepna] ... Ponowna konfiguracja
wstepna

Wybierz menu instalaciji

1.Kreator instalaciji
2. Konfiguracja zaawansowana
3.Pondéw konfiguracje wstepng

[Koniec

Wstepna konfiguracja zostata zakonczona. Przejdz do kreatora instalacji aby skonfigurowa¢ parametry
pracy twojego robota koszgcego.
Kreatora instalacji mozesz przeprowadzi¢ nie tylko na panelu sterowania robota, ale rowniez w Mii-

monitor. Jesli jeszcze nie zainstalowate$ Mii-monitor, patrz rozdziat “5 Przygotowanie Mii-monitor”
(m strona 59).



Konfigurowanie ustawien robota

@ Konfiguracja ustawien poprzez kreatora instalacji

Ten rozdziat wyjasnia procedure kreatora instalacji za pomocg panela sterowania na robocie. Kreator
instalacji przeprowadzi cie przez konfiguracje ustawien pracy robota koszacego jak nastepuje:

Pozycja menu

Zastosowanie

Konfigurowanie i
testowanie ustawien

[1. Wysokos¢ ciecia]

Ustawienie wysokosci
ostrzy robota koszgcego.

- Wysokos¢ ostrzy

[2.Uktad ogrodu]

Konfigurowanie ustawien zwigzanych
z utozeniem przewodu granicznego.
Wartosci tych ustawien sg powigzane
z innymi ustawieniami.

- Kierunek wjazdu robota do stacji
dokujacej

- Dtugos¢ przewodu granicznego

- Rozmiar ogrodu

- Obecno$¢ waskich przejazdéw

[3.Punkty startu

Konfigurowanie ustawien punktow

- Kierunek punktow startu koszenia

[3.Punkty startu koszenial.

koszenia ] startu koszenia, umozliwiajgce - Odlegtos¢ punktéw startowych od
robotowi rozpoczynanie koszenia w stacji dokujacej
réznych miejscach. - Proporcje czasu, w ktérym robot
kosi w poszczegdlnych obszarach
[4.Test punktow Testo_wanle punktéw startu"koszenla - Testowanie ustawien kazdego z
startu] skonfigurowanych w pozycji menu punktéw

[5.Zegar czasu
pracy]

Ustawienie zegara pracy robota,
aby kosit zgodnie z
harmonogramem.

- Dni i godziny pracy
- Sezonowy czas pracy

WAZNE:

- Przed uruchomieniem kreatora instalacji, potwierdz u dilera kompletnos¢ instalacji stacji dokujgcej i
utozenia przewodu granicznego.
- Przed uruchomieniem kreatora instalacji uzupetnij LISTE KONTROLNA DILERA na koncu Instrukgciji

Obstugi.

- Jesli LISTA KONTROLNA DILERA na koncu Instrukcji Obstugi zostata wczesniej wypetniona przez

dilera, odnos sie do niej podczas konfigurowania ustawien w kreatorze instalacji.

- Po zakonczeniu konfiguracji ustawien w kreatorze, mozesz zmieniaé¢ wartosci ustawien w menu.
Szczegotowe informacje znajdziesz w rozdziale “4. USTAWIENIA MENU” (m strona 30).

- Mozesz réwniez modyfikowac parametry ustawien za pomoca aplikacji Mii-monitor.
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Konfigurowanie ustawien robota

1. Ustawianie wysokosci koszenia

Za pomoca tych ustawien, mozesz okresli¢ wysoko$¢ ostrzy robota koszgcego.

Wybierz [1.Kreator instalacji] i wcisnijj Wybierz menu instalagji
12 1 przycisk ©.

Wyswietli si k t6 kreat : n

ingtz\fggji_' Siee exran glowny kreatora 1.Kreator instalaciji

2.Konfiguracja zaawansowana
3.Pondéw konfiguracje wstepng

[Koniec |

Wybierz [1.Wysokos$¢ koszenia] i wcisnijj Kreator instalacji 1/5
1 '2 przycisk (©.

Wyswietli sie ekran ustawiania wysokos$ci koszenia.
2.Uktad ogrodu
3.Punkty startu koszenia
4 . Test punktow startu
5.Zegar czasu pracy

1 _3 Weciénij @ @aby ustawié wysokos$é ostrzy. Wysoko$¢ koszenia 1/5

Zalecamy takie ustawienie wysokosci ostrzy NN

aby ciete byto nie wiecej niz 5mmwysokosci | | TR 1) ED 6 0

IIIIIII

20(min)

Weisnij przycisk © . Kreator instalacji 2/5

1 —4 KonflguraCJa wKsokosm ciecia jest zakonczona.
ran gtdwny kreatora instalaciji i

wietli sie e ‘. .
{Nysokosg koszenia] widoczna jest jako v 1.Wysokos¢ koszenia
odhaczona 2.Uktad ogrodu

3.Punkty startu koszenia
4 .Test punktow startu
5.Zegar czasu pracy
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2. Ustawienia ukfadu ogrodu

Za pomocg tych ustawien mozesz wprowadzi¢ do robota informacje o uktadzie ogrodu.

21

2-3

26

2-f

Wybrany [2.Uktad ogrodu]. Wcisnij przycisk (© aby
skonfigurowa¢ uktad ogrodu.
Wyswietli sie ekran uktadu ogrodu.

Wybierz sciezke wjazdu do stacji, i wcisnij przycisk
©.

Patrz strona 12, aby powtwierdzi¢, ktéra Sciezka wjazdu
pasuje do twojej instalaciji.

Wprowadz dlugos$¢ przewodu granicznego i
powierzchnie ogrodu.

WAZNE:

- W sprawie szczegdétéw odnosnie dtugosci przewodu
i rozmiaru ogrodu, skontaktuj sie z dilerem.

- Wprowadz dokfadng dtugos¢ przewodu poniewaz

dane, ktére konfigurowane sg automatycznie, sg

powigzane z wprowadzona dtugoscig przewodu

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk © .

Wybierz [Tak] lub [Nie] na pytanie o waskie
przejazdy, i wcisnij przycisk © .

Waskie przejazdy majg szerokos¢ 3.0 m lub mnie;.
[Tak] — Przejdz do Kroku 2-6

[Nie] — Przejdz do rozdziatu “3.Ustawienia punktow
startu koszenia”

(m strona 22)

Sprawdz czy wartos¢ szerokosci jest
wprowadzona i wcisnij przycisk (@), uzyj
przyciskéw numerycznych aby wprowadzi¢
wartos¢ od 1.0 to 3.0 m.

Gdy zakonczysz wprowadzanie wartosci, wcisnij
przycisk (©. [Dalej] zostanie wybrane. Wcisnij
przycisk ©) ponownie.

Konfiguracja uktadu ogrodu jest zakonczona.

Wyswietli sie ekran gtéwny kreatora instalacji i [2.Uktad
ogrodu] bedzie widoczny jako "odhaczony".

Konfigurowanie ustawien robota

Kreator instalacji 2/5

v 1.Wysokos¢ kodszenia
3.Punkty startu koszenia
4 .Test punktow startu

5.Zegar czasu pracy

Ukfad ogrodu 2/5

Kierunek wjazdu do stacji
'

ST 4 1O
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Ukfad ogrodu

Dtugos$¢ przewodu granicznego
_0Om (50 — 1000m)

2/5

Rozmiar ogrodu

__00m*> (100 — 4000m?)

Dalegj

Ukfad ogrodu 2/5
Czy w ogrodzie sg
waskie przejazdy?

(1.0 - 3.0m)

LEL Nie
Ukfad ogrodu 2/5

Jaka jest minimalna szerokos¢

waskiego przejazdu?
(przewdd - przewod)
(przewdd - przeszkoda)

Dalej

(1.0 — 3.0m)
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Konfigurowanie ustawien robota

3. Ustawienie punktéw startu koszenia

Za pomocg tych ustawien, mozesz skonfigurowac¢ punkty startu koszenia robota.
Jesli ustawisz punkty startu koszenia i potgczysz je z ustawieniem zegara czasu pracy, zapewnisz
efektywne koszenie twojego ogrodu.

Wybierz [3.Punkty startu koszenia] i wcisnij Kreator instalacji 3/5
3-1 przycisk © aby skonfigurowaé punkty startu

koszenia.

Wyswietli sie ekran Punktéw startu koszenia.

v 1.Wysoko$¢ koszenia

v 2. Uktad ogrodu
4 .Test punktéw startu
5.Zegar czasu pracy

Wybierz [Tak] lub [Nie] w odpowiedzi na pytanie o Punkty startu koszenia 3/5
3'2 dodatkowe punkty startu i wcisnij przycisk © .

Jesli wybrates [Tak], przejdz do etapu 3-3. «

Jesli wybrates [Nie], nie zostang dodane nowe punkty | IR

startu i wyswietli sie gléwny ekran kreatora instalaciji. 1t

. Czy potrzebne sg
WAZNE: dodatkowe punkty startu?
- Jesli wybrates [Nie], [3.0unkty startu koszenia] i Nie

[4.Test punktu startu] zostang odhaczone na
gtownym ekranie kreatora instalacji.

- W przypadku wybrania [Nie], robot koszgcy bedzie
zawsze rozpoczynat koszenie od stacji bazowe;j.

Wybierz & (Zgodnie ze wskazéwkami zegara) lub ®) Punkty startu koszenia 3/5
3'3 (Przeciwnie do wskazéwek zegara), wprowadz Punkt &/ © (0 - 50m)

odlegtosé punktu startu od stacji dokujgcej oraz 1 O/0 m 0%

wprowadz wspotczynnik (procent) rozpoczynania > O,0  m 0%

pracy w danym punkcie. 3 O/0 ~ " " m T 0%

Powtorz powyzsze operacje dla wszystkich punktéw 4 0O/0 ~—~ " m T T 0%

startu, ktore chcesz skonfigurowac. 5 O/0 ~ " m __0%

WAZNE: Dale;j

- Mozesz skonfigurowac¢ 5 punkotw startu koszenia.
- Wprowadz wspétczynnik procentowy uzycia kazdego
punktu startu, bazujgc na tym jak czesto robot powinien
rozpoczynaé¢ koszenie z danego punktu przy jednym tadowaniu.
- Punkt startu nie definiuje okreslonego obszaru koszenia.
Umozliwia robotowi dotarcie do trudno
dostepnych miejsc w twoim ogrodzie.

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk © .

3'4 Konfiguracja punktéw startu koszenia jest zakonczona.
Wyswietli sie ekran gtdwny kreatora instalacji [3.Punkty
startu koszenia] widoczny jest jako odhaczony.

WAZNE:

- Mozesz zmieni¢ ustawienia za pomocg kreatora
instalacji.
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Konfigurowanie ustawien robota

4. Testowanie punktoéw startu

Za pomocg tego testu, mozesz sprawdzi¢ punkty startowe, ktére dodates w [3.Punktu startu koszenial.

WAZNE:
- Przeprowadz kazdy test gdy robot znajduje sie w stacji dokujgcej

Wybierz [4.Test punktéw startu] i wcisnij Kreator instalacji 4/5
4'1 przycisk © aby sprawdzié punkt startu. v 1.Wysokosé koszenia
v 2.Ukfad ogrodu
v 3. Punkty startu koszenia
4 .Test punktow startu

5.Zegar czasu pracy

Wybierz numer punktu startu i wcisnij przycisk ©. Test punktéw startu 4/5
4'2 Wyswietlona zostanie informacja o wybranym punkcie. Punkt /9D

1 R/0O 50m
Potwierdz wprowadzone informacje o wybranym 2 0O/0 m
4'3 punkcie startu koszenia. 3 O/0 m
4 0O/0 m
5 0O/0 m
0 Baza Dalej
Test punktow startu 4/5
Punkt1
Lokalizacja CW 50m
Szerokos$¢ przejazdu 2

Zamknij pokrywe aby rozpoczgé¢

Zamknij pokrywe panelu sterowania.

4'4 Robot koszacy ruszy w kierunku wskazanego punktu
startu. Gdy test zakonczy sie pozytywnie, robot
koszgcy potoczy sie powoli od minimalnego do
maksymalnego kata wyjscia, i ustyszysz sygnat
dzwiekowy zakonczenia testu.

Wocisnij reczny przycisk STOP.

4'5 Pokrywa panelu sterowania otworzy sie.
Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat “czy chcesz
zmodyfikowaé punkt startu?”.

Wybierz [Tak] lub [Nie] w odpowiedzi na pytanie o

4'6 wynik testu i wci$nij przycisk ©. Test punktow startu 4/5
Jesli wybierzesz [Tak], pojawi si¢ ekran Punktow startu i
koszenia aby skonfigurowaé ustawienia punktow startu Czy chcesz zmodyfikowac
koszenia. punkt startu?
Jesli wybierzesz [Nie], przejdz do etapu 4-7.
WAZNE:
- Szczegotowe informacje dot.ustawien punktéw LELS Nie

startu koszenia znajdziesz w rozdz. “3. Ustawienia
punktéw startu koszenia” (@ strona 22).
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Konfigurowanie ustawien robota

Przetestuj powrét robota koszacego do stacji
4'7 dokujacej.
Wybierz [0 Baza].

Wybierz [Zgodnie ze wskazoéwkami zegara (CW)]

4- lub [Przeciwnie do wskazéwek zegara (ACW)] i
wcisnij przycisk © .

Potwierdz wybranie informacji odnosnie
4'9 wybranego kierunku wjazdu do stacji.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
4'1 O Robot koszacy ruszy w kierunku stacji dokujace;.

Wecisnij reczny przycisk STOP.
4'1 1 Pokrywa panelu sterowania otworzy sig.

Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat “Test zakonczony”.

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk © .

4'1 2 Konfiguracja testu punktéw koszenia jest zakonczona.
Wyswietli sie ekran gtéwny Kreatora instalacji i [4. Test
punktéw startu] bedzie widoczny jako "odhaczony".

24

Test punktow startu 4/5
Punkt& /9

1 ®/0O 50m

2 0O/0 m

3 O/0 m

4 0O/0 m

5 0O/0 m

0 Baza Dalej
Test powrotu do bazy 4/5

Wybierz kierunek powrotu
Zgodnie ze wskazéwkami (CW

Przeciwnie do wskazéwek (ACW)

Test powrotu do bazy 4/5
Stacja
Lokalizacja Ccw

Zamknij pokrywe aby rozpoczgé

Test punktow startu 4/5
Stacja
Test zakonczony




5. Ustawienie zegara czasu pracy

Za pomocg tych ustawien, mozesz skonfigurowaé dni oraz godziny pracy robota koszacego w trybie

Auto.

51

Wybierz [5.Zegar pracy] i wcisnij przycisk (©)
aby skonfigurowa¢ dni i godziny pracy.

Wybierz [1. Automatyczne ustawienie zegara] lub
[2. Reczne ustawienie zegara] i wcisnij przycisk ©.

Pozycja menu Opis

Automatyczne przeliczenie
minimalnego czasu pracy
robota w tygodniu w odniesieniu
do rozmiaru ogrodu i dtugosci
przewodu granicznego.

[1.Automatyczne
ustawienie zegara]

[2.Reczne Reczne ustawienie dni i
ustawienie godzin pracy robota
zegara] koszgcego. Mozesz wpisaé

ustawienia odpowiednie do
twojego ogrodu.

Konfigurowanie ustawien robota

Kreator instalacji 5/5

v 1.Wysoko$¢ koszenia
v 2.Ukfad ogrodu
v 3.Punkty startu koszenia

v 4 Test iunktéw startu
0 D

Zegar pracy 5/5
Zalecane

10godz./tydzien

1.Automatyczne ustawienie zegara

2.Reczne ustawienie zegara

Jesli wybrates [1.Automatyczne ustawienie zegaral, przejdz do etapu 5-3.
Jesli wybrate$ [2.Reczne ustawienie zegaral, przejdz do etapu 5-5.

WAZNE:

- Jesli nie znasz szczegdtow zegara czasu pracy
wybierz [1.Automatyczne ustawienie zegara],
lub skontaktuj sie z dilerem.

- Szczegoty ustawien zegara czasu pracy, znajdziesz

w rozdz. "4.USTAWIENIA MENU” (m strona 30).

- W zwigzku z zaleznoscig rezultatow koszenia od
parametréw, ktére sg automatycznie
konfigurowane przez system, moze zaj$¢
koniecznos$¢ regulacji parametréw pracy
kosiarki. Jeli nie znasz szczegotow konfiguradii,
skontaktuj sie z dilerem.

Wybierz preferowang pore dnia, kiedy robot
powinien pracowac. Po wybraniu pory, wybierz
[Dalej] i nacisnij przycisk © .

[Dzien: Pracuje przede wszystkim od rana i po potudniu.
[Noc]: Pracuje przewaznie w nocy.

Zegar pracy 5/5
Preferowana pora koszenia

[E]Dzien

ONoc

Dalej

25

JINVMOLOOAZHd € l



Konfigurowanie ustawien robota
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54

5-8
59

5-

Potwierdz dni, ktére zostalty automatycznie
wybrane zgodnie z zadang diugoscia przewodu
granicznego i powierzchnia ogrodu. Wybierz
[Dalej] i wcisnij przycisk © aby przej$é do ekranu
ustawien zegara.

WAZNE:

- Mozesz wybrac inne niz zaproponowane dni
pracy robota.

Jesli wybrates [1.Automatyczne ustawienie zegara]
w kroku 5-2, potwierdz dni automatycznie
skonfigurowane w odniesieniu do dlugosci
przewodu granicznego i rozmiaru ogrodu.

Jesli chcesz zmieni¢ czas pracy, wybierz dzien i
wecisnij przycisk© aby zmienié czas pracy robota.
Jesli nie chcesz zmieniaé czasu pracy, wybierz [OK]
i weisnij przycisk ©. Przejdz do etapu 5-7.

Jesli wybrates [2.Reczne ustawienie zegara] w
kroku 5-2, wybierz dzien i wcisnij przycisk © aby
zmienié¢ czas pracy robota.

Wpisz godzine rozpoczecia i zakonczenia pracy w
formacie 24-godzinnym dla [1]. Jesli chcesz
podzieli¢ dzien na dwa okresy pracy, wpisz takze
rozpoczecie i zakonczenie pracy w formacie 24-
godzinnym dla [2].

WAZNE:

- Jesli wybrates$ [Zastosuj we wszystkie dni] po
wcisnieciu przycisku (&) mozesz skopiowad

ustawienia na pozostate dni. Szczegoty tej operacji

Zegar pracy 5/5
Minimalna ilos¢ dni pracy 7

O7dni ®Pon X Wt

®Srod  RCzw RPt

®RSob ®RNiedz

BEElo 6 12 18 24

Pon [ T ]
Wt I BN
Srod
Czw
Pt I BN
Sob B B

Niedz H =
Zegar pracy 5/5
Poniedziatek
1 Od do
9:00 - 12:00
2 Od do
14:00 — 18:00
Zastosuj we wszystkie dni

znajdziesz w rozdz. “4 USTAWIENIA MENU” (@ strona 30).

Wecisnij przycisk © aby powrécié do
poprzedniego ekranu.

Wybierz [OK] i wci$nij przycisk © .

Jesli chcesz, mozesz wybraé punkty startu do
kazdego z dni wciskajac przycisk (© do wybrania

kazdego z dnia.

WAZNE:

- Wyswietlg sie pola wyboru, ktére zostaty
skonfigurowane w [3.Punkty startu koszenial].

- Gdy skonczysz, wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk
©. Powrdcisz do ekranu kroku 5-9.

1 O Wybierz [OK] i wcisnij przycisk ©.

Zegar1 Zegar2

Pon
Wi
Srod
Czw
Pt
Sob
Niedz
Ustaw punkty startu
Poniedziatek

1 1 2 3 4 5

| =
2 1 2 3 4 5
Dalej




5-11

5-12

Potwierdz osiagnieta i zalecang ilos¢ godzin na tydzien.
Wybierz [Dalej] lub [Nie] i wci$nij przycisk © .

Jesli wybierzesz [Dalej], przejdziesz do kroku 5-12.

Jesli wybierzesz [Nie], przejdziesz do etapu 5-5.

Wybierz [Tak] lub [Nie] na pytanie o zegar sezonowy
i wcisnij przycisk (©.

jesli wybierzesz [Tak] aby aktywowaé zegar sezonowy,
przejdz do kroku 5-13.

Jesli wybrates [Nie], przejdz do etapu 5-15.

WAZNE:

- Predkos¢ wzrostu trawy zalezy od pory roku.
Dzieki tej funkcji, mozesz skonfigurowac
wspotczynnik koszenia dla kazdej pory roku.

Wybierz swéj region i wcisnij przycisk ©.
513

514

Potwierdzajac wspétczynnik procentowy kazdego
miesigca wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk (©.

WAZNE:

- Mozesz modyfikowaé parametry pracy robota
koszacego.

- W zwigzku z powigzaniem rezultatéw koszenia
z ustawieniami, ktére sg automatycznie
konfigurowane przez system, moze zaj$¢
koniecznos$¢ regulaciji parametréw pracy
kosiarki. Jesli nie znasz szczegdtowych
ustawien, skontaktuj sie z dilerem.

Wyswietli sie gtowny ekran Kreatora instalacji i [5.Zegar
pracy] widoczny bedzie jako "odhaczony".
Wybierz [Koniec] i wci$nij przycisk (©.

Wstepna konfiguracja jest zakonczona i wyswietli sie
ekran gtéwny.

WAZNE:

- Jesli chcesz zmodyfikowaé ustawienia w tym menu,
wybierz to menu ponownie. Mozesz skonfigurowaé
te ustawienia za pomoca Kreatora instalaciji.

Wybierz [Koniec] i wcisnij przycisk ©.

Wstepna konfiguracja jest zakoriczona i wyswietli sie
ekran gtéwny.

Konfigurowanie ustawien robota

Zegar pracy 5/5
Osiggniete
10godz/tydzien
Zalecane
10godz/tydzien
Nie
Zegar pracy 5/5

Zegar sezonowy

Aktéwowaé?

Przy uzyciu tego ustawienia,
zegar zmieni sie automatycznie
przy zmianie pory roku.

Nie

Zegar sezonowy

Wybierz swoj region.

2.Pdtnocne Centrum )
3.Potudniowe Centrum P
4 Potudnie

Zegar sezonowy

JANJOO % JUL 100 %
FEB 000 % AUG 100 %
MARO0 40 % SEP 080 %
APR 06 0% OCT 040 %
MAY 0 80 % NOV 000 %
JUN 100 % DEC 000 %

@)

alej

Kreator instalaciji

5/5

v 2.Ukfad ogrodu

v 5.Zegar pracy

v 1.Wysokos$c¢ koszenia

v 3.Punkty startu koszenia
v 4 .Test punktéw startu

Wybierz menu instalacji

1.Kreator instalaciji
2.Zaawansowana konfoguracja
3.Pondéw konfiguracje wstepnag

[Koniec |
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Konfigurowanie ustawien robota

@ Konfiguracja zaawansowana ustawien

Konfiguracja zaawansowana pomoze ci skonfigurowa¢ ustawienia parametréw koszenia w nastepujacy

sposob:

Pozycja menu

Ustawienia

[1. Ustawienia koszenia]

- Sciezka koszenia

- Przekroczenie przewodu
- Koszenie krawedzi

- Koszenie spiralne

[2. Zegar dyskretny]

- Predkos¢ pracy ostrzy
- Predkos¢ jazdy
- Zegar

1. Ustawienia koszenia

28

Wybierz [1. Ustawienia koszenia] lub [2. Zegar
dyskretny].

Jesli wybrates [Ustawienia koszenial, przejdziesz
do kroku 1-2.

Jesli wybrates [Zegar dykretny], przejdziesz do
kroku 2-1.

1-1

Wybierz punkt startu i wcisnij przycisk ©.
Jesli wybierzesz [Dalej], przejdz do etapu 1-4.

Mozesz wybraé [Losowa], [Kierunkowa], lub
[Mieszang] sciezke koszenia.

1-3

Wprowadz wartos¢ od 20 do 45 (cm).
Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk © .

1-4

Konfiguracja zaawansowana

1.Ustawienia koszenia
2.Zegar dyskretny

Ustawienia koszenia
Sciezka koszenia

1.Punkt 1 :Losowa

2 .Punkt 2 :Losowa
3.Punkt 3 :Losowa
4 Punkt 4 :Losowa
5.Punkt 5 :Losowa

Dalej

Ustawienia koszenia

Punkt 1
Sciezka koszenia
=] Losowa
O Kierunkowa
O Mieszana

Ustawienia koszenia
Przekroczenie przewodu

Ocm (20cm — 45cm)

Dalej




1-8

Wybierz [ON] lub [OFF] i wci$nij przycisk (© .
Jesli wybierzesz [ON], przejdziesz do etapu 1-6.
Jesli wybierzesz [OFF], przejdziesz do etapu 1-8.

Wybierz [W prawo], [W lewo], lub [Mieszany] dla

kierunku koszenia krawedzi.
Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk © .

Wybierz dzien, w ktory chcesz aby kosiarka
pracowatla z funkcja koszenia krawedzi, i wcisnij
przycisk © .

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk © .

Mozesz wybrac¢ do 2 takich dni w tygodniu.

Wybierz [ON] lub [OFF] i wci$nij przycisk ©) .
liesli wybierzesz [Koniec] i wcisniesz przycisk (&),
wrécisz do ekranu z etapu 1-1.

2. Zegar dyskretny

21
2.2

2-3

2.4

[Predkos¢ ostrzy]: Wybierz [Mata] lub [Normalna]
i weisnij przycisk (©.

[Predkos¢ jazdy]: Ustaw poziom predkosci jazdy
robota koszacego z jakg chcesz aby robot sie

poruszat za pomoca przyciskéw A (¥).
Weisnij przycisk © .

[Zegar]: Wprowadz godzine rozpoczecia i zakonczenia
pracy w formacie 24-godzinnym za pomocga przyciskow

numerycznych.
Wecisnij przycisk © .

Konfigurowanie ustawien robota

Ustawienia koszenia

Koszenie krawedzi
O ON EOFF

Ustawienia koszenia

Koszenie krawedzi
Kierunek

W prawo
O W lewo
O Mieszany

Ustawienia koszenia
Koszenie krawedzi

Wybor dni
Pon OSob
OWt ONiedz
OSrod
OCzw

OPt Dalej

Ustawienia koszenia

Koszenie spiralne
H ON X OFF

—©-2

[Koniec |

18:11 Wt 23/Luty
Zeqar dyskretn

O Mata X Nomalna
Predkos$¢ jazdy

Mata ===l Bl Nomalna

Zegar
19:00 - 8:00

Wecisnij przycisk © aby powrocic do poprzedniego ekranu.
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Przeglad menu

4 USTAWIENIA MENU

Menu panelu sterowania sg uzywane podczas konfigurowania sposobu pracy robota.
Konfiguracja tych ustawien mozliwa jest réwniez przez Mii-monitor. Mozesz uzy¢ Mii-
monitor aby zapisa¢ ustawienia. Mozesz réwniez przywrdci¢ zapisane ustawienia.

8 Przeglad menu

WAZNE:

- Zalecamy zmiane tych ustawien przez dilera podczas instalacji robota.

® Ekran menu

Wybierz [Menu] na ekranie gtéwnym i wcisnij przycisk ©, wyswietli sie ponizszy ekran:

Wybieralne pozycje menu —p

Menu

3.Diagnostyka
4 Historia

6. Kreator instalacji

11:03 Sr 24/Luty

2.Ustawienia ogrodu

5.Ustawienia systemu

Menu zawiera wielopoziomowe podmenu. Najwyzsze poziomy zostaty przedstawione ponizej:

Pozycja menu

Zastosowanie

Umiejscowienie
w instrukcji

[1.Zegar pracy]

Konfigurowanie dni i godzin pracy, oraz wybieranie
punktéw startu koszenia.

(m strona 32)

[2.Ustawienia ogrodu]

Konfigurowanie parametrow pracy kosiarki.

(m strona 36)

[3.Diagnostyka]

Diagnozowanie kosiarki.

(m strona 49)

[4.Historia]

Przegladanie historii dziatania i btedéw.

(m strona 52)

[6.Ustawienia systemu]

Konfigurowanie ustawieh powigzanych z systemem.

(m strona 55)

[6.Kreator instalaciji]

Konfigurowanie ustawien za pomocg Kreatora
instalacji zgodnie z etapami wyswietlanymi na
ekranie.

(m strona 19)
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® Peten schemat menu

|Menu|—

—| Zegar pracy

Zegar pracy

|— PON/WT/SR/CZW/PT/SO/NIEDZ

Punkty startu koszenia

PON/WT/SR/CZW/PT/SO/NIEDZ

Przeglad Menu

: Wskazuje, ze pozycje te moga by¢
ustawione poprzez Kreatora instalacji.

1 0d/Do

-E (Wprowadz warto$¢)
2 Od/Do

(Wprowadz warto$¢)

— Punkt 1/2/3/4/5

Zegar sezonowy

Modyfikuj zegar

|_ JAN/FEB/MAR/APR/MAY/JUN/JUL/AUG/SEP/OCT/NOV/DEC (Wprowadz warto$¢)

Wytacz

(Wprowadz wartos¢)

l_

Zegar dyskretny |-—| Predkos¢ ostrzy

|_ Niska/Normalna

H Predkosé jazdy

|— Niska/Normalna (Wybierz poziom)

] Zegar | (Wprowadz wartosc)
—IUstawienia ogrodtl-—| Tryb Auto |-—| Punkty startu koszenia Pu.nkt 1 ﬁ;:fé’n:;;:n\;lv(s'l(sazz:rttsrénci/;rzzeejzxzfe ;2:1 vx??:;?m;ﬁxfiﬁ; ost)
Pu.nkts
—| Sciezka koszenia Punkt 1 LosowalKierunkowal/Mieszana
Punkt 5

—| Przekroczenie przewodu

|— (Wprowadz wartosc¢)

—| Koszenie krawedzi

|— ON/OFF
Kierunek CW/ACW/Mieszary Wybierz dni Pon/WY/Sr/Czw/

—| Koszenie spiralne

Pt/SobT/Niedz
|— ON/OFF

—| Waski przejazd

1 CW/ACW, Od/Do (Wprowadz wartos¢)

4

—| Tryb reczny

Sciezka koszenia

|— Losowa/Kierunkowa/Mieszana

Przekroczenie przewodu

|— (Wprowadz warto$¢)

Koszenie krawedzi

l— 0|N/OFF

Kierunek CW/ACW

Koszenie spiralne

l— ON/OFF

—| Uktad ogrodu

Kierunek dokowania

|— 1121314

ik

Dtugo¢ przewodu
Powierzchnia ogrodu

Dt. przewodu granicznego I—(Wprowadi wartos¢)

Rozmiar ogrodu |— (Wprowadz wartos¢)

—| Ustawienia stacji

Szeroko$¢ $ciezki

I— Min/Max (Wprowadz warto$¢)

Poj. baterii powrotu do stacji I— Auto/20% (10-50%)

Test powrotu do stacji

I_ Zgodnie ze wskazéwkami zegara (CW)/Przeciwnie do wskazowek zegara (ACW)

Wysoko$¢ koszenia (Wprowadz wartos¢)

—I Diagnostyka

Sprawdzenie sygnatu

|— Zgodnie ze wskazéwkami zegara (CW)/Przeciwnie do wskazéwek zegara (ACW)

Test punktéw startu Punkt1 |
Punki5 |
Stacja
—I Historia |-—| Historia pracy Czas pracy |
Historia pracy |

Historia btedow

—I System settings |-

—| Jezyk

|— English/Deutsch/Francais/Italiano/Nederlands/Svenska/
Norsk/Espafiol/Polski/Dansk/Suomalainen/Cestina

Hwyswietlacz/Dzwieki

Kontrast

|— (Wprowadz warto$c)

Kolor tta

|— Bialy/Czarny

Klawiatura

|— ON/OFF

Data i godzina (Wprowadz warto$¢)

Alarm

|— ON/OFF

Utworz PIN

—| Zabezpieczenia }-I::

|— (Wprowadz warto$¢)

Kreator instalacji

Wecisnij i przyts

—| Reset

Reset do ust. fabrycznych |

rzymaj przycisk "0"

-

Przywré¢ ustawienia dilera |

Pomoc |
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Ustawienia zegara pracy

8 Ustawienia zegara pracy

Mozesz ustawi¢ dni pracy i czas pracy robota koszgcego. Mozesz rowniez przypisac okreslony obszar do

kazdego okresu pracy.

8 Zegar pracy

Mozesz wybra¢ dzieh i godziny pracy robota koszgcego, w ktérych

chcesz aby kosiarka pracowata.

Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [1.Zegar pracy]

1

Skonfiguruj te ustawienia jesli chcesz aby kosiarka
pracowata w okreslonych dniach i godzinach.
Mozesz ustawi¢ dwa okresy pracy w ciggu dnia.

WAZNE:

- [Zegar 1] nie moze pokrywac sie z [Zegar 2].

- Czas pracy nie moze wynosi¢ “00:00”.

Wspotczynnik procentowy, —p
ktory jest skonfigurowany w
zegarze sezonowym okresla
ilos¢ pracy robota w

miesigcu. Szczegbtowe
informacje na temat zegara
sezonowego znajdziesz

rozdz. "Zegar sezonowy" (M
strona 34).

Wpisz czas. ———ab=

Od
2 14- 00—

Jesli chcesz skopiowac
ustawienia zegara pracy na
pozostate dni tygodnia,
wybierz [Zastosuj we
wszystkie dni] i wcisnij
przycisk ©.

32

2

“‘
\e

Wybierz dni, w ktore chcesz aby
robot koszacy pracowat.

Wecisnij przycisk © aby przejsé do
ekranu ustawien zegara.

Wprowadz poczatek i koniec koszenia w
formacie 24-godzinnym dla [Zegar 1]
uzywajac przyciskow numerycznych.

Jesli potrzeba, wprowadz réwniez poczatek
i koniec koszenia w formacie 24-
godzinnym dla [Zegar 2].

WAZNE:

- Jesli chcesz skopiowac ustawienia
zegara pracy na inne dni tygodnia,
wybierz [Zastosuj we wszystkie dni] i
wcisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.

50% || o 6 12 18 24 o )
MON rTTTTTT rTTTTT Potwierdz czas pracy dla kazdego
TUE rrrTTTT dnia tygodnia.

1T .
¥VHELE) T T T T T <+—— WAZNE:
ERI T - Czarna cze$¢ paska to czas kiedy
SAT T kosiarka bedzie pracowac¢. Biata
SUN rrrTT czes$¢ paska to czas kiedy

kosiarka nie bedzie pracowac.

Zegar pracy

Proporcje biatego i czarnego

Poniedziatek

9: 00 — 12: 00 w rozdz. “Zegar sezonowy” (M

paska zalezg od ustawien
zegara sezonowego. Szczegoty
zegara sezonowego znajdziesz

do
15- 00

strona 34).

Zastosuj we wszystkie dni

Zeaar pracv
Wybierz dni do skopiowania

o All X PON ®WT
R SR OCZW XPT
OSOB ONIEDZ

Tak

Zaznacz pole wyboru przy kazdym
dniu, do ktérego chcesz skopiowac
i wcisnij przycisk®©.

Po zaznaczeniu kwadracikw,
wybierz [Tak] i wcisnij przyciske)
aby skopiowa¢ ustawienia do

m wybranych dni tygodnia.



@Punkty startu koszenia

N
Mozesz ustawi¢ punkty startu koszenia dla kazdego dnia tygodnia. Np., jeSl ’
ustawisz nastepujgcych 5 punktéw startu koszenia w twoim ogrodzie,
umozliwiasz robotowi dotarcie przez waskie przejazdy do wszystkich
przestrzeni i zapewniasz efektywne koszenie.

Punkt +—<_
0N
/.)

>

Ustawienia zegara pracy

W=

Punkt 3

:7—Punkt 4

S

A

L

«

Punkt 5—5_

Ustawiajgc punkty startu koszenia dla kazdego dnia tygodnia, mozesz efektywnie zaprogramowac
prace robota koszgcego aby kosit np. jak ponizej:

|Zeaar1

Zeaar?2

CZW

SR

PT

-

PON T HE
WT

<«——0d Poniedziatku do Srody: robot

rozpoczyna koszenie od punktu

SO

1, punktu 2, lub punktu 3.

|<——0d Czwartku do Pigtku: robot

rozpoczyna koszenie od punktu

3, punktu 4, lub punktu 6.

NIEDZ

Punkty startu

Poniedziatek

Pola wyboru wyswietlajg sie

tylko do konfiguracji punktow
startu.

(na ekranie po lewej, 5 punktow

1 1 2 3 4 5
HEEMOO <
> 1 2 3 4 5
O OO0 0 =
DALEJ

startu jest skonfigurowanych.)

Ekran gléwny = [1.Zegar pracy] = [2.Punkty startu koszenia]

Skonfiguruj ustawienia aby robot rozpoczynat prace
z konkretnego punktu startu w okreslonych dniach

tygodnia.

1
2

Wybierz dzien i wcisnij przycisk © .

Odhacz kwadracik poprzez nacisniecie
przycisku © aby wybraé punkty startu
koszenia.

Jesli chcesz ustawié szczegoély punktow
startu koszenia, patrz czy [3.Punkty
startu koszenia] sg odhaczone na
ekranie gléwnym Kreatora instalacji.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.
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Ustawienia zegara pracy

@Zegar sezonowy

Szybkos¢ wzrostu trawy zalezy od pory roku. Dzieki tej funkcji mozesz
ustawi¢ wspoétczynnik koszenia dla poszczegdlnych miesiecy.

Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [3.Zegar sezonowy]
[1.Modyfikuj zegar]

1 Wpisz wspétczynnik procentowy za

Skonfiguruj te ustawienia aby zaprogramowac pomoca przyciskow numerycznych.

procentowy wspotczynnik koszenia w kazdym

miesigcu. Wybierz [OK] i naci$nij przycisk © aby
2 powréci¢ do poprzedniego ekranu.
' Zeaar sezonowyv
20% JUL 100% Whpisz wspotczynnik czasu
50% AUG 100 % koszenia dla kazdego
00 % SEP 090 % < miesigca.
8 8 2;0 ﬁg;r/ 8 g 8 2;0 Przyktad: jesli czas pracy w
0 0 Lutym ustawiony jest na
00% DEC 040% poziomie 50% i zas pracy
| OK jednego dnia ustawiony jest na
10 godzin, czas pracy jednego
dnia bedzie wynosit 5 godzin.
Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [3.Zegar sezonowy]
[2.Wytlacz]
Wybierz [OK] i wcisnij przycisk ©
1 aby powrécic do poprzedniego
Mozesz wytgczy¢ zegar sezonowy pracy robota ekranu.

koszgcego dla kazdego miesigca.
Jesli zegar sezonowy jest wylgczony, robot
koszacy pracuje 100% czasu w miesigcu.

34



@Zegar dyskretny

Mozesz ustawi¢ predkos¢ obrotowg ostrzy, predkos¢ jazdy koétek

oraz czas cichej pracy robota koszgcego.

Menu screen

Ustawienia zegara pracy

)

[z Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [4.Dyskretny] (“ON” jest "odhaczone")

Skonfiguruj te ustawienia aby robot koszgcy

1

pracowat ciszej w okreslonym przez ciebie czasie.

Ustaw predkosc¢ ostrzy
robota koszgcego.

Wprowadz godzine
rozpoczecia i zakonczenia
pracy w trybie dyskretnym.

XY 4Zmniejsenie predkosci jazdy moze zmniejszy¢ przejechane odlegtosci w zadanym czasie i pozostawi

—>

OV

~N O O H

Wybierz [Predkos¢ ostrzy] i wcisnij
przycisk ©.

Jesli chcesz aby robot koszgcy pracowat
cicho, wybierz [Mata]].

Wecisnij przycisk © .

Wybierz [Predkos¢ jazdy] i ustaw zgdany
poziom predkosci jazdy robota
naciskajac przyciski

Wecisnij przycisk © .

Wybierz [Zegar] i wprowadz godzine
rozpoczecia i zakonczenia pracy
dyskretnej w formacie 24-godzinnym
uzywajac przyciskow numerycznych.

Wecisnij przycisk © .

Wecisnij przycisk ® aby powrécié
do poprzedniego ekranu.

]

Zegar
19:00

Predkosc jazdy
Mata mmmBE B Normalna

18:11 WT 23/Luty
Zeaar dvskretnv

Predkos¢ ostrz

X Normalna

Ustaw predkos¢ jazdy robota
koszgcego.

— 8:00

wiecej trawy nieskoszonej. W takim przypadku, wydiuz czas zakohczenia pracy.
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Ustawienia pracy kosiarki
8 Ustawienia pracy kosiarki

@ Tryb Auto 5

. y . . oz )

Mozesz ustawi¢ nastepujgce zaawansowane parametry pracy robota koszgcego: >
41
3
Ustawienie odlegtosci do punktu startu
Do momentu az robot dotrze do ustalonego punktu
startu koszenia, bedzie sie porusza¢ bez koszenia.
Q Ustawienie odlegfosci w [1.Punkty startu koszenia]
Q Ustawienie kata [1.Punkty startu koszenia] (m strona 38) (m strona 38)
- Ustaw kgt wyjazdu gdy kosiarka dociera do miejsca - Ustaw odlegtos¢ od stacji dokujgcej do punktu
okreslonego przez kat [1.Punktu startu koszenial. rozpoczecia koszenia. .

Ustawienie kata odjazdu od przewodu granicznego
Ustaw kat, pod ktérym robot odjedzie od przewodu.

—

Ustawienie

I
Punkt 1—32¢ kierunku wyjazdu

Ustawienie odlegtosci

przekroczenia \emmmmmod ze stacji dokujacej
przewodu granicznego T - v TTTTTTTTT | Ustaw czy robot powinien
Ustaw odlegtosc, na ktorg ' » > Punkt4 a|| Poruszac sie zgodnie ze
robot moze wyjechac Punkt ' ' | wskazéwkami zegara czy
poza przewod graniczny. 4 1| | przeciwnie wzdtuz przewodu
Q [3.Przekroczenie A E E granicznego aby dotrze¢ do

WAZNE: Q ! (Zgodnie ze

—

przewodu] (m strona 39) -’-W T@ — ___ a|| punktu startu koszenia.

[ ]
Y | h .

- Aby robot mégt ptynnie i AL [ S——— wskazowka{m) _’”b
zawrocic z przewodu Y (Przeciwnie do
granicznego, zalecana (' wskazowek) w [1.Punkty
wartos¢ przekroczenia Punkt 5~ startu koszenia]
przewodu to 20 cm. ( strona 38)

Ustawienie wartosci dotarcia do innych obszarow Ustawienie wspotczynnika pracy w kazdym
przez waskie przejscia obszarze pracy
Robot koszacy moze dotrze¢ do innych obszaréw przez Ustaw wspotczynnik pracy jesli chcesz aby robot
waskie przejscia przy nastepujgcych ustawieniach: czesciej rozpoczynat koszenie z danego punktu
- Ustaw minimalng wartos¢ (“0”) waskiego przejscia startu. Np., jesli ustawisz wspotczynnik dla
W Ustawieniach zaawansowanych. Robot bedzie sie “Punktu 1” 30%, robot bedzie rozpoczynat
poruszat po przewodzie. Jest to efektywne przy 5 lub koszenie 3 razy na 10 z “Punktu 1”i 7 razy na 10
wiecej waskich przejsciach w ogrodzie. z innych punktéw startu koszenia.
- Skonfiguruj odlegtos¢ waskiego przejscia od stacji Q Ustawienia wspéfczynnika procentowego w
dokujacej. Przejezdzajgc przez skonfigurowane waskie [1.Punkty startu koszenia] (X strona 38)

przejscie, robot porusza sie wzdtuz przewodu granicznego.
Jest to efektywne przy 4 lub mniej waskich przejsciach w
ogrodzie.

WAZNE:
- Mozesz skonfigurowac¢ 5 punktow startu.

Q Szerokosé Sciezki w [1.Punkty startu koszenia] ( strona 38)

Q [6.Waskie przejscia] (m strona 42)

WAZNE:

- Ustawienia [4.Waskie przejscia] dotyczg kierunku dojscia
do punktow startu koszenia. Jesli chcesz skonfigurowac
ustawienia powrotu do stacji bazowej, musisz
skonfigurowac dane w Ustawieniach bazy. Szczegoty
znajdziesz w “Ustawienia bazy” (m strona 46).

WAZNE:

- Jesli chcesz aby robot pracowat w [Trybie Automatycznym], patrz “Praca robota koszacego w trybie
automatycznym.” (@ strona 66).
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Ustawienia pracy kosiarki

Odlegtos¢ od przewodu granicznego gdy robot koszacy jedzie w
kierunku punktu startu koszenia

Robot koszacy jadac w kierunku punktu startu koszenia porusza sie w sposob losowy pomiedzy
przewodem granicznym, a okreslong wartoscia.

Niska wartos¢

Wartos$¢ wysoka

— Waski przejazd

? Niska wartosc¢

War‘goéé zbyt wysoka

WAZNE:

- Gdy ustawiona wartos¢ jest zbyt
wysoka, robot moze nie przejechacé
waskim przej$ciem.

Przykladowa tabela szerokosci przejazdu

Poziom

Szerokosc¢

o

10 cm

25cm

30cm

Szerokos¢ sciezki: Od przewodu granicznego
do linii sSrodkowej robota koszgcego

35cm

40 cm

50 cm

60 cm

70 cm

WAZNE:

80 cm

- Sita pola rézni sie w zaleznosci od dtugosci przewodu

OO (N[O~ |W|N|—~

90 cm

granicznego. Przy dtuzszym przewodzie granicznym pole jest

N
o

100 cm

stabsze, silniejsze przy krétszym przewodzie.

N
N

110 cm

- Gdy ustawiona jest wysoka wartos¢ (aby unikng¢ poruszania sie

-
N

120 cm

po tej samej Sciezce), mozesz unikng¢ pozostawiania sladéw
kétek na trawie.

-
w

130 cm

- Wartosci liczbowe w tabelce obok odnoszg sie do powrotu

—
N

140 cm

robota do stacji dokujgcej po prostej linii.

-
(&)

- Wartosci liczbowe moga sie rézni¢ w zaleznosci od aktualnych

150 cm

warunkow.

Kat, pod ktérym robot koszacy odjezdza od przewodu granicznego:

Robot koszgcy porusza sie do tej lokalizacji wzdtuz przewodu granicznego, a nastepnie skreca i
odjezdza od przewodu aby zaczg¢ kosic.

Mozesz skonfigurowac kat (zakres), pod ktérym robot odbija od przewodu granicznego aby zaczgé
kosi¢: (Warto$¢ domysina kata to od 10° do 170°):

Linia
Przewdd graniczny

Start

Zakres

Koniec

%Ly Aby pozwoli¢ robotowi dojechac bezposrednio do obszaru koszenia uzyj kata wyjscia zamiast
stosowania dalekiego potozenia przewodu wyjscia. 37
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® Punkty startu koszenia

Menu screen

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]
[1.Punkty startu koszenia] = [1.Punkt 1] do [5.Punkt 5]

Robot koszgcy przemieszcza sie do tego miejsca
wzdtuz przewodu granicznego, nastepnie ,odbija”
od przewodu aby zaczg¢ kosi¢. Pozwala to na
skierowanie robota koszgcego do obszaru, do

ktérego trudno jest dotrzeé.

Nie ustawiaj wartosci odlegtosci wiekszej
niz to konieczne. Wydtuzy to niepotrzebnie

czas koszenia.

Zaznacz czy robot powinien
poruszac sie zgodnie ze
wskazéwkami zegara czy
przeciwnie wzdtuz przewodu
granicznego aby dojechac¢ do
punktu startu koszenia.

1

Wybierz (& (Zgodnie ze wskazéwkami) lub
) (Przeciwnie do wskazéwek), wpisz
wartos¢ odlegtosci od stacji dokujacej do
rozpoczecia koszenia, i wpisz
wspoltczynnik procentowy pracy robota.

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk ©.

Wprowadz wartosci ustawien szerokosci
i kata, i wcisnij przycisk ©.

WAZNE:

- Wybierajgc [TEST], mozesz sprawdzi¢
ustawienia kazdego punktu startu
przed koszeniem . Szczegoty
znajdziesz w “Test punktow startu”
(m strona 50).

Wecis$nij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.

Whpisz odlegtos¢ od stacji
dokujgcej do miejsca

Wpisz minimalng i maksymalng
odlegto$¢ pomiedzy robotem i
przewodem granicznym
podczas poruszania sie wzdtuz
przewodu granicznego.

38

Punkty startu koszelia rozpoczecia koszenia.
Punkt (G /9 0 —50m ]
(o)
m l <—— \Wpisz wspédtczynnik procentowy,
3 0/ = Om 10 0/2 jesli chcesz zaczynaé koszenie
4 X/ 0O Om 10 % czesciej z konkretnego miejsca.
5 IO/X Om 20 % Wpisz tak aby suma
[ Dalej ~ wspotczynnikéw wynosita 100%.
Wpisz minimalny i
maksymalny kat odjechania
Punkty startu xoszenia / robota od przewodu
Punkt  [Szerokos$¢ Kat granicznego.
T SN 00 = 170
3-10 10 — 170
3 3-10 10 — 170
4 3-10 10 - 170
5 3-10 10 — 170
TEST | |(0 —15) (10— 170’)
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(Menu screen
Ekran gtowny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]

[2.Sciezka koszenia] = [1.Punkt 1] do [5.Punkt 5]

Mozesz wybiera¢ pomiedzy 3 Sciezkami koszenia, jak ponizej:

[Kierunkowa]

W ustawieniu [Kierunkowa], kiedy robot
koszgcy wykrywa przewodd graniczny,
zawraca pod katem ostrym. Uzywane do
koszenia waskich przestrzeni.

[Losowa] N |
W ustawieniu [Losowa], gdy robot koszgcy / :
wykrywa przewod graniczny, zawraca pod /
katem rozwartym. Jest to najbardziej efektywne
ustawienie do koszenia duzych, otwartych

terenéw trawy. Uzywaj tego ustawienia do

normalnej pracy. l—f—f_f_C_C_T- =

[Mieszana]

W ustawieniu tym, robot koszacy naprzemiennie
porusza sie Sciezkg [Losowa] i [Kierunkowa] w
regularnych odstepach czasu.

N

Mozesz okresli¢ sposob poruszania sie robota

koszgcego podczas koszenia.

W ustawieniu [Mieszana] robot naprzemiennie 2 Wecisnij przycisk © .
porusza sie sciezkg Losowg i Kierunkowg w

odstepach ok. 15-minutowych.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.

Ekran gtowny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]

[3.Przekroczenie przewodu]

Przekroczenie przewodu: Od przewodu

] . ) granicznego do frontu robota koszgcego.
Gdy robot koszgcy wykryje przewdd graniczny, moze

delikatnie przekroczy¢ przewdd, aby skosi¢ trawe na
zewnetrznych krawedziach okreslonej strefy. Mozesz
regulowac odlegtosc¢ o jakg robot przekracza v
przewaod.

Wprowadz wartos¢ od 20 do 45 (cm).

2 Wecisnij przycisk ©.
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40

Menu screen

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]

[4.Koszenie krawedzi]

Dzieki tej funkcji, mozesz skosi¢ nieskoszony teren wzdtuz przewodu granicznego.

Ve

1

1
1
{

rozpoczeciem koszenia
wilasciwego przejezdza
wzdtuz przewodu
granicznego.

I J/

N
-a— Jesli koszenie krawedzi jest
aktywowane, robot przed

Jesli aktywowates tg funkcje, robot koszgcy kosi
najpierw wzdtuz przewodu granicznego w wybrany
dzien/dni.

Mozesz rowniez skonfigurowaé dzien / dni w
tygodniu, w ktére chcesz aby robot kosit wzdtuz
przewodu (maksymalnie 2 dni w tygodniu).

Wybierz [ON] lub [OFF] aby skonfigurowac¢
koszenie krawedzi i wcisnij przycisk (©).
Jesli wybrate$ [ON], przejdz do kroku 2.
Nieskoszona cze$¢ wzdtuz przewodu
granicznego zostanie starannie skoszona.
Jesli wybrate$ [OFF], powrdcisz do
poprzedniego ekranu. Robot koszgcy moze
normalnie pracowac bez zuzywania baterii na
tg funkcje.

17:18 Pon 12/Wrz
Koszenie krawedzi

EIoN OOFF

Wybierz kierunek [CW], [ACW], lub [Mieszany]
dla ksozenia krawedzi.

nastepnie wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk ©.
[CW]: Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
[ACW]: Przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara
[Mieszany]: Naprzemiennie CW i ACW

17:18 Pon 12/Wrz
Koszenie krawedzi

KON OOFF
Kierunek
Elcw
OACW
OMieszany




Menu screen

Ustawienia pracy kosiarki

Wybierz dzien tygodnia, w ktérym chcesz
3 aby robot koszacy uruchamiat funkcje

koszenia krawedzi i wcisnij przycisk ©.

Mozesz wybrac do dwoch dni w tygodniu.

17:19 Pon 12/Wrz

Koszenie krawedzi
Wybierz dni

[=]PON OsoB

OwT ONIEDZ

OSR

aoczw

aoPT [Koniec]

4 Wybierz [Koniec] i wcisnij przycisk (©.

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]

[5.Ciecie spiralne]

Dzieki tej funkcji, robot koszgcy koncentruje sie na obszaru niedokoszonym lub takim,

gdzie trawa szybko rosnie.

+—— Robot koszgcy wykrywa
gesta trawe i kosi jg
spiralnie.

Ustawienie to powoduje, ze robot koszgcy

koncentruje sie na koszeniu obszaru gestej trawy

podczas normalnej pracy.

Wybierz [ON] lub [OFF] aby skonfigurowac¢
koszenie spiralne i wcisnij przycisk ©.
Mozesz wybra¢ [OFF] aby robot pracowat przy
zmniejszonym zuzyciu baterii.

17:19 Pon 12/Wrz
Ciecie spiralne

[E]lON RKOFF

41
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Menu screen

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]

[6.Waski przejazd]

Jesli w twoim ogrodzie sg waskie przejazdy, mozesz tak skonfigurowac ustawienia aby
umozliwi¢ robotowi przejechanie przez nie w celu dotarcia do punktu startu koszenia.

B .
&,
— — . @: Odlegtos¢ pomigdzy
'f \‘ O stacjg dokujaca i
oo L ooooo by poczatkiem waskiego
@‘ przejazdu.
: Odlegtosé pomiedzy
stacjg dokujgcg i kohcem
@ @ waskiego przejazdu.
15:45 | WT 23 Luty
Waski przejazd v v
c /9 Od —do
1 O/KX 10 — 20 m
2 ®/0O 0- Om
3 ®/0O 0- Om
4 ®/0O 0- Om
(0 — 750m)

Skonfiguruj odlegtos¢ waskiego przejazdu od stacji
dokujgcej aby umozliwi¢ robotowi przejechanie
przez niego.

WAZNE:

- Okresl odlegtos¢ poczatku i konca waskiego
przejazdu od stacji dokujgce;j.

- To ustawienie dotyczy jazdy w kierunku punktu
startu koszenia. Jesli chcesz skonfigurowaé
ustawienia powrotne, przejdz do "Ustawienia
Stacji". Szczegoty znajdziesz w rozdz. “Ustawienia
Stacji” (m strona 46).

Wybierz liczbe od 1 do 4 ktérg chcesz
skonfigurowaé i wcisnij przycisk ©.

Wybierz C'lub O i wcisnij przycisk
©. Wprowadz warto$é odlegtosci od
poczatku do konca kazdego waskiego
przejazdu i wcisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.
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@ Tryb reczny

Dzieki tej funkcji, mozesz skonfigurowac prace robota koszgcego bez
ustawiania funkcji zegara pracy.

WAZNE:

- Jesli chcesz aby robot koszgcy pracowat w [Trybie recznym], patrz “Obstuga robota koszgcego w
trybie recznym” (m strona 89)

® Sciezka koszenia

Mozesz wybiera¢ pomiedzy 3 Sciezkami koszenia, jak ponizej:

: : [Kierunkowa]

: | W ustawieniu [Kierunkowa], kiedy robot
| : koszacy wykrywa przewdd graniczny,

: | zawraca pod katem ostrym. Uzywane do
| | koszenia waskich przestrzeni.

|

[Losowa]
W ustawieniu [Losowa], gdy robot koszacy :
wykrywa przewod graniczny, zawraca pod |
katem rozwartym. Jest to najbardziej efektywne |

L . . |
ustawienie do koszenia duzych, otwartych |
terenow trawy. Uzywaj tego ustawienia do |
normalnej pracy.

[Mieszana]

W ustawieniu tym, robot koszacy naprzemiennie
porusza sie Sciezkg [Losowg] i [Kierunkowg] w
regularnych odstepach czasu.

® Przekroczenie przewodu

Gdy robot ksozacy wykrywa przewod graniczny, moze go delikatnie przekroczy¢ aby skosi¢ zewnetrzna

krawedz koszonego obszaru.
Przekroczenie przewodu\[
e

Przewdd graniczny

® Koszenie krawedzi:

Dzieki tej funkcji, mozesz skosi¢ nieskoszony teren wzdtuz przewodu granicznego.

) <— Jesli koszenie krawedzi jest
] ] aktywowane, robot przed
rozpoczeciem koszenia
wiasciwego przejezdza
wzdtuz przewodu
granicznego.

43
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® Koszenie spiralne:

Dzieki tej funkcji, robot koszgcy koncentruje sie na obszarze niedokoszonym lub takim, gdzie trawa

44

szybko ros$nie.

«—— Robot koszacy wykrywa

gestg trawe i kosi jg
spiralnie.

Menu screen|
Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [2.Tryb reczny]

Mozesz skonfigurowac parametry pracy robota

koszacego.

WAZNE:

- Jesli chcesz aby robot pracowat w trybie recznym,
zmien tryb pracy naciskajac przycisk @. Szczegoty
znajdziesz w rozdziale “6 UZYTKOWANIE” (m

strona 63).

- WSrod ustawien Sciezki koszenia mozliwe jest
wybranie sposobu [Mieszana]. W tym ustawieniu
robot kosi naprzemiennie w sposob [Losowy] i
[Kierunkowy] w regularnych odstepach czasu.

15:46 Wt 23/Luty
Tryb reczny

2.Przekroczenie przewodu
3.Koszenie krawedzi
4 .Ciecie spiralne

1.Sciezka koszenia

1
2

Wybierz [Sciezka koszenia] i wcisnij
przycisk ©.

Wybierz [Losowa], [Kierunkowa] lub
[Mieszana] w celu skonfigurowania
$ciezki koszenia i wcisnij przycisk ©.

Wybierz [Przekroczenie przewodu] i
wprowadz wartos¢ dopuszczalnego
wyjechania poza przewod graniczny od
20 do 45, i wcisnij przycisk ©.

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk ©.

Wybierz [ON] lub [OFF] i wcisnij
przycisk.

Jesli wybrates [ON], przejdz do kroku 6.
Jesli wybrates [OFF], przejdz do kroku 8.

Wybierz [CW] lub [ACW] i wcisnij
przycisk ©.

Wybierz [Koniec] i wcisnij przycisk (©).

Wybierz [4.Spiralne koszenie] i wcisnij
przycisk ©.

Wybierz [ON] lub [OFF] i wciénij
przycisk ©.



@ Ukiad ogrodu

Menu screen

Ustawienia pracy kosiarki

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [3.Uktad ogrodu]

[1.Kierunek dokowania]

Mozesz wybrac kierunek wjazdu robota koszgcego
do stacji dokujgcej.

WAZNE:

- Przed skonfigurowaniem ustawien, potwierdz u
swojego dilera kompletnos¢ instalacji stac;ji
dokujgcej i utozenia przewodu granicznego.

- Szczegoty podigczenia przewodu granicznego
do stacji dokujgcej znajdujg sie w rozdz.
“Instalacja przewodu granicznego, podtaczenie
przewodu do stacji dokujgcej” (m strona 16).

Menu screen

1

2

Wybierz sciezke wjazdu.
Istniejg 4 sposoby instalacji.

Ukfad ogrodu

Kierunek dokowania
'

3 T

Wecisnij przycisk ©.

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [3.Ukfad ogrodu]

[2.Dtugosé przewodu...]

Mozesz skonfigurowac informacje o uktadzie
trawnika.

WAZNE:

- Przed skonfigurowaniem ustawien, potwierdz u
dilera kompletnosc instalacji stacji dokujgcej i
utozenia przewodu granicznego.

- Jesli LISTA KONTROLNA DILERA na koncu
Instrukcji Obstugi zostata wczesniej uzupetniona,

odnies sie do niej podczas wykonywania ustawien.

2

Wprowadz dlugos¢ przewodu
granicznego i powierzchnie trawnika.

Uktad ogrodu

Dtugosc¢ przewodu granicznego

[ 500 (50 — 1000m)

Powierzchnia ogrodu
100m (100 — 4000m?)

Wecisnij przycisk ©.
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@ Ustawienia stacji dokujacej

46

Menu screen

&

)

A

Ekran giéwny = [2.Ustawienia ogrodu] > [4.Ustawienia powrotu
do bazy] > [1.Szerokos$¢ przejazdu]

Mozesz ustawi¢ minimalng i maksymalng odlegtosc
miedzy robotem a przewodem granicznym podczas
powrotu robota do stacji wzdtuz przewodu
granicznego.

Ustawiajgc tg warto$¢, zapobiegasz powstawaniu
kolein poniewaz robot wraca do stacji réznymi
drogami.

Jesli po drodze do stacji dokujgcej znajduje sie
waski przejazd lub jesli stacja dokujgca
zainstalowana jest w waskim przejezdzie, odnies
sie do tabeli ponizej aby okresli¢ wartosc.

(Wartosci w tabeli sg wartosciami zalecanymi, ktére
ustawiane sg automatycznie gdy w Kreatorze
instalacji konfigurowany jest waski przejazd.)
Mozesz rowniez przeprowadzi¢ test powrotu do
bazy i nastepnie zmieni¢ wartosc kierujgc sie tym
czy robot trafia do bazy.

Zalecana szerokos¢ przejazdu do powrotu do stacji

Poziom
Min

Szerokos¢ przejazdu
Max

1.0m-12m
1.3m-15m
1.6m-18m
19m-21m
22m-24m
25m-27m
28m-3.0m
10 brak ustawien

O[NNI W[IN|N

WD W| W WW|[= ==

Jesli stacja dokujgca jest zainstalowana w narozniku,
ustaw warto$¢ poziomu Max na 10 lub mniej.
Jednakze, mozesz przeprowadzi¢ test powrotu do
stacji i wtedy ustawi¢ warto$¢ na wyzszg niz 10,
kierujgc sie tym czy robot powraca do stacji.

Przyktad instalacji naroznej:

Jesli ustawiony
poziom jest
nieadekwatny, robot
nie moze wykry¢
stacji dokujgce;j i
moze jg mingc.

Sygnat stac;ji

Aby ustawi¢ poziom, wprowadz wartos¢ od 0 do 15.

Tabela przyktadowych szerokosci

Szerokosé
10 cm
25¢cm
30 cm
35cm
40 cm
50 cm
60 cm
70 cm
80 cm
90 cm
100 cm
110 cm
120 cm
130 cm
140 cm
150 cm

Poziom

N P S N R I R = A R P L N K )

- Sita pola rozni sie w zaleznosci od dtugosci
przewodu granicznego. Pole staje sie stabsze
przy dtuzszym przewodzie granicznym i
mocniejsze przy krétszym przewodzie.

- Gdy wartos¢ jest wysoka (aby unikngc¢ jazdy
po tej samej $ciezce), mozesz unikngé
powstawania sladow kot w trawie.

- Wartosci odpowiadajgce numeron poziomow
w tabeli pomagajg przypowrocie robota do
stacji dokujgcej wzdtuz prostej linii.

- Wartosci kryjgce sie pod numerami pozioméw
moga roézni¢ sie w zaleznosci od warunkow.

K\0)AW Zastosuj tak duzg szeroko$¢ przejazdu jak to
mozliwe aby szybko dotrze¢ do obszaru.

17:21 Pon 12/Wrz
Szerokos¢ przejazdu

Wprowadz wartos¢ (0 — 15) dla [MIN] i [MAX].

1

2 Wecisnij przycisk ©.
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Ekran giéwny = [2.Ustawienia ogrodu] <> [4.Ustawienia

powrotu do bazy] = [2.Poj. baterii przy powrocie do bazy]

Wybierz [Auto] lub prowadz
procentowg wartos¢ pozostalej

Mozesz okresli¢ procentowo pojemnosé baterii przy pojemnosci baterii.
ktorej robot koszacy rozpocznie powrot do staci Zakres procentowe]j warto$ci pozostatej
dokujace;. pojemnosci baterii wynosi 10 — 50%.

17:59 Wt 23/Luty
Poj. baterii przy powrocie do bazy

Im dluzszy przewdd, tym wyzsza powinna Ustawienie tego parametru
by¢ ta wartosé. decyduje kiedy kosiarka
rozpocznie powrot do bazy
4 Auto

0 10%(10 — 50%)

2 Wcisnij przycisk ©.

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [4.Ustawienia

powrotu do bazy] =» [0.Test powrotu do bazy]

Wybierz [Zgodnie ze wskazéwkami
1 (CW )] lub [ Przeciwnie do wskazéwek
Mozesz przetestowac czy robot koszgcy (ACW)].
poprawnie wraca do stacji dokujgce;j.

Test powrotu do stacji dokujgcej

WAZNE:
- Przeprowadz test gdy robot koszacy nie jest

podtaczony do stacji dokujacej. i—-h .kt dac '

Przeciwnie do wskazoéwek (ACW)

Przetestuj powrét roznymi $ciezkami.

Wecisnij przycisk ©.
2 Potwierdz wybranie kierunku powrotu
do stacji dokujgce;j.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
3 Robot koszgcy powrdci do staciji
dokujace;.

Gdy robot koszacy podtaczy sie do stacji

4 dokujacej, wcisnij reczny przycisk STOP.
Pokrywa panelu sterowania otworzy sie. Na
wyswietlaczu pojawi sie¢ komunikat “Test
zakonczony.
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Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu]

1

Mozesz skonfigurowac¢ wysokosc koszenia.

WAZNE: 2
- Zalecane jest aby wysokosc¢ koszenia ustawi¢ tak
by Scinane byto 5mm wysokosci trawy.

[5.Wysokos¢ koszenia]

Ustaw wysokos¢ koszenia I/
(przyciskami géra/dét i weisnij przycisk (©.

Gdy wybierzesz [Kallibruj] i wcisniesz

przycisk ©, tarcza z ostrzami przesunie

sie do zadanej wysokosci koszenia.

Mozesz sprawdzi¢ wysokos¢ koszenia.

- W najwyzszej i najnizszej pozycji tarcza z
ostrzami wydaje dzwiegk zatrzaskiwania.

Wecisnij przycisk ©, powrécisz do
poprzedniego ekranu.

13:30 Pt 15/Lipiec
Wysokos$¢ koszenia

60(max)

Kallibruj




# Sprawdzenie systemu

@ Sprawdzenie sygnatu

robota koszacego i potwierdzic site sygnatu.

Sprawdzenie systemu

»”,

Mozesz sprawdzi¢ czy sygnat przewodu granicznego prawidtowo dociera do \

Ekran gtowny = [3.Diagnostyka] > [1.Sprawdzenie sygnatu]
Wskaznik poziomu sygnatu Sita sygnatu
LvO Brak sygnatu petli
Lv1 Staby
Lv5 Sredni
Lv10 Silny
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Sprawdzenie systemu

@ Test punktéow startu koszenia
Mozesz sprawdzi¢ czy robot koszgcy prawidtowo powraca do stacji dokujgce;j, ﬂ % @
v
M

50

oraz moze dotrze¢ do wszystkich punktéw startu zgodnie z ustawieniami.

Ekran gtény = [3.Diagnostyka] = [2.Test punktéw startu koszenia]

[1.Punkt1] do [5.Punkt5]

Mozesz skonfigurowac 5 punktéw startu koszenia.

WAZNE:

- Przeprowadz ten test gdy robot koszacy podtgczony
jest do stacji dokujace;j.

2

Wybierz punkt od 1 do 5 ktéry chcesz
przetestowaé i wcisnij przycisk ©.

Potwierdz ustawienie wartosci
wybranego punktu.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
Robot koszgcy ruszy do wybranego punktu
startu koszenia.

Gdy test konczy sie prawidtowo, robot toczy
sie powoli od boku do boku pokazujgc
minimalny i maksymalny kat wyjscia, i
emitujgc sygnat dzwiekowy.

Wcisnij reczny przycisk STOP.
Pokrywa panelu sterowania otworzy sig.
Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat
“Czy chcesz modyfikowac¢ punkt startu?”

Wybierz [Tak] lub [Nie] w odpowiedzi na
pytanie i wcisnij przycisk ©.

Jesli wybierzesz [Tak], pojawi sie ekran
Punktéw startu koszenia. Mozesz
zmodyfikowac¢ ustawienia punktow startu
koszenia.

Jesli wybierzesz [Nie], pojawi sie poprzedni
ekran.

WAZNE:
- Szczegoty dotyczace ustawien punktow
startu koszenia znajdziesz w rozdz.

“Ustawienia punktow startu
koszenia” (m strona 22).



Sprawdzenie systemu

Ekran gtéwny = [3.Diagonostyka] = [2.Test punktéow

startu koszenia] > [0.Stacja dokujgca]

1 Wybierz [Zgodnie ze wskazéwkami(CW)]
lub
Mozesz sprawdzi¢ czy robot koszacy poprawnie [Przeciwnie do wskazéwek(ACW)].
powraca do stacji dokujgce;j.
Wecisnij przycisk ©.
2 Potwierdz wybranie kierunku powrotu
robota do stacji dokujace;.

WAZNE:

- Przeprowadzaj ten test gdy robot nie jest

podtaczony do stacji dokujacej. Zamknij pokrywe panelu sterowania.

3 Robot koszgcy powrdci do staciji
dokujace;.

Gdy robot znajduje sie juz w stacji

4 dokujacej, nacisnij reczny przycisk
STOP.
Pokrywa panelu sterujgcego otworzy sie.
Na wys$wietlaczu pojawi sie komunikat “Test
zakonczony”.

WAZNE:

- Szczegoty ustawien stacji dokujgce;j
znajdziesz w rozdz. "Ustawienia
powrotyu do bazy (m strona 46).
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Przegladanie historii

8 Przegladanie historii

@ Historia dziatania

Mozesz sprawdzic tgczny czas pracy i tadowania robota koszgcego.

2

Ekran gtéwny = [4.Historia] = [1.Historia dziatania]

[1.Czas pracy]
Sprawdz historie.

Mozesz sprawdzi¢ przez jaki czas robot koszgcy
pracowat, i jak dtugo tadowat sie w stacji dokujgce;j.
Wecisnij przycisk © aby powrécié
2 do poprzedniego ekranu.

15:41 Srod  24/Luty

Czas pracy
Catkowity czas koszenia. —» [| Koszenie .
180h55min
Catkowity czas fadowania. ~—= || £-adowanie .
g 140h37min
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Przegladanie historii

@ Historia pracy

7
2\

A

Ekran gtéwny = [4.Historia] = [1.Historia dziatania]
[2.Historia pracy]
Sprawdzaj historie naciskajac @ (¥
) . . . przyciski w celu przesunigcia
Mozesz przegladac historie koszenia robota (kiedy menu.
robot koszacy pracowat), historie powrotow (kiedy
robot wracat do stacji dokujgcej), oraz historie 2 Weisnij przycisk © aby powréci¢
tadowania (kiedy robot tadowat sie w stacji). do poprzedniego ekranu.

WAZNE:
- Wyswietlana jest wytgcznie historia Trybu Auto.

Wyswietlany jest numer
punktu startu koszenia z

. . 15:41 Srod  24/Luty ktoérego robot rozpoczynat
Historia pracy prace.
_ Historia koszenia v
Za kazdym razem gdy robot _,(01, 2omin(1106: 43min |3
opuszcza stacjg dokujaca po 02: 60min|2|07: 67min |4
fadowaniu, w historii tworzona 03: 53minl3/08: 33min |5
jest nowa pozycja. Najmtodszy 04: 12minl1109: 59min |1 Tez znak wskazuje, ze
wpis ma numer [01], a najstarszy 05: 62minl|2/10: 45min |2 |__istnieje kolejna strona. Uzywaj
wpis ma numer [10]. @& Wprzyciskow aby

zmieni¢ strony.

15:41 Srod 24/Luty
Historia pracy

- ) . Historia powrotow
Tu wyswietlany jest czas jaki > m

. . - , 06: 7min
zabiera robotowi powrét do stacji 02- Smin 07: 10min
dokujgcej po zakonczeniu 03: 10min 08: 5min
koszenia. Nowa pozycja jest 04: 5min 09: 8min
dodawana do listy za kazdym 05: 8min 10: 10min @<—

razem gdy robot powraca do stacji.

15:41 Srod 24/Luty

Historia pracy

: I Historia fadowania AT

Czas najbardziej niedawnego —»((01: 39m 06: 43min
tadowania wyswietlany jest jako 02: 66min 07: 77min
plerwszy. 03: 53min 08: 33min
04: 42min 09: 59min
05: 71min 10: 45min
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Przegladanie historii

@ Historia bledéw

Mozesz przeglgdac historie bteddéw robota (kiedy pojawity sie btedy).

Menu screen

&

Ekran gtéwny = [4.Historia] = [2.Historia bted6éw]

1

Historia pojawiajgcych sie btedéw jest zapisywana.

WAZNE:

- Jesli ten sam btgd pojawi sie powtdrnie jednego

2

dnia, zapisany zostaje czas kiedy btad pojawit sie

po raz pierwszy.

Najbardziej niedawny btad jest
wyswietlany jako pierwszy.
Wecisnij przycisk © aby zobaczy¢
wiecej informacii.

@

Wybierz wejscie do historii btedow
(W) - przyciskami gora/dot.

Wecisnij przycisk ©.

Informacja o btedzie jest wyswietlona.
Szczegoty dot. bteddéw znajdziesz w “7
POSTEPOWANIE W PRZYPADKU
AWARII” (@ strona 70).

Wecisnij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.

13:33 Pt
Historia btedéw

15/Lipiec

j4—2Znak ten wskazuje, ze jest

kolejna strona.Uzyj @ w
przyciskow aby zmienic strone.

13:33 Pt
Historia btedow

15/Lipiec

Wyswietlana jest informacja o —p

0 1 : Btad wysokosci koszenia

)

btedzie oraz czas jego
wystgpienia.
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Ustawienia systemowe

@ Ustawienia systemowe

® Jezyk

Mozesz ustawi¢ jezyk, w ktéorym wyswietlane bedzie menu.

Ekran gtéwny = [5.Ustawienia systemowe] = [1.Jezyk]

1 Wybierz preferowany jezyk.
Wybierz preferowany jezyk sposréd 12 jezykow

pokazanych na wyswietlaczu.
2 Wcisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.

@ Ekran/Dzwiek

Ekran gtéwny = [5.Ustawienia systemowe] =» [2.Ekran/Dzwiek]

[Kontrast]

Zmien poziom kontrastu wciskajac przyciski
aw.

Mozesz ustawi¢ kontrast wyswietlacza panela sterowania.

2 Wecisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk ® aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.

Ekran gtowny = [5.Ustawienia systemowe] = [2.Ekran/Dzwiek]

[Kolor tfa]

Wybierz [Biaty] lub [Czarny] wciskajac
1 @& (W) - strzatki gora/dét.
Mozesz ustawi¢ kolor tta wyswietlacza panela
sterowania.
2 Wcisnij przycisk ©.

Weci$nij przycisk® aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.
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Ustawienia systemowe

Ekran giéwny = [5.Ustawienia systemowe] = [2.Ekran/Dzwiek]

[Klawiatura]

Wybierz [ON] lub [OFF] wciskajac @& @
. i . . o 1 - strzatki gora/dét.
Mozesz wybra¢ czy podczas wciskania przyciskow

klawiatury stycha¢ dzwiek wciskania.
2 Wecisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.

@ Data i Godzina -

Mozesz ustawi¢ wewnetrzng date i godzine robota koszacego.

Ekran gtéwny = [5.Ustawienia systemowe] = [3.Data i Godzina]
Wprowadz date w formacie {Dzien}/
1 {Miesiac}/{Rok} oraz czas w formacie
Ustaw date i godzine w robocie. Zegar dziata na 24-godzinnym za pomoca przyciskow
podstawie tego ustawienia daty i godziny. numerycznych.

2 Wecisnij przycisk (©.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.
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Ustawienia systemowe

@ Zabezpieczenia ﬂ
Ustawienie zabezpiecze€ jest stosowane po to aby nie dopuScil do \_/

obsjugiwania robota przez osoby niepowojane. ®.°

Menu screen

Ekran gtowny = [5.Ustawienia systemowe] > [4.Zabezpieczenia] = [1.Alarm]

WAZNE:

- Przed wybraniem [1.Alarm], bedziesz musiat wpisa¢ swoj numer PIN. Jesli zapomniates$ PIN, skontaktuj sie

ze swoim dilerem.

Wybierz [ON] lub [OFF] wciskajac @&
1 - strzatki géra/dot.
To ustawienie zatgcza lub wytgcza alarm. Jesli
wybierzesz [OFF], wszystkie alarmy poza alarmem
przed uruchomieniem ostrzy sg wytgczone. 2 Wecisnij przycisk ©.
WAZNE:
alarmu wywotanego wprowadzeniem niepoprawnego 3 do poprzedniego ekranu.
kodu PIN (Personal Identification Number) 3 razy
pod rzad.
Ekran gtéowny = [5.Ustawienia systemowe] = [4.Zabezpieczenia]
[2.Utwérz PIN]
WAZNE:

- Przed wybraniem [2.Utwérz PIN], bedziesz musiat wprowadzi¢ swéj numer PIN. Jesli zapomniate$ PIN,
skontaktuj sie ze swoim dilerem.

Wprowadz nowy numer PIN za
1 pomocg przyciskéw numerycznych.
Mozesz zmienia¢ numer PIN uzywany do

odblokowania menu panelu sterowania. Upewnij sie,
ze utworzyte$ numer PIN aby zapobiec kradziezy 2 Wecisnij przycisk @_-
robota, nieautoryzowanemu dostepowi itp. Wyswietli sig komunikat “Aktywowany”.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.

WAZNE:

\/

- Zapisz swoj numer PIN w odpowiednim miejscu. Patrz “LISTA KONTROLNA DILERA” (m strona 100).
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Ustawienia systemowe

@ Kasowanie ustawien

@ Pomoc

58

E—
Mozesz skasowac wszystkie ustawienia, przywracajgc ustawienia fabryczne. E v

\ 2C)

L

\0

§ y
Menu screen

Ekran giéwny = [56.Ustawienia systemowe] = [5.Kasowanie]
[1.Przywrécenie ustawien fabrycznych]

1 Wopisz swoj numer PIN i wcisnij przycisk ©.
Wprowadz tg komende jesli chcesz wszystkie
ustawienia przywréci¢ do ustawien fabrycznych.
Wybierz [Tak].

WAZNE: 2
- Komenda ta nie zresetuje historii dziatania robota

(historii pracy i btedow). Skasuje tylko ustawienia Wciénij przycisk ©.

parametréw robota koszgcego. 3 Po wyswietleniu sie komunikatu

- Przed zastosowaniem tej komendy, skontaktuj sie “Aktywowany”, zasilanie wylaczy sie.

z dilerem.
- Ustawienia wprowadzone przez dilera zostang
utracone po wprowadzeniu tej komendy.

Ekran gtéwny = [5.Ustawienia systemowe] => [5.Kasowanie]

[2.Przywrécenie ustawien dilera]

Wybierz [Tak].

Kasowanie ustawien do ustawien skonfigurowanych

przez dilera.

WAZNE: 2 Wecisnij przycisk @ ) ' )

- Komenda ta nie zresetuje historii dziatania robota Wyswietli si¢ komunikat *Zakonczone".
(historii pracy i btedéw). Skasuje tylko ustawienia
parametréw robota koszgcego.

- Przed zastosowaniem tej komendy, skontaktuj sie
z dilerem.

Mozesz uzyskac informacje na temat urzadzenia takich jak: nazwa modelu, '
numer seryjny, wersja oprogramowania.

Wecisnij i przytrzymaj przycisk numeryczny “0”

11:04 Srod  24/Luty
Pomoc

Honda Power Equipment
Miimo HRM3000 ) <+ Nazwa modelu.
MBEF-1000001 <—— Numer seryjny.
Wersja oprogramowania )
Procesor :1.0.0 WAZNE:
:1.0.0 - Jesli wyswietla sie numer
seryjny “0000000”,
skontaktuj sie z dilerem.

Wersja oprogramowania. —————» P
ya opreg [WySW|etIacz




Aplikacja Mii-monitor / Instalowanie Mii-monitor

5 Przygotowanie Mii-monitor

@ Aplikacja Mii-monitor

Mii-monitor jest aplikacjg na smartfony i tablety. Komunikuje sie z
HRM3000 poprzez Bluetooth®.
Aby aplikacja dziatata, smartfon musi miec potaczenie z internetem.

WAZNE:

- Rysunki w niniejszej instrukcji stanowig tylko punkt odniesienia. Mogg
réznic sie od rzeczywistego produktu.

- Funkcje, ekrany, kompozycja, itp. opisane w niniejszej instrukcji mogg
zosta¢ zmienione bez wczeéniejszego powiadomienia.

- Metody dziatania (ekrany, procedury) w niniejszej instrukcji sa przyktadowe.
Mogag sie rézni¢ w zaleznosci od modelu twojego telefonu.

@ Funkcje Mii-monitor

» Ustawienia identyczne jak na panelu sterowania robota '
» Zdalne sterowanie robotem
» Kopia zapasowa i reset twoich ustawieh na serwerze Honda

* W przypadku wystapienia btedu wysyta raport do dilera

@ Wiecej na temat Mii-monitor

Aby uzyskac wiecej szczegdtow odnosnie dziatania aplikacji Mii-monitor
oraz obstugiwanych modeli telefonéw / tabletéw, zapoznaj sie z
Przewodnikiem Dziatania aplikacji Mii-monitor (instrukcja online).

Aby ja znalezé, zajrzyj na www.hppsv.com/link/OM000231HME/

ORS00
v 2
[=]:

8 Instalowanie Mii-monitor

Aby zainstalowac aplikacje Mii-monitor zeskanuj kod QR.
Przy pobieraniu aplikacji moze pojawi¢ sie informacja o
optacie.

App Store® Google Play™
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Parowanie urzadzen (potgczenie przez Bluetooth®)

8 Parowanie urzadzen (potaczenie przez Bluetooth®)

» Nie mozna podtgczy¢ wiecej niz jednego uzytkownika do tego samego Miimo. Jesli chcesz podigczyé do
swojego Miimo wiecej niz jeden smartfon/tablet, na wszystkich urzadzeniach musi by¢ to samo ID uzytkownika

» Aby sterowac robotem poprzez Mii-monitor, musisz go sparowac z telefonem/tabletem.

» Aby sparowac robota koszgcego, Wstepne Ustawienia robota muszg by¢ skonfigurowane.

* Bluetooth® jest technologia komunikaciji krétkiego zasiegu. dziata w odlegtosci do ok. 3 m.

1 Wecisnij przycisk (D (On) na panelu sterowania.

Wiacz Bluetooth® w telefonie.

Po chwili, wyswietli sie rezultat wyszukiwania.
3 Wybierz numer seryjny robota koszacego, ktérego chcesz podtaczy¢ (m strona 9).

Jesli numer seryjny robota koszgcego nie wyswietla sie, Bluetooth® w robocie lub
smarfonie moze by¢ zablokowany.

Wylacz robota koszgcego, wytgcz Bluetooth® w telefonie, zrestartuj, a nastepnie
sprobuj ponownie.
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8 Rejestracja uzytkownika

1

Wybierz [Nowa Rejestracja] na ekranie logowania

B e vatie
B 52 e 0 et Prsree

Fen Feginmson

Zarejestruj Numer Seryjny (m strona 9).
Kod QR

Mii-monitor [ i

i 500 0R code of Mima

[]- I—H_l
- -

() g the fraeme rusber

Reczne wpisanie

e

Sprawdz czy wpisany numer jest poprawny.

Mii-monitor & i

1) Conbrm your frame mumte,

GHGF-1000045

Wprowadz [Dane uzytkownika].
Pola oznaczone * sg obowigzkowe.

P R ON S— I S s —

Frave rurmier W F-0000010 Frame number W F-0000010
LogmiD Logmime [

Coumtry Gountry® japan

- = =

- eV |- o
Purchave date (day/month/yesr) Purchave date (day/monthiyesr)

[= v fs v fonv] [= v v fouv]

Kl 0 [ o]
| mowoa |

3)

6

[

Rejestracja uzytkownika

Wprowadz hasto.
- Nie ma ograniczenia liczby znakéw
w hasle.

Do “Terma & Cenditions” s mgister

Termms & Conitisns

[ e
T —
Zaznaczajgc kwadracik wyboru,

czynisz hasto widocznym.

Wybierz [Regulamin] i potwierdz zawartos¢.
Jesli sie zgadzasz, wybierz [Akceptuje].

ek "Terma & Conditions” 1a iegister

Teims & Conditisns

Wybierz [Rejestracja] i wyslij
wprowadzone dane do serwera Honda.

Emor

Nieudana
R —

Plsase check your phone networ.

Sprobuj ponownie
za chwile.
Ponadto, czy
masz potgczenie z
Internetem.

Mk Gaypmont aible
Teem & Condiom

[~ JE—
——

Nieudana ¢

User Rogistration

The &0 has taten akveady registered please
change 1B 10 resume.

|
lub

User Rogistration

The frarme rumber has been abeady
Togiatisnd, plesss check your frams rumber
g, I frame reamiber & cormect, please
conict your dealer

—_—
Skontaktuj sie z
dilerem, u ktérego
zakupite$ robota.
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Menu wyswietlane po podtaczeniu sie do urzadzenia

) Menu wyswietlane po podtaczeniu sie do urzadzenia

Jesli w poblizu znajduje sie smartfon, ktéry moze zosta¢ podigczony gdy wcisniesz przycisk STOP,

na wyswietlaczu pokaza sie nastepujgce komunikaty/piktogramy.

>|;<—‘ 17:01 Czw 25/Luty

o,
Cu|IE"

13:40 Wt 23/Luty

@2
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Wyswietlane jesli
urzgdzenie jest gotowe
do potgczenia.

<+—— Wyswietlane podczas
zdalnego sterowania
robotem koszgcym.



Sprawdzenie obszaru koszenia / Podigczenie do zrodta zasilania

6 UZYTKOWANIE

8 Sprawdzenie obszaru koszenia

Zanim robot rozpocznie prace, upewnij sie, ze na obszarze pracy nie
ma zwierzat, ani innych przedmiotéw obcych.
Wytgcz robota przed usunieciem wszelki przedmiotéw z obszaru pracy.

UWAGA:

- Jesli na obszarze pracy sa jakies dziury (jak np. krélicze nory itp.)
zasyp je, aby teren byt rowny. Okresowo sprawdzaj obszar
roboczy, czy nie pojawily sie na nim dziury lub jamy.

Upewnij sie réwniez czy trawa nie jest wyzsza niz 65 mm.

WAZNE:

- Wyreguluj wysokos$¢ ostrzy taka by scina¢ ok 5mm trawy.
Szczegoty regulacji wysokosci ostrzy znajdziesz w rozdziale

“Regulacja wysokosci ostrzy” (m strona 67). mwn) ‘

Jesli trawa jest wyzsza niz 65 mm skos jg za pomocg standardowej kosiarki.

8 Podtaczenie do zrédta zasilania

Podtgczajgc zrédto zasilania, postepuj wedtug krokéw ponizej.

Odtaczajgc zrédto zasilania, postepuj w kolejnosci odwrotnej do wymienionych krokow.

65 mm lub mniej

Szczegoty odnosnie przenoszenia transformatora lub zmiany gniazdka zasilania uzyskasz u swojego dilera.

WAZNE:

- Podtaczaj stacje dokujaca wytgcznie do obwodu chronionego przez wytgcznik roznicowo-pragdowy (RCD)

0 pradzie wyzwalania nie wiekszym niz 30 mA.

1

Zdejmij pokrywe ztgcza w stacji dokujace;j.

Jesli przewéd zasilajacy transformatora jest zbyt krétki, podigcz Wtyczka

2 przedtuzacz.

Podtacz wtyczke przewodu zasilajgcego do wewnetrznego
zlacza stacji bazowej.

WAZNE:
- Podczas roztgczania ztgczy, upewnij sie ze zacisk jest podniesiony.

- Gdy dtugos¢ przewodu jest niewystarczajgca nawet po uzyciu
przedtuzacza, przedtuz kabel od strony gniazdka zasilajgcego (domu).
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Podtaczenie zrédta zasilania / Sprawdzenie robota koszgcego / Wiaczenie/wytgczeznie zasilania

3 Zamontuj pokrywe zlgcza na stacji dokujace;.
UWAGA: ®

Nie zabezpieczaj przewodu zasilajgcego za pomocg
¥

palikdw uzywanych do zabezpieczenia przewodu
granicznego. Mozesz w ten sposéb uszkodzi¢ przewdd.

Podigcz wtyczke transformatora do gniazdka o okreslonym napieciu.
4 Napiecie w gniazdku dla typéw E i S: AC 230 V
Napiecie w gniazdku dla typu B: AC 240 V

@ Sprawdzenie kosiarki

Przed rozpoczeciem pracy, upewnij sie, ze robot jest prawidtowo podtgczony do stacji .

Lampka powyzej wtyczki tadowania zmienia sie nastepujaco:

Kolor Opis

Zielona  |Ustawienia sygnatu stacji dokujgcej prawidtowe.

Zielona Przewdd graniczny jest z
(mruga)

a diugi.

do stacji dokujgce;j.

Zola Robot koszgcy prawidiowo podtgczony

(mruga) | graniczny rozigczyt
przerwaniu. Skontaktuj si

Zotta Problem 2z sygnatem — np. przewdd

sie  lub ulegt
e z dilerem.

przerwaniu. Skontaktuj si

Czerwona | Problem z sygnatem stacji — np.
(mruga) przewody stacji roztgczyty sie lub uleglty

e z dilerem.

Sprawdz fgczniki (M
Skontaktuj sie z dilerem.

Czerwona | Stacja dokujgca jest uszkodzona.

strona  79).

Jesli przewdd zasilajgey jest

Brak Potwierdz podtgczenie przewodu zasilajgcego.

prawidtowo

podtgczony do stacji dokujgcej, wystgpit problem
z zasilaniem. Skontaktuj sie z dilerem.

WAZNE:
- Nie dotykaj ztgcza tadowania. W przeciwnym razie mozesz doznaé obrazen.

8 Wiaczanie / wytaczanie zasilania
® Wiaczanie zasilania

Po natadowaniu baterii wcisnij przycisk (D (On) aby wtgczyé robota koszacego.
Przycisk (D (On) znajduje sie na panelu sterowania w tylnej czesci robota.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Gdy chcesz zatrzymaé kosiarke, podchodz do urzadzenia od tylu. Podchodzenie

do kosiarki od

przodu lub od innej strony moze doprowadzi¢ do niezamierzonego zetkniecia z urzadzeniem,

co z kolei moze spowodowa¢, ze upadniesz, gdy kosiarka ruszy.

Wcisnij reczny przycisk STOP.
1 Pokrywa panelu sterowania otworzy sieg.
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Wigczanie / wytgczanie zasilania

Wecis$nij przycisk (D (On) na panelu sterowania.
2 Wiaczone zostaje zasilanie i wyswietla sie ekran startowy.

® Wprowadzenie numeru PIN (Personal Identification Number)

Przy wigczaniu robota koszgcego, musisz wprowadzi¢ numer PIN.

1 Wprowadz PIN za pomoca przyciskéw numerycznych. 18:01 Wt 23/Luty
- Aby zmieni¢ PIN, patrz rozdz. “4 USTAWIENIA
MENU” (m strona 30). Wprowadz swoj numer PIN

Pozostato prob:3

Wecisnij przycisk ©. 18:01 Wt 23/Luty
2 Wyswietli sie ekran gtéwny. Kod PIN

WAZNE:

- Jesli 3 razy pod rzad wprowadzisz btedny numer PIN | Wprowadz SWPL numer PIN
panel sterowania zostanie zablokowany na 5 minut
podczas ktorych nie mozna wykonac zadnej operaciji.
- Jedli zapomnisz PIN, skontaktuj sie z dilerem.
- Jedli wyswietli sie komunikat o btedzie, patrz rozdz.
“7 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW’” (m strona 70).

Pozostato prob:3

® Wyiaczanie zasilania

Wcisnij reczny przycisk STOP.
1 Pokrywa panelu sterowania otworzy sieg.

2 Wecisnij przycisk © (Off) na panelu sterowania.

WAZNE:
- Jedli wylgczysz zasilanie, kosiarka nie rozpocznie ponownie pracy, nawet jesli ustawite$ zegar.
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JAINVMOMLAZN 9 .



Praca robota koszgcego w trybie Auto

8 Praca robota koszacego w Trybie Auto

66

Ponizsze instrukcje mogg by¢ wykorzystane przy pracy robota w czasie skonfigurowanym w
ustawieniach do pracy w trybie automatycznym.

WAZNE:
- Szczegoty znajdziesz w rozdz “4 USTAWIENIA MENU” (m strona 30).

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Upewnij sie, ze przed przeprowadzeniem ponizszej procedury wcisnates reczny przycisk STOP.

Wecisnij przycisk ©.

—

Jesli na ekranie gtéwnym wyswietla sie [Auto], przejdz a
2 do kroku 3.

Jesli wyswietla sie [Man] na ekranie giéwnym, wciskaj

przycisk @ (Auto / Manual) az wyswietli si¢ [Auto].

Z%L@Itu@m \

Szczegbétowe omowienie ikon wyswietlajgcych
sie na ekranie znajdziesz w rozdz. “Ekran
gtéwny” (m strona 11).

15:43 Srod 24 /Luty

Baza : Teraz

Zamkni ok(ywe akyy, wznOW|c,I OO A

1CD

Zamknij pokrywe panelu sterowania.

Konfigurowanie jest zakonczone. Robot zacznie kosi¢ w czasie okreslonym w trybie Szybkich Ustawien.
Szczegoty dot. ustawien znajdziesz w rozdz. “4 USTAWIENIA MENU” (m strona 30).

WAZNE:
- Jesli wcisniesz przycisk (© (Off) po skonfigurowaniu tych ustawien, robot nie aktywuije sie.




Regulacja wysokoSci ostrzy

8 Regulacja wysokoSci ostrzy

WysokoST ustawienia ostrzy determinuje wysokoST przycinanej trawy.
Wypr - buj robota na majym obszarze i ustaw wysokoSI ostrzy zgodnie ze swoimi potrzebami.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Upewnij sin, Ue przed przeprowadzeniem poniUszej procedury wcisnNieS riiczny przycisk STOP.

UWAGA:

- Unikaj koszenia wysokiej trawy na raz. KoS stopniowo, krok po kroku.

- Unikaj Scinania winicej nil 5 mm trawy na raz. JeSli chcesz skr-cil trawi o witicej nil 5 mm,
powinno byl to zrobione stopniowo o maksymalnie 5 mm tygodniowo. Przykjad: skracanie
od 50 do 30 mm powinno zajNT 4 tygodnie w etapach co 5 mm.

1 Wybierz|lif _na ekranie gj-wnym i wciSnij @. 15:43 Srod  24/Luty

Baza : Teraz

Zamknij pokrywn abywznowl, 4o,

G Iy
Sprawd¥ czy wpisana wysokoSc koszenia zawiera 15:43 Srod 24/Luty
2 sift w przedziale (20 — 60) i wciSnij przycisk @. WysokoSI' koszenia

- Mozesz wybra¢ wartos¢ wysokosci (20 — 60) lub
[Kalibrowaé] za pomocg przyciskow aw .

20(min) [ Kalibruj |
Ustaw wysokos$é koszenia - (@& (¥ przyciski géra/ 1543 Srod  24/Luty
3 dét i weisnij przycisk (©). WysokoSI koszenia
60(max)
\__\_:_\_.:_]_ ED
20(min) [ Kalibruj |
Gdy wybierzesz [Kalibruj] i wciSniesz przycisk @),
4 dysk z ostrzami przesunie si¢ do zadanej
wysokosci. Mozesz sprawdzi¢ wysokos¢ koszenia.
- Przesuwany dysk z ostrzami wydaje dzwiek ¥
"zatrzaskiwania" w najnizszej i najwyzszej pozycji. P
4

JeSli wciSniesz przycisk &, powr-cisz do
5 Ekranu gj- wnego.
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Cotygodniowe sprawdzenie

8 Co tygodniowe sprawdzenie

Sprawdzaj kosiarke i stacje bazowg raz w tygodniu, aby usungé z nich trawe i inne zanieczyszczenia.
Sprawdzaj rowniez czy ostrza i tarcza tngca nie zostaty uszkodzone oraz skontroluj, czy nie pojawity sie
inne problemy.

® Czyszczenie robota i stacji dokujgcej

Po zakonczeniu koszenia, zaréwno na powierzchni, jak i od spodu kosiarki, stacji bazowej i wtyczce
do tadowania mogg nagromadzic¢ sie resztki trawy i innych zanieczyszczen.
Aby poznaé szczegdty czyszczenia robota patrz rozdz. “8 KONSERWACJA” (m strona 75).

® Kontrola ostrzy i tarczy thgcej pod katem uszkodzen

W trakcie koszenia ostrza i tarcza thgca mogg ulec uszkodzeniu. Nalezy co tydzien regularnie dokonaé
sprawdzenia ostrzy i tarczy tnace;.

Aby dowiedzie¢ sig, jak sprawdzac ostrza i tarcze tngca, zapoznaj sie z rozdz. “8 KONSERWACJA” (m
strona 75).
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Przenoszenie robota koszacego

8 Przenoszenie robota koszacego

Podczas przenoszenia robota koszgcego, nalezy przestrzegac nastepujgcych zasad.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Nie przenos kosiarki ostrzami skierowanymi w swoja strone.

- Uwazaj, aby nie upuscic¢ kosiarki w trakcie przenoszenia.

- Upewnij sie, ze wcisnates reczny przycisk STOP i wcisnates przycisk (© (Off) aby wylaczyé zasilanie
przed przeprowadzaniem ponizszej procedury.

- Upewnij sie, ze robot (w szczego6lnosci ostrza) nie dotykajg oséb postronnych podczas przenoszenia.

1. Weciénij reczny przycisk STOP, aby otworzyé¢ pokrywe panelu sterowania i nastepnie wcisnij przycisk © (Off).
2. Zamknij pokrywe panelu sterowania.
3. Podnies robota chwytajgc urzadzenie w przeznaczonym do tego miejscu.

Podnies kosiarke jedng reka,
chwytajgc za tylng czes¢, z
ostrzami skierowanymi na
zewnatrz.

Zawsze chwytaj kosiarke tak, aby
ostrza byly skierowane z dala od
Ciebie.

UWAGA:

- Gdy przenosisz robota koszacego upewnij sie, ze zawsze chwytasz
za element specjalnie do tego przeznaczony w dolnej tylnej czesci
urzgdzenia. Przenoszenie kosiarki w inny spos6b moze prowadzi¢
do obrazen ciata spowodowanych przez ostrza lub gniazdo do
tadowania, jak rowniez moze przyczynic si¢ do upuszczenia W
kosiarki, a tym samym jej uszkodzenia. t &/\

- Nie podnos, ani nie przenos kosiarki, chwytajac za otwoér w przedni
czesci urzadzenia.

- Nie przenos kosiarki w momencie, gdy jest podigczona do

stacji bazowej. Zaréwno kosiarka, jak i stacja bazowa moga w
ten sposéb ulec uszkodzeniu.

>

- Mozesz prowadzi¢ robota koszacego za pomoca aplikacji
Mii-monitor. jesli uzywasz zdalnego sterownaia, stosuj sie
do ponizszych zalecen.

- Pracuj na dobrze oswietlonym terenie

- Unikaj koszenia mokrej trawy

- Uwazaj jak stawiasz stopy na pochytosciach

- Nie prébuj na site wstawié robota do stacji dokujacej
za pomocg zdalenego sterowania.
Moze to uszkodzi¢ stacje dokujaca.
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Zanim skontaktujesz sie z Dilerem

7 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

8 Zanim skontaktujesz sie z Dilerem

W rzadkich przypadkach gdy napotkasz jaki$ problem i bedziesz chciat skontaktowac sie z dilerem,
upewnij sie, ze masz pod rekg nastepujace zrédta informaciji.

* Instrukcja Obstugi
» Dane dotyczgce ostatniej pracy w ogrodzie.

* Informacje z [Historii btedéw]

I
Ekran gtéwny = [4.Historia] = [2.Historia bledéw]
Mii-monitor posiada opcje wystania raportu btedéw do twojego dilera.

Jesli nie udato sie rozwigza¢ problemu nawet po zastosowaniu sie do wskazéwek w ponizszym
przewodniku, wyslij raport btedéw do dilera.

%] Ekran gtéwny = = (gérny prawy rég) = [Help & Link] = [Wyslij ]
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8 Komunikaty

Komunikaty

Jesli na ekranie panelu sterowania wyswietli sie ktérykolwiek z opisanych nizej komunikatéw, najpierw
sprobuj zdiagnozowac problem za pomocg ponizszego przewodnika rozwigzywania problemow, zanim
skontaktujesz sie z dilerem. Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z dilerem.

Komunikat

Przyczyna

Rozwigzanie problemu

Utracony sygnat
obszaru pracy

Robot nie wykrywa sygnatu
przewodu granicznego.

Sprawdz czy tgczniki przewodu sg prawidtowo
podtgczone. Jesli komunikat nie znika,
skontaktuj sie z twoim dilerem.

Niska pojemnos¢
baterii

Bateria nie faduje sie wystarczajgco.

Zmniejszona
pojemnos¢ baterii

Bateria nie faduje sie wystarczajgco.

Zwieksz pojemnos¢ baterii wywotujgca powrot do
stacji. Patrz “Ustawienia stacji dokujgcej” (m
strona 46). Jesli komunikat nie znika, skontaktuj
sie z twoim dilerem.

Wysoka
temperatura
baterii

Temperatura baterii jest za wysoka.

Wiacz zasilanie (ON), i poczekaj az komunikat
zniknie.

Jesli komunikat nie zniknie, skontaktuj sie z
twoim dilerem.

Niska temperatura

Temperatura baterii jest za niska.

Umies¢ robota w miejscu gdzie temperatura

silnika ostrzy

baterii (1) otoczenia przekracza 5°C, wigcz zasilanie (ON), i
Niska temperatura poczekaj az komunikat zniknie.
baterii (2) Jesli komunikat nie znika, skontaktuj sie z
dilerem.
Wysokie Bateria taduje nadmiernie. Odtacz kosiarke od stacji dokujacej, wigcz
napiecie w zasilanie (ON), i poczekaj, az komunikat zniknie.
baterii Jesli komunikat nadal nie znika, skontaktuj sie z
dilerem.
Niskie Bateria nie taduje sie wystarczajgco. Podtgcz robota koszgcego do stacji dokkujgce;.
napigcie w Komunikat zniknie gdy bateria nataduje sie
baterii powyzej 10%.
Jesli komunikat nie znika, skontaktuj sie z dilerem.
Wysoka Temperatura silnika ostrzy wynosi lub | Pozostaw wtgczone zasilanie ON i podniesiong
temperatura przekracza 85°C. pokrywe panelu sterowania i odczekaj 15 - 30 min.

az komunikat zniknie Jesli komunikat nie znika,
skontaktuj sie z dilerem.

Reset zegara

Zapasowe zasilanie baterii wyczerpato sie

podczas dtugoterminowego przechowywania.

Nastagpit reset ustawien zegara.

Ustaw aktualng date i czas. Czas musi by¢ podany w
24-godzinnym formacie. Jesli nie jest mozliwe
ustawienie zegara, skontaktuj sie z dilerem.

Klawisz ENTER

Klawisz ENTER zostat nacisniety
podczas pracy robota (przy
zamknietej pokrywie panelu
sterowania).

Otwérz pokrywe panelu sterowania i sprawdz, czy pod
pokrywa nie utknety zadne obce przedmioty. Jesli
komunikat ten bedzie sie wcigz wyswietlat po usunigciu
przedmiotu spod pokrywy, skontaktuj sie z dilerem.

Nadmierne
przechylenie

Robot koszgcy znajduje sie na
nadmiernie stromym terenie.

Umies¢ robota na ptaskiej nawierzchni i wprowadz
numer PIN aby komunikat zniknat. Jesli komunikat
nie znika, skontaktuj sie z dilerem.

Klawiatura

Przycisk zostat wcisniety gdy
kosiarka pracowata (przy
zamknietej pokrywie panelu
sterujgcego).

Otwdrz pokrywe panelu sterowania i sprawdz, czy pod
pokrywa nie utknety zadne obce przedmioty. Jesli
komunikat ten bedzie si¢ wcigz wyswietlat po usunigciu
przedmiotu spod pokrywy, skontaktuj sie z dilerem.

Robot podniesiony

Obudowa robota zostata
podniesiona przez cos, np.
przez kamien.

Wprowadz numer PIN aby komunikat zniknat.
Jesli ostona jest mocno uszkodzona lub
komunikat nie znika, skontaktuj sie z dilerem.

Biad
wysokosci
koszenia

Wysokos¢ tarczy tngcej jest
nieustawiona.

Patrz "Ustawienia wysokos$ci ostrzy" (m strona
67) i przeprowadz [Kalibracje].

Jesli komunikat nie znika, skontaktuj sie z
twoim Dilerem.
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Komunikaty

72

granicznego

Komunikat Przyczyna Rozwiazanie problemu
Brak Robot nie wykrywa sygnatu Sprawdz czy taczniki przewodu granciznego sg
sygnatu przewodu granicznego. prawidtowo podtgczone.

Sprawdz zrédto zasilania stacji dokujacej. Patrz
“Test punktow startu” (m strona 50). Jesli
komunikat nie znika, skontaktuj sie z dilerem.

Wykrycie
przeszkody

Zostata wykryta jaka$ przeszkoda.

Wprowadz numer PIN, aby komunikat zniknat.
Jesli komunikat nie znika, skontaktuj sie z
dilerem.

Czujnik
wykrywania

Czujnik wykrycia przeszkody jest
nieaktywny, lub jaki$ przedmiot blokuje
czujnik.

Porusz doktadnie gtéwng pokrywg robota aby
sprawdzi¢ czy czujnik aktywuje sie.

Potrzgsnij : Nie aktywuje sie

Wytgcz : Nie aktywuje sie

Jesli komunikat “Czujnik wykrywania” nie znika,
sprawdz wokot i pod ostong w poszukiwaniu
jaki$ odpryskéw, zanieczyszczen czy matych
zabawek, i usun je, lub skontaktuj sie z dilerem.

Poza petla

Robot koszacy wyjechat poza
obszar wyznaczony przewodem
granicznym.

Przenies kosiarke na obszar pracy.

Sprawdz zasilanie stacji dokujgcej. Sprawdz czy
taczniki przewodu granicznego sg prawidtowo
podtgczone.

Jesli komunikat nie zniknie sprawdz, czy tgczniki
przewodu granicznego sg prawidtowo potgczone
oraz czy w poblizu nie pracujg inne roboty
koszgce.

Jesli komunikat nie zniknie, skontaktuj sie z
dilerem.

Do géry nogami

Robot koszgcy jest przewrécony “do
goérny nogami”.

Umies¢ robota na ptaskiej nawierzchni i wprowadz
numer PIN aby komunikat zniknat. Jesli komunikat
nie znika, skontaktuj sie z dilerem.

Skontaktuj sie z dilerem jesli wyswietlg sie nastepujace komunikaty.

Czujnik obszaru
Btad baterii
Temperatura baterii
Naped ostrzy

Kontrola tadowania

Blokada napedu ostrzy
Przekaznik napedu ostrzy
Btad komunikacji Bluetooth

Zegar

Btad komunikaciji
Btad pamieci danych
Blad wyswietlacza
Czujnik podniesienia
Reczne zatrzymanie

Biad silnika jednostki

Czujnik silnika L

Czujnik silnika R

Czujnik przewrécenia
Czujnik przechylenia
Naped koétek

Blokada napedu kétek
Czujnik schodzenia z kursu

Czujnik napedu ostrzy

Moze by¢ konieczna wymiana baterii. Skontaktuj sie z dilerem z przygotowang historig pracy (czas
koszenia, czas tadowania, czas powrotu do bazy).




Rozwigzywanie probleméw

® Rozwiazywanie problemoéw

Wytgcz zasilanie robota przed przeprowadzeniem kontroli stanu robota lub ostrzy, chyba Zze do
sprawdzenia jakiegos elementu konieczne jest wtgczone zasilanie.

Problem

Rozwigzanie

Robot nie moze
sie natadowac..

Sprawdz potgczenie kabli, potwierdz czy lampka kontrolna stacji dokujacej j
$Swieci sie (kontrolka LED powinna sie zapali¢), sprawdz czy nie ma zadnych
ciat obcych w gniezdzie fadowania, ktdre nie pozwalajg na prawidtowe
potgczenie elektryczne, i wstaw robota do stacji ponownie. Jesli robot nie
moze by¢ natadowany,skontaktuj sie z dilerem.

ostrza zatrzymaty sie.

Kosiarka nie moze wjechac
na teren pracy lub naped i

Kosiarka sprobuje oming¢ teren o nachyleniu wiekszym niz 20°.

W przypadku 25 — 35° nachylenia (w zaleznosci od stopnia nierdwnosci
podtoza)

- Kosiarka bedzie prébowata uciec z pochytosci.

W przypadku nachylenia wigkszego niz 35°

- Kosiarka zatrzyma sie w wyniku “Nadmiernego przechylenia”

Kosiarka czesto sie zatrzymuje

Jesli w poblizu pracujg inne urzgdzenia bezprzewodowe, zdalnie sterowane
lub ogrodzenia elektryczne robot moze nie dziata¢. Skontaktuj sie z dilerem.

zostata zaprogramowana.

Kosiarka wyjezdza poza obszar
pracy lub dziata odmiennie, niz

Sprawdz komunikat btedu na ekranie i postepuj wg instrukcji zanim
skontaktujesz sie z dilerem. Jesli nie mozesz rozwigzac problemu,
skontaktuj sie z dilerem z przygotowanym komunikatem btedu.du.

mocujacy poluzowat sig i
wystaje z ziemi.

Przewdd graniczny lub palik go

Zatrzymaj robota, poniewaz moze przecig¢ przewod.
Uwazaj aby nie potkng¢ sie o przewdd albo palik. Skontaktuj sie z dilerem..

Kosiarka wydaje dziwne
dzwieki.

Sprawdz czy ostrza nie sg uszkodzone. Uszkodzone ostrza moga
powodowac zty balans tarczy thgcej. Moze to powodowaé powstanie
hatasu. Sprobuj zastosowac “Zegar dyskretny”.

Jesli to nie pomoze, skontaktuj sie z dilerem.

Robot nie wyjezdza ze stacji
dokujacej. Brak
wyswietlanego komunikatu.

- Zegary nie zostaty prawidtowo ustawione. Zobacz rozdz. “4 USTAWIENIA
MENU” (m strona 30).
- Data i Godzina sg nieprawidtowe. Sprawdz zegar ( strona 49).
- Reczny przycisk STOP zostat wcisniety, ale przycisk © nie zostat
wcisniety przed zamknieciem pokrywy panelu sterowania.
- Robot jest trybie nieaktywnym..
Inng przyczyng moze by¢ to, ze urzagdzenie jest w trybie “Baza”.
- TRobot w trybie Auto bedzie zawsze ladowat baterie do 100%.
jesli chcesz aby robot rozpoczat koszenie wczesniej, zmien tryb pracy
na tryb Reczny.

Stabe rezultaty koszenia.

- Wysokos$¢ ciecia jest nieprawidtowa lub trawa jest zbyt wysoka. Zmien
wysokos¢ ciecia lub skos najpierw za pomoca standardowej kosiarki.
- Sprawdz stan ostrzy (m strona 82).

Robot nie pracuje wewnatrz
przewodu granicznego.

- Jesli w poblizu przewodu granicznego sg pola elektromagnetyczne lub
elektryczne jak linie energetyczne, fabryki, moze to oddziatywac¢ na prace
robota. Skontaktuj sie z dilerem.

Robot zostat znaleziony
nieruchomy, wytgczony w
ogrodzie.

- Pojawit sie problem z zasilaniem. Robo zachowuje sie w nastepujgcy sposoéb:
W przypadku gdy zasilanie zostato odcigte na dtuzej niz 30 minut, robot wytgczy
sie automatycznie aby chroni¢ baterie przed catkowitym roztadowaniem.
W przypadku gdy zasilanie powréci w ciggu 30 minut, robot automatycznie
rozpocznie koszenie. *

* TRobot pwréci do stacji dokujgcej jesli resztkowa pojemnosé baterii
jest niska.

graniczny.

Robot wyjezdza poza przewod

Zarejestruj gdzie robot wyjezdza poza przewdd. Sprawdz warunki nawierzchni,
warunki pogodowe oraz stan kotek podczas wyjezdzania robota poza przewdd.
Oczysc kotka jesli oklejone sg btotem, lisémi lub trawg. Sprobuj kontynuowac
prace. Jesli problem bedzie sie powtarzat czesto, skontaktuj sie z dilerem.

Robot nie wjezdza do stacji
dokujacej.

Sprawdz czy stacja dokujgca nie jest zdeformowana. Sprawdz przewody
graniczne pod stacjg (m strona 12). Sprawdz terminal tadowania zaréwno
robota jak i stacji dokujgce;j.
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Rozwigzywanie probleméw

74

Problem

Rozwiazanie

Widoczne $lady kot.

Sprébuj ograniczy¢ czas pracy.
Mozesz ograniczy¢ czas pracy automatycznie za pomocg “Zegara
sezonowego”. Sprébuj zwiekszy¢ “szerokosc Sciezki”.

Robot nie dociera do waskich
naroznikéw.

Sprawdz ustawienia “szerokosci sciezki”. Jesli to konieczne, mozesz uzy¢
funkcji “Waski przejazd” (m strona 42).

Waski przejazd nie moze mie¢ mniej niz 1 m odlegtosci miedzy przewodami.
Zapewnij szeroko$¢ 1 m lub wieksza.

Smartfon nie moze potgczy¢ sie
(sparowac) z robotem.

- Sprawdz czy robot jest wtgczony. Po wtgczeniu, odczekaj 5 sekund przed
potgczeniem.

- Smartfon moze znajdowac sie zbyt daleko od robota. Podejdz z telefonem
blizej do robota.

- Laczaczenie (parowanie) nie uda sie jesli ktos juz wczesniej potgczyt sie z
robotem przez Bluetsoth®. Nie tgcz sie przez Bluetooth® w tym samym
czasie.

Pokrywa panelu sterowania nie
otwiera sie po wcisnieciu
przycisku STOP.

Nacisnij jeszcze raz, mniej wiecej po srodku recznego przycisku STOP.
Pokrywa panelu sterowanie nie moze sie otworzy¢ gdy zostaje nacisnieta
z boku recznego przycisku STOP.
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Okresowa kontrola i konserwacja / Procedury konserwacji

KONSERWACJA

@) Okresowa kontrola i konserwacja

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkowania kosiarki oraz prace na najwyzszym poziomie, urzgdzenie musi by¢
okresowo sprawdzane i konserwowane.

Okresowa konserwacja pomaga rowniez wydituzy¢ zywotnos¢ serwisowg robota koszgcego.

Czasookresy i rodzaje czynnosci serwisowych zawarto w ponizszej tabeli.

Honda zaleca wykonywanie corocznych przegladéw w autoryzowanych punktach serwisowych. Diler

przeprowadzi nie tylko kontrole robota, ale i aktualizacje oprogramowania, ktérych nie moze wykona¢ wtasciciela.

Tabela przegladéw
Regularny okres serwisowania - Co rok lub co 1350
Wykonaj co wskazany czas lub ilo$é godzin tydzien godzin pracy. Strona
przepracowanych, w zaleznosci co nastapi pierwsze. (koszenia)

Ostrza® & nakretki ostrzy * Sprawdz O (m strona 82)
Tarcza tngca ” Sprawdz O (m strona 82)
Sruba ostrzy Sprawdz O (m strona 82)
Obudowa silnika Sprawdz lub oczy$é O (m strona 81)
Gniazdo tadowania Sprawdz lub oczysé O (m strona 81)
Reczny przycisk STOP Sprawdz O (m strona 77)
Elementy obudowy Oczy$6 O (m strona 76)

Sprawdz O(1) -

Robot Si!niczek napedowy (osie kotek) Sprawdz (nasmaruyj) O(1) -
Kétka Sprawdz lub oczys¢ ©) (m strona 80)

Wymien Jesli potrzeba(1) -
Rolka & tozyska Sprawdz lub oczy$¢ o) (m strona 80)

Wymien Jesli potrzeba(1) -

Czujnik przeszkdd (komponenty) Sprawdz lub oczy$é O(1) -

Wymien Jesli potrzeba(1) -

Stan baterii Sprawdz O(1), (3) -

Odpowietrznik Sprawdz O(1) -

Uszczelki Sprawdz O(1) -
Stacja dokujgca Oczy$6 @) (m strona 77)
) Sprawdz O (m strona 78)
géak‘jjzca Sruby stacji dokujacej Sprawdz - Dokreé 0(2) ( strona 79)
Stacja dokujaca - taczniki Sprawdz o (m strona 79)

przewodu granicznego

*Ostrza, nakretki i $ruby ostrzy, tarcza tngca, elementy obudowy, przednie (rolka) kétka, tylne (napgdowe) kétka powinny byé wymieniane w miare potrzeby.

(1) Te czynnosci powinny by¢ wykonane przez autoryzowany serwis, jesli nie jeste$ biegtym mechanikiem i nie posiadasz odpowiednich narzedzi.
Nalezy odnie$¢ sie do instrukcji serwisowej Hondy.

(2) Jesli sruby sie poluzujg, dokre¢ je doktadnie.

(3) Potwierdz uzywajgc historii ostatnich 10 tadowan.

Procedury konserwaciji

Brud i trawa mogg osadzac¢ sie na wierzchu i pod spodem robota podczas i po koszeniu, a ostrza moga
zuzy¢ sie, uszkodzi¢ lub zablokowac¢. Przeprowadzaj kontrole robota regularnie zgodnie z , Tabelg
przegladow” (m strona 75).

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Upewnij sig, ze wcisnates reczny przycisk STOP i wytaczytes kosiarke - przycisk (© (Off)

zanim rozpoczniesz opisane w tym rozdziale procedury.

- Przed przystapieniem do przeprowadzania procedur serwisowych, zaktadaj rekawice robocze.
- Zachowaj szczeg6lna ostroznosé podczas tych czynnosci, poniewaz ostrza sg wyjatkowo ostre.

WAZNE:

- Na czas przeprowadzania procedur konserwacyjnych wyjmij robota koszgcego ze stacji dokujace;.
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Procedury konserwacji

@ Przygotowanie

» Zatdz rekawice robocze.

* Do sprawdzenia ostrzy, przekre¢ robota na bok.

@ Czyszczenie

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Nie dotykaj ostrzy gotymi rekoma.

- Podczas sprawdzania lub czyszczenia kosiarki nie podnos jej nad ziemie.

- Upewnij sig, ze wcisnates reczny przycisk STOP oraz przycisk (© (Off) aby wylaczyé zasilanie
robota przed przeprowadzeniem niniejszej procedury.

Mozesz umy¢ robota koszgcego za pomoca weza ogrodowego.

UWAGA:

- Nigdy nie uzywaj przemystowej myjki wysoko cisnieniowej lub domowej myjki samochodowej
wysoko cisnieniowe;.

- Nigdy nie spryskuj woda stacji dokujacej (z weza ogrodowego lub myjki samochodowej).

® Czyszczenie obudowy (z zewnatrz)

Do czyszczenia kosiarki z trawy i zanieczyszczen
uzywaj jedynie szczotki i szmatki.

Panel sterowania
o1

Gora i boki /
L 4

. N
Gniazdo tadowania

® Usuwanie scinkéw trawy

Aby usuna¢ scinki trawy spod spodu robota koszacego.

Ustaw wysokos$¢ koszenia na 20 mm (ma strona 67). Podnies$ przod robota koszgcego i oprzyj o Sciane
(tworzagc kat ok. 90°). Upewnij sie, ze nia ma zadnych uszkodzen (przetar¢, pekniec itp) na gumowej
ostonie silnika i spryskaj spodnig czes¢ robota woda. Mozesz rowniez uzy¢ palstikowej szczotki i szmatki.

UWAGA:

- Nigdy nie uzywaj skrobaka. Skrobak moze uszkodzi¢ gumowa ostone pod spodem robota
koszacego.

- Nie czysé (nie spryskuj) za pomoca detergentow llub woskéw, nawet delikatnymi detergentami
do czyszczenia samochodéw.

Przednie (rolka) kotka

Ostrza i R\ Skrobak
tarcza tngca )

Tylne (napedowe) kdtka Obudowa silnika

/6



® Czyszczenie stacji dokujgcej

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Odtacz wtyczke transformatora od zasilania (domu) zanim przystgpisz do jej czyszczenia.

WAZNE:

Procedury konserwacji

- Nie czysc stacji dokujgcej za pomocg wody. Mozesz w ten sposob uszkodzi¢ stacje.

Do oczyszczania stacji dokujgcej z trawy i zabrudzenh uzywaj plastikowej szczotki.

Za pomocg szczotki oczys¢ z brudu i trawy stacje bazowa, w szczegdlnosci
miejsca, z ktérymi styka sie kosiarka oraz wokoét wtyczki tadowania:

@ Sprawdzenie

Wtyczka tadowania

® Sprawdzenie recznego przycisku STOP

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Nie dotykaj ostrzy gotymi rekoma.
- Podczas sprawdzania lub czyszczenia kosiarki nie podnos jej nad ziemie.

Sprawdzenie

Czynnos¢

i pokrywa panelu

Reczny przycisk STOP Prawidtowe dziatanie

recznego przycisku STOP

Podczas przeprowadzania dziatania
testowego kosiarki, wcisnij reczny przycisk
STOP. Jesli kosiarka sie nie zatrzyma (a

sterowania (i pokrywy panelu pokrywa panelu sterowania nie otworzy),
sterowania.) skontaktuj sie z dilerem.
1 Wecisnij przycisk (D (On) na panelu sterowania.

Przetestuj punkty startu (m strona 50).
2 W trakcie, gdy kosiarka jedzie, wcisnij reczny
przycisk STOP i sprawdz, czy sie zatrzyma.
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Procedury konserwacji

@ Sprawdzenie stacji dokujacej

/8

Sprawdzenie

Czynnos¢é

Uszkodzenie staciji

Stacja dokujgca dokujace]

Sprawdz wzrokowo stacje dokujgca. Jesli
jest uszkodzona, skontaktuj sie z dilerem.

Wtyczka tadowania

Sprawdzenie

Czynnos¢

Przerwa pomiedzy
wtyczkg tadowania stacji
dokujgcej, a gniazdem
tadowania robota.

Stacja dokujgca

Sprawdz czy jest przerwa pomiedzy wtyczkg
tadowania stacji dokujgcej, a gniazdem
tadowania robota. Jesli nie ma, dokonaj regulac;ji
stacji zgosnie z instrukcjg (m strona 12), lub

skontaktuj sie z twoim dilerem.

Ustaw oba tylne kotka robota w
1 najwyzszym miejscu stacji dokujacej.

Sprawdz czy jest odstep miedzy wtyczka

2 tadowania stacji dokujacej a gniazdem
tadowania w robocie. Jesli nie ma odstepu,
wyreguluj stacje dokujaca zgodnie z
warunkami instalacji (m strona 12), lub
skontaktuj sie z dilerem.

pr_

Tylne koétko

!

Ustaw tylne koétka robota w najwyzszym
miejscu stacji dokujgce;j.

Nieprawidtowo
Brak

odstepu
- O

Al

Prawidtowo




Procedury konserwacji

® Sprawdzenie srub stacji dokujacej

Sprawdzenie Czynnos¢

Stacja dokujgca

Sprawdz wzrokowo $ruby.

Poluzowane sruby Jesli sg obluzowane, dokrec je za pomoca

stacji dokujgcej

ptaskiego Srubokreta.
j\ o Sruba Prawidtowo Nieprawidtowo

/ D )

® Sprawdzenie tgcznikéw przewodu granicznego i tgcznika 4-pin

Sprawdzenie Czynnos¢

taczniki
przewodu
granicznego i
tacznik 4-pinowy

Sprawdz wzrokowo tgczniki przewodu
granicznego i tgcznik 4-pinowy. Jesli sg

. . poluzowane, wcisnij je calkowicie na miejsce.
przewodu granicznego | Jesli kontrolka LED $wieci sie na CZERWONO
facznika 4-pinowego odtgcz wtyczke transformatora od gniazda

Poluzowanie tgcznikéw

czy kontrolka LED znowu $wieci sie na zielono.

zasilania (Budynek), wtgcz ponownie, i sprawdz

taczniki przewodu granicznego

tacznik 4 pins connector
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Procedury konserwacji

® Sprawdzenie bieznika tylnych kétek (napedowych)

Sprawdzenie

Czynnos¢

Tylne kétka
(napedowe)

Gtebokos¢ bieznika na
tylnych (napedowych) kotach

Zmierz gteboko$¢ bieznika w Srodkowej czesci
kofa.

Jesli wynosi 3 mm lub mniej, skontaktuj sie z
serwisem.

| Minimalna gtgbokos$¢ bieznika: 3 mm

@ Sprawdzenie przednich (rolek) kétek i tozysk

Sprawdzenie

Czynnos¢

Przednie (rolki) kotka

Uszkodzenie przednich (rolek)
kotek

Sprawdz wzrokowo przednie (rolki) kétka. Jesli
sg uszkodzone, skontaktuj sie z serwisem.

tozyska kotek

Ruchomosé tozysk

Poruszaj przednimi (rolkami) ktkami za pomoca
rgk i sprawdz czy obracajg sie ptynnie.

Jesli nie obracajg sie ptynnie, skontaktuj sie z
serwisem.

30
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® Sprawdzenie gniazda tadowania

Procedury konserwacji

Sprawdzenie

Czynnos¢

Gniazdo tadowania

Gniazdo tadowania
zablokowane scinkami trawy.

Sprawdz wzrokowo metalowe elementy gniazda
tadowania.

Jesli gniazdo fadowania zablokowane jest
trawg, usun Scinki.

Gniazdo fadowania

@ Sprawdzenie gumowej ostony silnika

Sprawdzenie

Czynnos¢

Gumowa ostona
silnika

Uszkodzenie lub przetarcie
gumowej ostony silnika

Sprawdz wzrokowo gumowg ostone silnika i
opaski ostony.

Jesli widoczne sg szkodzenia lub przetarcia,
skontaktuj sie z serwisem.

Gumowa ostona silnika
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Procedury konserwacji

® Sprawdzenie ostrzy i tarczy tnacej

Sprawdz stan ostrzy i tarczy tngcej w nastgpujacy sposob.

Zywotnos¢ ostrzy

Aby uzyskiwaé dobre efekty koszenia, dbaj o to, aby krawedzie ostrzy byty zawsze ostre. Zazwyczaj
zywotnosc¢ ostrzy wynosi ok. 160 godzin.(2 tygodnie do 2 miesiecy). Poniewaz zywotnosc¢ ostrzy zalezy od
trawy, moze zaj$¢ konieczno$¢ wczesniejszej wymiany ostrzy, zwlaszcza w sezonie wiosennym. Jesli
zdzbta trawy zaczynajg miec¢ biate krawedzie to znak, ze trzeba wymienic ostrza.

Przyktad: jesli robot pracuje przez 11.4 godzin kazdego dnia, zywotnos¢ ostrzy wyniesie 2 tygodnie. Jesli
kosiarka pracuje przez 2.6 godzin kazdego dnia, zywotnos¢ ostrzy wyniesie 2 miesigce

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Nie dotykaj ostrzy golymi rekoma. Zaktadaj rekawice robocze.

- Upewnij sig, ze wcisniety zostat reczny przycisk STOP i wcisnij przycisk (© (Off) aby wylaczyé
zasilanie przed przeprowadzaniem ponizszych procedur.

WAZNE:

- Podeprzyj robota o $ciane, dla lepszego wsparcia.
- Nie podnos robota ponad ziemie podczas sprawdzania.

Sprawdz ostrza, sruby i tarcze tnaca.

Sprawdzenie Czynnos¢
Sprawdz wzrokowo ostrza.
Uszkodzenie ostrzy Jesli sg uszkodzone, wymien je na nowe. Patrz

rozdziat “Wymiana ostrza” (m strona 83).

Palcami pokre¢ srubami aby sprawdzi¢ czy nie sg

Poluzowane bazy poluzowane. Jesli sg poluzowane, dokre¢ je kluczem
ostrzy dynamometrycznym do okreslonej wartosci momentu.
Ostrza, $ruby Pgtrz ro_zdz.“Wymi’ana ostrzy” (m strona_ 83). ’
i nakretki Wizualnie sprawdz ewentualne przetarcie otworow w

ostrzach i przetarcie kotnierzy $rub.

W wyniku pracy podczas koszenia otwory w ostrzach
powiekszajg sie, a kotnierze Srub zmniejszajg sie w
wyniku tarcia, i zachodzi niebezpieczenstwo, ze

Przetarcie otworow w
ostrzach i kotnierzy $rub i

nakretek ostrze oddzieli sie od tarczy tnacej.
Jesli sg zuzyte, wymien ostrza, sruby i nakretki. Patrz
rozdz. “Wymiana ostrza” (m strona 83).
Tarcza tnaca Wypaczenie tarczy tnacej Obrd¢ tarcze tngcg | wzrokowo sprawdz jg. Jesli

jest wypaczona, skontaktuj sie z dilerem.

Sprawdzenie przetarcia Sprawdzenie przetarcia
ostrzy i Srub nakretek
Tarcza tTaca
A JD AN JD ®
% o~ %
— N - L
Podstawa ostrza — | m o | L =
22.2mm 25.2mm
Prawidiowe Nieprawidiowe | | Prawidlowe Nieprawidiowe
Normalne Uszkodzone ostrza

O Q@@@O

Zuzyte Wyjatkowo zuzyte Pekniete Zgiete




Procedury konserwacji

I Wymiana ostrzy

Aby wymieni¢ ostrza, przeprowadz ponizszg procedure.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Przed rozpoczeciem ponizszych dziatan, zat6z rekawice robocze
- Nie dotykaj wirujacych ostrzy. Mozesz dozna¢ obrazen.

WAZNE:
- Przed wymiang ostrzy, usun $cinki trawy (@ strona 76) .
- Uzywaj oryginalnych czesci lub ich odpowiednikéw o bardzo dobrej jakosci.

Wymieniane elementy Numer czesci
Ostrze 72511-VP7-030
Nakretka 90301-VP9-000
Sruba 90101-VP9-000

Uchwyt do ostrzy znajduje sie pod ostong ztgcza kabla granicznego w stacji dokujgce;.
Mozesz uzy¢ wypustki uchwytu ostrzy do usuniecia zanieczyszczen, takich jak trawa czy brud, ktére

utknety w otworach srub.

1 Ustaw wysokos¢ koszenia na 20 mm (m strona 67).

Wylacz zasilanie, a nastepnie odwré¢ robota do
2 gory nogami.

Poluzuj srube kluczem szesciokatnym.
3 - Sruba jest przymocowana za pomocg nakretki. Uwazaj
aby nadmiernie nie poluzowac $ruby, bo moze
wypas¢ nakretka.

Gdy sruba jest poluzowana, przytrzymaj nakretke
4 tak, aby nie wypadta i odkre¢ srube do konca.
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Procedury konserwacji

Po wykreceniu sruby, zdejmij ostrze i nakretke

5 razem.

- Sprawdz nakretke pod kgtem zuzycia (@ strona 82).
Jesdli jest zuzyta, wymien ja.

- Sprawdz czy gtdwka Sruby nie jest zuzyta.
Jesli jest zuzyta, wymien ja.

Zatéz nakretke na uchwyt ostrza.

— JezyczkKi

Nacisnij klipsy po bokach ostrza, zal6z nowe ostrze
7 w uchwycie.
- Doktadnie zabezpiecz za pomoca trzech zatrzaskow.

Wsun uchwyt ostrza calkowicie.
8 - Zrownaj jezyczki nakretki z otworami w tarczy
tnace;j.

Dokre¢ srube i usun uchwyt ostrzy.

Moment: 5.3 N-m (0.5 kgf-m, 3.9 Ibf-ft)

zainstaluj nakretki jeszcze raz.

Sprawdz czy ostrza obracaja sie ptynnie. \\ f,/ '
1 0 - Jesli nie obracaja sie ptynnie, zdemontuj i \ A\ /. \ /
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Procedury konserwacji

IWymiana ostrzy (bez uzycia uchytu do ostrzy)

Jesli zgubite$ uchwyt do ostrzy, zakup nowy uchwyt u dilera najszybciej jak to mozliwe.

Czes¢ Numer czesci
Uchwyt do ostrzy 89311-VP9-000

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Przed rozpoczeciem ponizszych dziatan, zatéz rekawice robocze
- Nie dotykaj wirujacych ostrzy. Mozesz dozna¢ obrazen.

WAZNE:

- Czynnos$c¢ ta wymaga odpowiedniej wiedzy technicznej, jak i specjalistycznych narzedzi. Jesli nie
posiadasz odpowiednich narzedzi i umiejetnosci, skontaktuj sie z dilerem.

- Przed wymiang ostrzy, usun scinki trawy (m strona 76)

1 Ustaw wysokos¢ koszenia na 20 mm (m strona 67).

Wylacz zasilanie, a nastepnie odwré¢ robota do
2 gory nogami.

Poluzuj srube kluczem szesciokatnym.
3 - Sruba jest przymocowana za pomocg nakretki. Uwazaj
aby nadmiernie nie poluzowac $ruby, bo moze
wypas¢ nakretka.

Gdy sruba jest poluzowana, przytrzymaj nakretke
4 tak, aby nie wypadta i odkre¢ srube do konca.

Po wykreceniu sruby, zdejmij ostrze i nakretke
5 razem.
- Sprawdz nakretke pod katem zuzycia (@ strona 82).
Jesli jest zuzyta, wymien ja.
- Sprawdz czy gtdéwka $ruby nie jest zuzyta,
Jesli jest zuzyta, wymien ja.

85

VIOVMY3ISNOM 8 l



Procedury konserwacji

Przygotuj sie do montazu.
6 Natéz srube na klucz szesciokatny.
Natéz nakretke na otwor nowego ostrza.

Zainstaluj nakretke i nowe ostrze zréwnujac
7 jezyczki nakretki z otworem w tarczy tnace;.

Przytrzymujac nakretke wtéz srube i dokreé¢

8 Srube.
Moment: 5.3 N-m (0.5 kgf-m, 3.9 Ibf-ft)

Sprawdz czy ostrza obracaja sie plynnie.
9 - Jesli ostrze nie obraca sie ptynnie, moze by¢
unieruchomione w tarczy tngcej. Poluzuj srube,
sprawdz czy ostrze nie jest unieruchomione w
tarczy tnacej i dokre¢ srube z powrotem.
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Przechowywanie zimowe / Przygotowanie robota do nowego sezonu

O PRZECHOWYWANIE

8 Przechowywanie w okresie zimowym
@ Robot koszacy i stacja dokujaca

Bardzo wazne jest, aby przed odstawieniem do przechowywania robot koszgcy i stacja bazowa zostaty
doktadnie oczyszczone. Przed magazynowaniem bateria kosiarki powinna zosta¢ natadowana, a
miejsce przechowywania powinno by¢ suche i ostoniete od wptywu zimowej pogody

|Za|ecany poziom natadowania baterii do dtugiego magazynowania 50 - 70%

@ Komponenty elektryczne

Stanowczo zaleca sie, aby na czas zimy odtgczy¢ transformator i kable zasilajgce, pozostawiajgc jedynie
przewod graniczny w ziemi. Zanim umiescisz zaciski przewodu granicznego w wodoodpornej skrzynce
(takiej, jak np. elektryczna skrzynka przytgczowa), pokryj je specjalnym czysciwem do komponentow
elektrycznych w sprayu, aby nie skorodowaty przez zime. Zgodnie z zaleceniami Hondy, wszystkie
podzespoty elektryczne, takie jak transformator, powinny by¢ przechowywane w suchym, nie narazonym
na mroz i zimowg pogode miejscu.

8 Przygotuj swojego robota do nowego sezonu

Gdy sezon zimowy mija i nadszedt czas, aby ponownie rozpocza¢ prace kosiarka, stanowczo zaleca sie,
aby$ skontaktowat sie ze swoim dilerem. Autoryzowany diler sprawdzi, czy wszystkie systemy urzgdzenia
dziatajg poprawnie i czy kosiarka moze rozpoczg¢ bezpieczng prace w nadchodzgcym sezonie.
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Specyfikacja

10 DANE TECHNICZNE

8 specyfikacja

Model HRM3000

Kod opisowy MBFF

Typ E B S

Dtugosc¢ 710 mm

Szerokos¢ 550 mm

Wysokos¢ 301 mm

Waga 13.8 kg

System elektryczny

Akumulator 22215400 mah

Transformator Wejécie AC 230V AC 240V AC 230V
Wyijscie DC29.5V/43A

Koszenie

Predkos¢ ostrzy 2290 obr/min (Tryb normalny) / 1950 obr/min (Tryb cichy)

Wysokos$¢ koszenia 20-60 mm

Szerokos$¢ koszenia 25cm

Przewéd graniczny

Dt. przewodu granicznego 750 m

Max. mozliwa dtugosé 1000 m

Hatas

Poziom ci$nienia dzwieku
przy uchu operatora
EN50636-2-107:2015

Zmierzony poziom 47 dB(A)
Niepewnos¢ pomiarowa +1 dB(A)
(Nie przekracza 70 dB(A))

Komunikacja

Klasa Bluetooth® 2 (10 mw)
Wersja Bluetooth® 4.0
Powierzchnia trawnika

Powierzchnia maksymalna 4000m?
Powierzchnia zalecana 3000m?

38




Praca w trybie recznym

11 DODATEK

8 Obstuga robota koszacego w Trybie recznym

Uzyj Trybu recznego jesli nie chcesz stosowac ustawien zegara pracy.
Na przykfad, mozesz samodzielnie przenies¢ robota jesli istnieje waski przejazd o szerokosci mniejszej
niz 1 m miedzy przewodami granicznymi, przez ktéry robot nie przejedzie.

e Przykiady dziatania w Trybie recznym

Ponizsze wskazdwki mogg zosta¢ wykorzystane do obstugi robota w trybie recznym.

1

i

o N O O

Patrz rozdz. “Tryb reczny” (m strona 43) aby skonfigurowa¢ ustawienia Trybu recznego.

Wecisnij przycisk (© (Off) na panelu sterowania.
Zasilanie zostaje wytgczone.

Zamknij pokrywe panelu sterowania

Przenies robota do zgdanego obszaru.
Szczegoty dot. przenoszenia znajdziesz w rozdz. “8 KONSERWACJA” (m strona 75).
Zamiast przenosic robota, mozesz przejechac nim uzywajgc zdalnego sterowania w aplikacji Mii-monitor.

Wcisnij reczny przycisk STOP.
Pokrywa panelu sterowania otworzy sie.

Wecisnij przycisk (D (On) na panelu sterowania.
Zasilanie zostaje wigczone i wyswietla sie ekran startowy na panelu sterowania.

Wprowadz numer PIN za pomocg przyciskéw numerycznych aby wyswietli¢ ekran gtéwny.

Wecisnij przycisk & (Auto / Manual) kilkukrotnie az 15:44 Srod 24/Luty
wyswietli sie ekran trybu recznego. Tryb reczny

] Kos do roztadowania

OKos$ i taduj bez przerwy

0O Skos i wznow zegar automatyczny
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Praca w trybie recznym

Wybierz sposoéb pracy robota.

9

Czynnosé Opis
Kos do roztadowania Robot pracuje az do roztadowania baterii.
Ko$ i taduj bez przerwy Robot pracuje i taduje sie do momentu zmiany zegara
pracy na tryb Auto przez uzytkownika.
Skos nastepnie wznow zegar Mozesz okresli¢ ilos¢ cykli koszenia i fadowania robota
automatyczny (1 — 10 razy). Po okres$lonej liczbie cykli, robot

przetacza sie na tryb Auto i wznawia zegar.

Wecisnij przycisk © .
10

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
1 1 Robot automatycznie zacznie pracowac.

WAZNE:
- Robot nie wytgczy sie automatycznie jesli pracuje w trybie recznym.

® Anulowanie pracy w Trybie Recznym

Mozesz anulowac sposob pracy wybrany na ekranie pracy w trybie recznym i robot powréci do stacji
dokujace;j.

1

Stojac za robotem koszacym wcisnij reczny przycisk STOP.

WAZNE:

- Jesli wybrates$ [Ko$ i wzndw zegar automatyczny] robot zatrzyma sie w czasie skonfigurowanym
w trybie Auto.

Wecisnij przycisk © (Off) na panelu sterowania.
Zasilanie zostaje wytgczone.

N

Umies¢ robota w strefie znajdujacej sie w poblizu stacji dokujacej.
Wecisnij przycisk (D (On) na panelu sterowania.
Zasilanie wigczy sie i wyswietli sie ekran startowy na panelu sterowania.

Wprowadz numer PIN za pomoca przyciskdw numerycznych aby wyswietli¢ ekran gtéwny.

Wecisnij przycisk @ (Baza).

& O B O
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14

Wybierz sposéb dziatania robota koszacego po 15:45 Srod 24/Luty

powrocie do stacji dokujace;.

Praca w trybie recznym

Wré¢ do stacji dokujgcej
Nastepnie po natadowaniu:

Uruchom przy nastepnym zegarze
OZawies koszenie na okreslony czas

OPozostan w stacji dokujgcej

Czynnosé

Opis

Uruchom przy nastepnym zegarze

Robot wraca do stacji dokujgcej, nastepnie
przetgcza sie w tryb Auto i wznawia zegar.

Zawie$ koszenie na okreslony
czas

Mozesz ustawiC czas zawieszenia kosiarki na
1 — 24 godzin. Po uptynieciu czasu zawieszenia,
robot koszgcy przetaczy sie w Tryb Auto.

Pozostan w stacji dokujgcej

Po natadowaniu robot koszgcy pozostanie w
stacji dokujacej.

Wecisnij przycisk © .
Wyswietli sie ekran startowy.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
Robot koszgcy powrdci do stacji dokujgce;.
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Adresy Gtéwnych Dystrybutoréw Hondy

B Adresy Gtéwnych Dystrybutorow Hondy

AUSTRIA BALTIC STATES BELGIUM BULGARIA
(Estonia/Latvia/ Lithuania)
Honda Motor Europe Ltd Honda Motor Europe Ltd Eesti filiaal Honda Motor Europe Ltd Power Products Trading
Hondastrale 1 Meistri 12 13517 Tallinn Estonia Doornveld 180-184 1731 Zellik 102A Gotz Delcev BLVD
2351 Wiener Neudorf Tel.: +372 651 7300 Tel.: +32 2620 10 00 BG 1404 Sofia
Tel.: +43 (0)2236 690 0 Fax: +372 651 7301 Fax: +32 2620 10 01 Bulgaria
Fax: +43 (0)2236 690 480 honda.baltic@honda-eu.com www.honda.be www.hondapower.bg
www.honda.at BH_PE@HONDA-EU.COM
HondaPP@honda.co.at

jolian_milev@honda.power.bg

CYPRUS CZECH REPUBLIC

CROATIA

Hongoldonia d.o.o.
Vrbaska 1¢ 31000 Osijek
Tel.: +38531320420
Fax: +38531320429
www.hongoldonia.hr
prodaja@hongoldonia.hr

DENMARK FINLAND FRANCE
Alexander Dimitriou & Sons Ltd. BG Technik cs, a.s. TIMA A/S QY Brandt AB. Honda Motor Europe Ltd
162, Yiannos Kranidiotis Avenue U Zavodiste 251/8 Tarnfalkevej 16 2650 Hvidovre Tuupakantie 7B 01740 Vantaa Division Produit d’Equipement
2235 Latsia, Nicosia 15900 Prague 5 - Velka Chuchle Tel.: +45 36 34 25 50 Tel.: +358 207757200 Parc d'activités de Pariest, Allée du 1er mai
Tel.: +357 22 715 300 el.: +420 2 838 70 850 Fax: +45 36 77 16 30 Fax: +358 9 878 5276 Croissy Beaubourg BP46,
Fax: +420 2 667 111 45 www.hondapower.dk www.brandt.fi 77312 Marne La Vallée Cedex 2
www.honda-stroje.cz Tél.: 0160 37 30 00
Fax: 01 60 37 30 86
www.honda.fr
espace-client@honda-eu.com
GERMANY GREECE HUNGARY IRELAND ITALY
Honda Deutschland Niederlassung der Saracakis Brothers S.A. Motor Pedo Co., Ltd. Two Wheels Itd Honda Motor Europe Ltd
Honda Motor Europe Ltd. 71 Leoforos Athinon Kamaraerdei ut 3. M50 Business Park, Ballymount Via della Cecchignola, 13
Hanauer Landstralle 222-224 10173 Athens 2040 Budaors Dublin 12 00143 Roma
D-60314 Frankfurt Tel.: +30 210 3497809 Tel.: +36 23 444 971 Tel.: +353 1 4381900 Tel.: +848 846 632
Tel.: 01805 20 20 90 Fax: +30 210 3467329 Fax: +36 23 444 972 Fax: +353 1 4607851 Fax: +39 065 4928 400
Fax: +49 (0)69 83 20 20 www.honda.gr www.hondakisgepek.hu www.hondaireland.ie www.hondaitalia.com
www.honda.de info@saracakis.gr Service@hondaireland.ie info.power@honda-eu.com
info@post.honda.de
MALTA NORWAY POLAND PORTUGAL REPUBLIC OF BELARUS
The Associated Motors Company Ltd. Berema AS Aries Power Equipment Sp. z 0.0. GROW Productos de Forca Portugal Scanlink Ltd.
New Street in San Gwakkin Road P.O. Box 454 1401 Ski ul. Pulawska 467 Rua Fontes Pereira de Melo, 16 Kozlova Drive, 9 220037 Minsk
Mriehel Bypass, Mriehel QRM17 Tel.: +47 64 86 05 00 02-844 Warszawa Abrunheira, 2714-506 Sintra Tel.: +375 172 999090
Tel.: +356 21 498 561 Fax: +47 64 86 05 49 Tel.: +48 (22) 861 43 01 Tel.: +351 211 303 000 Fax: +375 172 999900
Fax: +356 21 480 150 www.berema.no Fax: +48 (22) 861 43 02 Fax: +351 211 303 003 www.hondapower.by
berema@berema.no www.ariespower.pl www.grow.com.pt
www.mojahonda.pl abel.leiriao@grow.com.pt
info@mojahonda.pl
ROMANIA

SERBIA & MONTENEGRO

SLOVAK REPUBLIC
Hit Power Motor Srl

SLOVENIA
ITH Trading Co Doo Honda Motor Europe Ltd Slovensko, AS Domzale Moto Center D.O.O.
str. Vasile Stroescu nr. 12, Majke Jevroscme 26 organiza-na zlozka Blatnica 3A 1236 Trzin
Camera 6, Sector 2 1100 Beograd Prievozska 6 821 09 Bratislava Tel.: +386 1 562 22 62
021374 Bucuresti Serbia Tel.: +421 2 32131111 Fax: +386 1 562 37 05
Tel.: +40 21 637 04 58 sstevanovic@ithtrading.co.rs Fax: +421 2 32131112 www.honda-as.com
Fax: +40 21 637 04 78 www.honda.sk
www.honda.ro
hit power@honda.ro

infomacije@honda-as.com

SPAIN & all provinces

Greens Power Products, S.L.
Poligono Industrial Congost —
Av Ramon Ciurans n°2
08530 La Garriga - Barcelona
Tel.: +34 93 860 50 25
Fax: +34 93 871 81 80

www.hondaencasa.com

SWEDEN SWITZERLAND TURKEY UKRAINE
Honda Motor Europe Ltd filial Sverige Honda Motor Europe Ltd., Slough Anadolu Motor Uretim ve Pazarlama AS Honda Ukraine LLC
Box 31002 - Langhusgatan 4 Succursale de Satigny/Genéve Esentepe mah. Anadolu cad. No: 5 101 Volodymyrska Str. - Build. 2
215 86 Malmo Rue de la Bergére 5 Kartal 34870 Istanbul Kyiv 01033
Tel.: +46 (0)40 600 23 00 1242 Satigny Tel.: +90 216 389 59 60 Tel.: +380 44 390 14 14
Fax: +46 (0)40 600 23 19 Tel.: +41 (0)22 989 05 00 Fax: +90 216 353 31 98 Fax: +380 44 390 14 10
www.honda.se Fax: +41 (0)22 989 06 60 www.anadolumotor.com.tr www.honda.ua
hpesinfo@honda-eu.com www.honda.ch antor@antor.com.tr

CR@honda.ua

UNITED KINGDOM

Honda Motor Europe Ltd
Cain Road Bracknell
Berkshire RG12 1 HL

Tel.: +44 (0)845 200 8000
www.honda.co.uk




“Deklaracja Zgodnos$ci WE” SCHEMAT ZAWARTOSCI

“Deklaracja Zgodnosci WE” SCHEMAT
ZAWARTOSCI

EC Declaration of Conformity

1. The undersigned, *2, representing the manufacturer, herewith declares that the machinery
described below fulfils all the relevant provisions of:
e  Directive 2006/42/EC on machinery
e  Directive 2014/30/EU on electromagnetic compatibility
. Directive 2014/35/EU relating to electrical equipment designed for use within certain voltage

limits

e  Directive 2011/65/EU on the restriction of the use of certain hazardous substances in
electrical and electronic equipment

2. Description of the machinery

a) Product:
b) Function:
c) Model

*1

Robotic lawnmower
Cutting of grass

d) Type e) Serial number
*1

3. Manufacturer and able to compile the technical documentation :
Honda France Manufacturing S.A.S.
Pdle 45 - Rue des Chataigniers
45140 ORMES - FRANCE

4. References to harmonized standards 5. Other standards or specifications
EN60335-1:2012/A11:2014/AC:2014 N/A

EN50636-2-107:2015

EN55014-1:2006/A1:2009/A2:2011
EN55014-2:1997/A1:2001/A2:2008

EN61000-3-2:2014
EN61000-3-3:2013

6. Done at:
7. Date:

*1: see specification page

ORMES , FRANCE

*2
President

Honda France Manufacturing S.A.S.

*2: see original EC Declaration of Conformity.

Frangais. (French)

Déclaration CE de Conformité

1.Le igné, "2, repré du constructeur,
déclare que la machine décrit ci-dessous répond a toutes
les dispositions applicables de

* Directive Machine 2006/42/CE

* Directive 2014/30/UE en lien avec la compatibilité
électromagnétique

* Directive 2014/35/UE relatives au matériel électrique
destiné a étre employé dans certaines limites de tension
* Directive 2011/65/UE relative & la limitation de
I'utilisation de certaines substances dangereuses dans

les éaui P ot & o

Italiano (ltalian)
Dichiarazione CE di Conformita
1. Il sottoscritto, *2 in rappresentanza del costruttore,
dichiara qui di seguito che la macchina sotto descritta
soddisfa tutte le disposizioni pertinenti delle:
* Direttiva macchine 2006/42/CE
* Direttiva 2014/30/UE sulla compatibilita
elettromagnetica
* Direttiva 2014/35/UE relative al materiale elettrico
destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di
tensione
* Direttiva 2011/65/UE sulla restrizione dell'uso di

i sostanze nelle I

les
2. Description de la machine
a) Produit: Tondeuse a gazon robotisée

b) Fonction : couper de I'herbe (tondre)

c) Modéle d) Type e) Numéro de série

3. Constructeur et en charge des éditions de
documentation techniques

4. Référence aux normes harmonisées

5. Autres normes et spécifications

6. Faita

7. Date

elettriche ed elettroniche

2. Descrizione della macchina

a) Prodotto: Rasaerba robotizzato

b) Funzione : Taglio di erba

¢) Modello d) Tipo e) Numero di serie

3. Costruttore e competente per la compilazione della
documentazione tecnica

4. Riferimento agli standard armonizzati
5. Altri standard o specifiche

6.Fattoa

7. Data

Deutsch (German)
EG-Konformitatserklarung

1. Der Unterzeichner, *2 der den Hersteller vertritt, erklart
hlermn dass das hlerunler genannte Maschine allen

* entspricht.

der
* Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
* Richtlinie 2014/30/EU iber die elektromagnetische
Vertraglichkeit

* Richtlinie 2014/35/EU betreffend elektrische
Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter
Spannungsgrenzen

* Richtlinie 2011/65/EU zur Beschrénkung der
Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro-
und Elektronikgeraten

2. Beschreibung der Maschine

a) Produkt: Rasenmah Roboter

b) Funktion : Gras schneiden

¢) Modell d) Typ e) Seriennummer

3. Hersteller und in der Position, die technische
Dokumentation zu erstellen

4. Verweis auf harmonisierte Normen

5. Andere Normen oder Spezifikationen

6. Ort

7. Datum

Nederlands (Dutch)

EG-verklaring van overeenslemmmg

1.0 2, iger van de
constructeur, verklaart hlermee dat het hieronder
beschreven machine voldoet aan alle toepasselijke
bepalingen van:

* Richtlijn 2006/42/EG betreffende machines

* Richtlijn 2014/30/EU betreffende elektromagnetische
overeenstemming

* Richtlijn 2014/35/EU inzake elektrisch

materiaal bestemd voor gebruik binnen bepaalde
spanningsgrenzen

* Richtlijn 2011/65/EU betreﬂende beperklng van het

Dansk ( Danish)

EF OVERENSTEMMELSEERKLARING

1. UNDERTEGNEDE, *2, SOM REPRASENTERER
PRODUCENTEN, ERKLARER HERMED AT
MASKINEN, SOM ER BESKREVET NEDENFOR,
OPFYLDER ALLE RELEVANTE BESTEMMELSER
IFOLGE:

* MASKINDIREKTIV 2006/42/EF

* Direktiv 2014/30/EU om elektromagnetisk kompatibilitet
* Direktiv 2014/35/EU lovgivning om elektrisk materiel
bestemt il inden for visse spaendir

* direktiv 2011/65/EU om begraensning af anvendelsen af

gebruik van bepaalde
en elektronische apparatuur

2. Beschrijving van de machine

a) Product: Robotmaaier

b) Functie : gras maaien

¢) Model d) Type e) Serienummer

3. Fabrikant en in staat om de technische documentatie
samen te stellen

4. Refereert naar geharmoniseerde normen

5. Andere normen of specificaties

6. Plaats

7. Datum

visse farlige stoffer i elektrisk og elektronisk udstyr

2. AF PRODUKTET

a) Produkt: Robotpleeneklipper

b) ANVENDELSE : Graesklipning

c) Model d) TYPE e) SERIENUMMER

3. PRODUCENT OG | STAND TIL AT UDARBEJDE DEN
TEKNISKE DOKUMENTATION

4. REFERENCE TIL HARMONISEREDE STANDARDER
5. ANDRE STANDARDER ELLER SPEFIFIKATIONER
6. STED

7.DATO

EAAnvika (Greek)

EK-AfAwon ouppdpewang

1. O KATWB! UTIOYEYPAPHEVOG, *2, EKTTPOCWTTOVTAG TOV
KaTaoKeuaoTr, SnAWvVw 6T To TTapakdTw TepIypapopevo
Oxnua TTANPOI GAEG TIG OXETIKEG rrpoﬁlavpuqzeg Tou:

* Odnyia 2006/42/EK yia pnyavég

* Odnyia 2014/30/EE oXeTIKG PE TNV NAEKTPOUAYVATIKT
oupBaToTNTA

* Odnyia 2014/35/EE avagepopévwy aTo NAEKTPOAOYIKG
UNIKG TTOU TIPOOPIZETal VO XPNOIHOTIOINGET EVIOG
OPITUEVWY OPIWV TACEWG

* Odnyia 2011/65/EE yia Tov Trepiopiopd Tng xpriong
OPICHEVWY ETTIKIVBUVWY OUCIV O NAEKTPIKO Kal
NAEKTPOVIKO EEOTTAIOHO

2. Mepiypagr pnxaviuaTtog

a) TIPoi6V: AUTOHATO XAOOKOTITIKG

b) Aerroupyia : yia kKyIpo ypaoidiou

¢) MovtéAo d) Tutrog e) ApIBuGS OEIpdg Trapaywyng

3. KaraokeuaoTig kai va eival og B€on va KarapTioel Tov
TEXVIKO @aKeAO

4. Avagopd O€ EVOPHOVIOUEVA TIPOTUTT

5. \oITT TIPATUTIA ) TIPOBIAYPOAPEG

6. H dokipr éyive

7. Huepopnvia

Svenska ( Swedish )
EG-férsakran om overensstammelse
1.1 2, i

deklarerar harmed att maskinen besknven nedan fullféljer
alla relevanta bestammelser enl:
* Direktiv 2006/42/EG géllande maskiner
* Direktiv 2014/30/EU pa elektromagnetisk kompatibilitet
* Direktiv 2014/35/EU om elektrisk utrustning avsedd fér
anvandning inom vissa spanningsgranser
* direktiv 2011/65/EU om begransning av anvandning av
vissa farliga @mnen i elektrisk och elektronisk utrustning
2. Maskinbeskrivning

a) Produkt: Robotgrasklippare
b) Funktion : grasklippning

¢) Modell d) Typ e) Serienummer
3. Tillverkare och ska kunna sammanstélla teknisk
dokumentationen.
4. referens till sverensstammande standarder
5. Andra standarder eller specifikationer
6. Utfardat vid
7. Datum

Espaiiol (Spanish)

Declaracion de Conformidad CE

1. El firmante, *2, en representacion del fabricante,
adjunto declara que la maquina abajo descrita, cumple
las clausulas relevantes de:

* Directiva 2006/42/CE de maquinaria

* Directiva 2014/30/UE sobre compatibilidad

electromagnética
Dlrecnva 2014/35/UE sobre el matenal eléctrico
a utilizarse con limites de
tension

* Directiva 2011/65/UE sobre restricciones a la utilizacién
de determinadas sustancias peligrosas en aparatos
eléctricos y electronicos

2. Descripcion de la maquina

a) Producto: Robot cortacésped

b) Funcién : Cortar el césped

¢) Modelo d) Tipo e) Numero de serie

3. Fabricante que puede compilar el expediente técnico
4. Referencia de los estandar harmonizados

5. Otros estandar o especificaciones

6. Realizado en

7. Fecha

Romana (Romanian)

CE -Declaratie de Conformitate

1. Subsemnatul *2, reprezentand producatorul, declar
prin prezenta faptul ca echipamentul descris mai jos
indeplineste toate conditile necesare din:

* Directiva 2006/42/CE privind echipamentul

* Directiva 2014/30/UE privind compatibilitatea
electromagnetica

* Directiva 2014/35/UE cu privire la echipamentele
electrice destinate utilizarii in cadrul unor anumite limite
de tensiune
* Directiva 2011/65/UE privind restrict Ie de utilizare
a anumitor te periculoase in

electrice si electronice

2. Descrierea echipamentului

a) Produsul: Masina de tuns robotizata

b) Domeniu de utilizare : tunderea ierbii

c) Model d) Tip e) Serie produs

3. Producator si abilitat sa realizeze documentatie
tehnica

4. Referinta la standardele armonizate

5. Alte standarde sau norme

6. Emisa la

7. Data
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“Deklaracja Zgodnosci WE” SCHEMAT ZAWARTOSCI

Portugués ( Portuguese )
Declaragéo CE de Conformidade
1. O abaixo assinado, *2, representante do fabricante,
declara que a maquina abaixo descrita cumpre todas as
estipulagdes relevantes da:
* Directiva 2006/42/CE de maquina
* Directiva 2014/30/UE relativa a compatibilidade
electromagnética
* Directiva 2014/35/UE relativa a harmonizagao das
legislagdes dos Estados-Membros no dominio do
material eléctrico destinado a ser utilizado dentro de
certos limites de tenséo

* Directiva 2011/65/UE relatlva a restricéo do uso de
determinadas em
eléctricos e electronicos
2. Descrigdo da maquina
a) Produto: Robot corta relva
b) Fungéo : corte de relva
c) Modelo d) Tipo e) Nimero de série
3. Fabricante com capacidade para compilar
documentag&o técnica

Polski ( Polish )

Deklaracja Zgodnosci WE

1. Nizej podpisany *2, reprezentujacy

producenta, niniejszym deklaruje , ze urzadzenie opisane
ponizej spetnia wszelkie wiasciwe postanowienia:

* Dyrektywy maszynowej 2006/42/WE

* Dyrektywa 2014/30/UE Kompatybilnosci
Elektromagnetycznej

* Dyrektywa 2014/35/UE odnoszacej si¢ do sprzetu
elektrycznego przewidzianego do stosowania w
okreslonych granicach napigcia

* Dyrektywy 2011/65/UE w sprawie ograniczenia
stosowania

niektorych niebezpiecznych substancji w sprzecie
elektrycznym i elektronicznym

2. Opis urzadzenia:

a) Produkt: Robot koszacy

b) Funkcja: $cinanie trawy

c) Model d) Typ e) Numer seryjny

3. Producent oraz osoba upowazniona do przygotowania
dokumentacji technicznej

Suomi / Suomen kieli (Finnish)
EY VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS
i 1 edustaja *2 taten,
etta alla mainittu kone/tuote tayttaa kaikki seuraavia
maarayksna.
* Konedirektiivi 2006/42/EY
* Direktiivi 2014/30/EU sahkomagneettinen
yhteensopivuus
> Direkiivi 2014/35/EU tietylla jannitealueell
koskevan ja ioiden lai 6n
léhentémisesta
* direktiivi 2011/65/EU tiettyjen vaaralllslen alnelden
kayton sahko- ja elektror
2. TUOTTEEN KUVAUS
a) Tuote: Robottiruohonleikkuri
b) Toiminto : ruohon leikkaus
c) Malli d) TYYPPI ¢) SARJANUMERO
3. Valmistaja ja teknisten dokumenttien laatia
4. VIITTAUS YHTEISIIN STANDARDEIHIN
5. MUU STANDARDI TAI TEKNISET TIEDOT
6. TEHTY

4. Referéncia a normas harmonizadas 4. Zastosowane normy zharmonizowane 7. PAIVAMAARA
5. Outras normas ou especificagoes 5. Pozostate normy lub specyfikacje

6. Feito em 6. Miejsce

7. Data 7. Data

Magyar ( Hungarian ) Cestina (Czech) Latviesu (Latvian)

EK-megfeleléségi nyilatkozata
1. Alulirott *2, mint a gyarté képviselGje nyilatkozom,
hogy az altalunk gyartott gép megfelel az 6sszes, aldbb
felsorolt direktivanak:
* 2006/42/EK Direktivanak berendezésekre
* Iranyelv 2014/30/EU megfelelnek az elektromagneses

*iranyelv 2014/35/EU a meghatarozott feszu\lseghataron
belli 4 elektromos berer
* Tanacs 2011/65/EU egyes veszélyes anyagok

és i r é valé

alkalmazasanak korlatozasarol
2.Agép leirasa

a) Termék: Robotfiinyird

b) Funkcio : fii levagasa

c) Modell d) Tipus e) Sorozatszam
3. Gyarto és képes Osszedllitani a miiszaki
dokumentaciot.

4. Hivatkozassal a szabvanyokra
5. Mas eléirasok, megjegyzések
6. Keltezés helye

7. Keltezés ideje

ES — Prohlaseni o shodé
1. Zastupce vyrobce, *2 svym podpisem potvrzuje,
Ze stroj popsany nize splfiuje pozadavky pfislusnych
opatfeni:
* Smérnice 2006/42/ES pro strojni zafizeni
* Smérnice 2014/30/EU tykajici se elektromagnetické
kompatibility
* Smérnice 2014/35/EU tykajicich se elektrickych
zafizeni urenych pro pouzivani v ur€itych mezich napéti
* Rady 2011/65/EU o omezeni pouzivani nékterych
nebezpe&nych latek v elektrickych a elektronickych
zafizenich
2. Popis zafizeni

a) Vyrobek: Roboticka sekacka
b) Funkce : Sekani travy

c) Model d) Typ e) Vyrobni &islo
3. Vyrobce a osoba povéfena kompletaci technické
dokumentace
4. Odkazy na harmonizované normy
5. Ostatni pouZité normy a specifikace
6. Podepsano v
7. Datum

EK atbilstibas deklaracija

1. Zemak minétais *2, ka razotaja parstavis ar So
apstiprina, ka zemak aprakstitie maslna atbilst visam
zemak noradito direktivu sadala
* Direktiva 2006/42/EK par ma: m
* Direktiva 2014/30/ES par elektromagnétisko saderibu
* Direkfiva 2014/35/ES uz elektroiekartam, kas
paredzétas lietosanai noteiktas sprieguma robezas

* Dlrekhva 2011/65/ES par dazu bistamu vielu

ierobezosanu i un

iekartas

2. lekartas apraksts

a) Produkts: Robotizétie zales plavéji

b) Funkcija : zales plausana

¢) Modelis d) Tips e) Sérijas numurs

3. Razotajs, kas spéj sastadit tehnisko dokumentaciju
4. Atsauce uz saskanotajiem standartiem

5. Citi noteiktie standarti vai specifikacijas

6. Vieta

7. Datums

Slovencina (Slovak)
ES vyhlasenie o zhode
1. Dolupodpisany pan *2 zastupujtci vyrobcu
tymto vyhlasuje, Ze uvedeny strojové je v zhode s
nas\edovn)’lm\ smernicami:

* Smernica 2006/42/ES (Strojné zanadema)
* Smemnica 2014/30/EU na

Eesti (Estonian)

EU vastavusdeklaratsioon

1. Allakirjutanu, *2, kinnitab tootja volitatud esindajana, et
allpool kirjeldatud masina vastab kéikidele alljargnevate
direktiivide satetele:

* Masmale direktiiv 2006/42/EU

direktiiv 2014/30/EL

kompatibilitu

* Smernica 2014/35/EU tykajticich sa elektrického

zariadenia uréeného na pouzivanie v ramci urcitych

limitov napatia

* Rady 2011/65/EU o obmedzeni pouzivania uréitych

nebezpecnych latok v elektrickych a elektronickych

zariadeniach

2. Popis stroja

a) Produkt: Roboticka kosacka

b) Funkcia : Kosenie travy
c) Model d) Typ e) Vyrobné &islo

3 Vyrobca a schopny zostavnt’ Iechmcku dokumentaciu

5 Dalsie standardy alebo Specifikacie
6. Miesto
7. Datu

* Direktiiv 2014/35/EL teatavates pingevahemikes
kasutatavaid elektriseadmeid

* direktiiv 2011/65/EL teatavate ohtlike ainete kasutamise
piiramise kohta elektri- ja elektroonikaseadmetes

2. Seadmete kirjeldus

a) Toode: Robotniiduk

b) Funktsiooon : muru niitmine

¢) Mudel d) Tiilip e) Seerianumber

3. Tootja, kes on pédev téitma tehnilist dokumentatsiooni
4. Viide Uhtlustatud standarditele

5. Muud standardid ja spetsifikatsioonid

6. Koht

7. Kuupaev

Slovensg¢ina (Slovenian)

ES izjava o skladnosti

1. Spodaj podpisani, *2, ki predstavljam proizvajalca,
izjavljam da spodaj opisana stroj ustreza vsem
navedenim direktivam:

* Direktiva 2006/42/ES o strojih

* Direktiva 2014/30/EU o elektromagnetni zdruzljivosti

* Direktivo 2014/35/EU v zvezi z elektri¢no opremo,
konstruirano za uporabo znotraj dolo¢enih napetostnih
* Direktiva 2011/65/EU o omejevanju uporabe nekaterih
nevarnih snovi v elektriéni in elektronski opremi

2. Opis naprave

a) Proizvod: Robotska kosilnica

b) Funkcija : koSenje trave

c) Model d) Tip e) Serijska $tevilka

3. Proizvajalec ki lahko predloZi tehnigno dokumentacijo
4. Upostevani harmonizirani standardi

5. Ostali standardi ali specifikacij

6. Kraj

7. Datum

Lietuviy kalba (Lithuanian)
EB atitikties deklaracija

Bwnrapcku (Bulgarian)
EO peknapaums 3a cboTeTCTBUE
ce "2,

1. Zemiau pasirases, p. *2 atslovau}anns
deklaruoja, kad Zemiau aprasyta masina atitinka visas
isvardinty direktyvy nuostatas:

* Mechanizmy direktyva 2006/42/EB

* Direktyva 2014/30/ES dél elektromagnetinio
suderinamumo

* Direktyva 2014/35/ES susijusiy su

2 19BaLY
CH:
MaLLMHIATE, O CaHN NO-0NY, OTIOBAPSIT Ha BCHYKY
CbOTBETHY pa3nopeadi Ha:
* AnpekTBa2006/42/EQ OTHOCHO MalLMHUTE
* 2014/30/EC 3a THa

gaminiais, skirtais naudoti tam tikrose jtampos ribose
* direktyva 2011/65/ES dél tam tikry pavojingy medzlagu

* AvpekTuea 2014/35/EC BbB Bpb3ka C €NEKTPUYECKOTO

naudojimo elektros ir elektroninéje jrangoje
2. Prietaiso apraSymas

a) Gaminys: Robotai vejapjovés

b) Funkcija : Zolés pjovimas

c) Modelis d) Tipas e) Serijos numeris

3. Gamintojas ir galintis sudaryti techning dokumentacijg
4. Nuorodos j suderintus standartus

5. Kiti standartai ir specifikacija

M HSKOM
orp
* Ovpektnea 2011/65/EC FOAMHA OTHOCHO OrpaHN4EHNETO
3a onacHn B

enexrpmuecmro V1 €eNeKTPOHHOTO 06opy/BaHe
2. OnucaHye Ha MalLMHUTe

a) NpogyKT: kocauka-poGot

b) ®yHKuUMS : KOCeHe Ha TpeBa

¢) Mogen d) Tun e) CepueH Homep

Norsk (Norwegian)

EF- Samsvarserklaering

1. Undertegnede, *2 representerer produsenten og
herved erkleerer at maskineri beskrevet nedenfor innfrir
relevant informasjon fra felgende forskrifter.

* Maskindirektivet 2006/42/EF

* Direktiv 2014/30/EU om Elektromagnetisk kapabilitet
* Direktiv2014/35/EU relatert til eletrisk utstyr laget for
bruk innenfor visse spenningsgrenser.

* Direktiv 2011/65/EU om restriksjoner av bruk av visse
farlige matrialer i eletrisk og eletronisk utstyr.

2. Beskrivelse av produkt

a) Produkt: Robot gressklipper

b) Funksjon : Klippe gress

c) Modell d) Type e) Serienummer

3. Produsent og i stand til & utarbeide den tekniske
dokumentasjonen

4. Referanse til harmoniserte standarder

5. @vrige standarder eller spesifikasjoner

. Vieta 3. MPOM3BOAVITEN 1 OTTOBOPHMK 33 CLCTABSIHE HA 6. Sted

7. Data TeXHU4ecka AoKyMeHTaums 7. Dato
4. CbOTBETCTBUE C XaPMOHU3MPAHI CTaHAAPTA
5. [ipyrv cTaHaapT unu cneundukaummn
6. MsicTo Ha uaroTesHe
7. [ara Ha uarotesiHe

Tiirk (Turkish) islenska(lcelandic) Hrvatski(Croatian)

AT Uygunluk Beyani EK Izjava o sukladnosti

1. Asagida imzasi bulunan *2, reticinin adina, bu yaziyla
birlikte agagidaki makine ile ilgili tiim hikimldliklerin
yerine getirildigini beyan etmektedir:

* Makina Emniyet Yonetmeligi 2006/42/AT

* Elektromanyetik uyumlulukla ilgili 2014/30/AB no’ lu
yonetmelik

* 2014/35/AB belirli voltaj araliklarinda kullaniimak tizere
dizayn edilmis ekipmanlar hakkindaki yonetmelik
*2011/65/AB elektrikli ve elektronik ekipmanlarda bazi
tehlikeli in kullaniminin iligkin
yonetmelik

2. Makinanin tarifi

a) Uriin: Robotik ¢im bigme makinasi

b) Islevi : Gimlerin kesilmesi

c) Model d) Tipi e) Seri numarasi

3. Teknik dosyay! hazirlamakla yetkili olan Toplulukta
yerlesik Imalatg!

4. Uyumlastinimig standartlara atif

5. Diger standartlar veya spesifikasyonlar

6. Beyanin yeri :

7. Beyanin tarihi :

EB- Samramlsyﬂrlysmg
1. Ur Mr *2, fyrir hond lysir hér
med yfir pvi ad vélin sem lyst er hér ad nedan samraemist
Ollum gildandi akvaedum tilskipunar:

*Leidbeiningar fyrir vélbtinad 2006/42/EB

*TILSKIPUN 2014/30/EU VARDANDI SAMHZEFNI
RAFSEGULSVIDS

*TILSKIPUN 2014/35/EU vardandi rafkndin taeki sem
notast innan tiltekins volta ramma og

* Tilskipun 2011/65/EU vardandi leidbeiningar um notkun
& heettulegum efnum i raf og rafeinda binadi

2. Lysing a vélbunadi

a) Okuteeki: Sjalfstyrd slattuvel

b) Virkni : Gras slegid

c) Gerd d) Tegund e) Serial nimer

3. Framleidandi og feer um ad taka saman teekniskjélin

4. Tilvisun um heildar stadal

5. Adrir stadlar eda sérstdour

6. Gert hja

7. Dagsetning

1. Potpisani, *2, u ime proizvodac, ovime izjavljuje da
strojevi navedeni u nastavku ispunjavaju sve vazece
odredbe:

* Propisa za strojeve 2006/42/EK

* Propisa 2014/30/EU na elektromagnetsku
kompatibilnost

* Direktiva 2014/35/EU se odnosi na elektrinu opremu
predvidjenu za koristenje unutar odredjenih naponskih
granica.

*Direktiva 2011/65/EU o ogranitenju odredjenih opasnih
supstanci u elektricnoj i elektronskoj opremi.

2. Opis strojeva

a) Proizvod: Robot kosilica za travu

b) Funkcionalnost : rezanje trave

c) Model d) Tip e) Serijeski broj

3. Proizvodac i osoba za sastavljanje tehnicke
dokumentacije

4. Reference na uskladene norme

5. Ostale norme i specifikacije

6.U

7. Datum




Bluetooth®

“Deklaracja Zgodnos$ci WE” SCHEMAT ZAWARTOSCI

EC DECLARATION OF CONFORMITY

To whom it may concern:

Hereby, u-blox AG declares under its sole responsibility that the following product — OBS421 Stand-alone dual-mode

Bluetooth modules — comply with the

requirements of EU Directive 1999/5/EC (Radio Equipment and

Telecommunications Terminal Equipment).

Technology

Bluetooth Smart Ready

Bluetooth Smart Ready

Essential Requirement

Safety & Health

(R&TTE Article 3.1a)

EMC

(R&TTE Article 3.1b)

Radio Spectrum Efficiency
(R&TTE Article 3.2)
Prevention

(RoHS Article 4.1)

Medical Electrical Equipment

Product Name Hardware Firmware
0OBS421i-24, OBS421x-24,

OBS421i-26, OBS421x-26 1.11 or later 5.2.0 or later
OBS421i-id, OBSA21x-i4, 1.11 or later 5.0.0 or later

OBS421i-i6, OBS421x-i6

Standards
EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 + AC:2011 + A2:2013

IEC 60950-1:2005 + A1:2009

EN 62479:2010
EN 301 489-1 V1.9.2 (2011-09)

EN 301 489-17 V2.2.1 (2012-09)

EN 61000-6-2 (2005)

EN 300 328 V1.9.1 (2015-02)

EN 50581:2012

IEC 60601-1-2:2007

Authorized representative within the European Union

u-blox Malmé AB, Ostra Varvsgatan 4, SE-211 75 Malmo, Sweden

Name:
Position:

Date of issue:

Signature:

Daniel Ammann
Director, u-blox Malmo AB.

12.06.2016
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ALFABETYCZNY WYKAZ MENU LCD

Nazwa menu Krok Strona
A Alarm System settings — Security Str.57
Auto mode Garden setup — Auto mode Str.36
BG color System settings — Display/Sound Str.55
C Capacity for homing Garden setup — Homing setup Str.47
Check signal Diagnostics Str.49
Contrast System settings — Display/Sound Str.55
Create a PIN System settings — Security Str.57
Cutting height Garden setup Str.48
D Date and time System settings Str.56
Docking direction Garden setup — Garden layout Str.45
E Edge cutting Garden setup — Auto mode Str.40
Edge cutting Garden setup — Manual mode Str.43
F Factory reset System settings — Reset Str.58
Fault history History Str.54
G Garden layout Garden setup Str.45
Help Press and hold number button “0” Str.58
Homing setup Garden setup Str.46
K Keypad System settings — Display/Sound Str.56
Language System settings Str.55
M Manual mode Garden setup Str.43
Mowing pattern Garden setup — Auto mode Str.39
Mowing pattern Garden setup — Manual mode Str.43
Mowing start points Garden setup — Auto mode — Mowing start point Str.38
Mowing start Points Work timer Str.33
N Narrow passage Garden setup — Auto mode Str.42
O Operating time History — Operating history Str.52
Operation history History Str.52
P Passage width Garden setup — Homing setup Str.46
Q Quiet timer Work timer Str.35
R Restore dealer setup System settings — Reset Str.58
S Seasonal timer Work timer Str.34
Security System settings Str.57
Setup wizard Setup wizard Str.17
Spiral cutting Garden setup — Auto mode Str.41
Spiral cutting Garden setup — Manual mode Str.44
T Test start points Diagnostics — Test start points Str.50
W  Wire length Garden setup — Garden layout Str.45
Wire overlap Garden setup — Auto mode Str.39
Wire overlap Garden setup — Manual mode Str.43
Work history History — Operating history Str.53
Work timer Work timer Str.32
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SCHEMAT TRAWNIKA
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LISTA KONTROLNA DILERA

Ponizsze informacje wpisuje diler po zakohczeniu instalacji robota.
Mozesz zapisa¢ ustawienia uzywajgc Mii-monitor i przywrdci¢ ustawienia w przypadku wykonania
niechcianych modyfikachu. Mozesz réwniez przywréci¢ zalecane ustawienia dilera z Mii-monitor do robota.

@ Podstawowe informacje (m strona 18, 57)

PIN (Personal Identification Number):

Jezyk : English / Deutsch / Francgais / Italiano / Nederlands / Svenska / Norsk / Espafiol / Polski / Dansk /
Suomalainen / Cestina

@ Informacje Kreatora Instalacji (:a strona 19)

Ponizsze informacje zwigzane sg z podstawowymi ustawieniami Kreatora Instalac;ji.

IUktad ogrodu (m strona 19)

Kierunek dokowania: 1/2/3/4 Dtugos¢ przewodu: m
Pow. ogrodu: m? Waski przejazd: cm
IPunkt startu koszenia (M strona 22)

Punkty startu Kierunek Od stacji do punktu startu Udziat procentowy obszaru
Punkt 1 CW /ACW m %
Punkt 2 CW /ACW m %
Punkt 3 CW/ACW m %
Punkt 4 CW /ACW m %
Punkt 5 CW /ACW m %

IZegar pracy (m strona 25)

Dzien tygodnia Zegar 1 Zegar 2 Punkt startu
Poniedziatek - - 1/2/3/415
Wtorek S - 1/2/3/4/5
Sroda - - 112131415
Czwartek - - 1/2/3/415
Piatek - - 1/2/3/41/5
Sobota I R 1/2/3/4/5
Niedziela - - 1/2/3/1415
Zegar sezonowy:

Region: North / North Central / South Central / South

Udziat % : JAN: % FEB: % MAR: % APR: %
MAY : % JUN: % JUL % AUG: %
SEP: % OCT: % NOV: % DEC: %
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@ Pozostate informacje

Whpisz ponizsze informacje jesli konfigurujesz je ustawieniami Menu

lInformacje ustawien uktadu ogrodu (m strony 38, 42, 45, 46)

Szerokosci przejazdow:

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] =» [1.Tryb Auto] = [1.Punkty startu
koszenia] = [1.Punkt 1] to [5.Punkt 5]
Punkt1._ - Punkt2: - Punkt3: -
Punkt4:_  -_ Punkt5 -
Waski przejazd:
Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto] = [6.W3ski przejazd]

1: Kierunek: CW/ACW Od: __ _m Do m
2: Kierunek: CW/ACW Od: ____m Do:____m
3: Kierunek: CW/ACW Od: __ _m Do m
4: Kierunek: CW/ACW Od: _— m Do m

Szerokos¢ przejazdu (Stacja dokujaca):
Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] =» [4.Ustawienia bazy] =» [1.Szer. przejazdu]
MIN: ___ MAX: __

IPrzydatne informacje (m strony 35, 40, 41)

(=), Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [4.Zegar dyskretny]
Zegar dyskretny: ON/OFF Od__: do __:

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]

Koszenie krawedzi: ON / OFF
Koszenie spiralne: ON / OFF

IWsparcie ustawien dilera:

Z Dr.H lub Mii-monitor: TAK / NIE

*ponizszy ekran wytgczenie dla dilerow.
Ekran gtéwny = [5.Ustawienia systemu] = [6.Ustawienia dilera]

Na wyswietlaczu Miimo: TAK / NIE

Dane kontaktowe do twojego dilera:

Diler:

Tel:

Mail:

Twdj unikalny numer Mii-monitor:
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SKROCONY PRZEWODNIK

8 Podstawy

rW’chzanie | wytgczanie
(mstrona 11, 64)

rOdes’ranie robota do A
stacji (m strona 11)

( ... .
Mii-monitor
Patrz Przewodnik Dziatania Mii-monitor.

% m]
A
i =]

o]

Zatrzymanie robota
(m strona 10)

Steruj z odlegtosci ok. 3m od
robota.

</

0////
a0

§ i, ﬁ
7
(Y11 dudid

-
Konfigurowanie trybu pracy, zegara oraz innych
ustawien.

,\mm ‘ﬁ%mej Yo

\.

Przygotowanie trawnika do koszenia.

4 o
. Ustawienia pracy dla ogrodu

- Ustawienie punktu startu koszenia (m strona 33)

- Ustawienie waskich przejazdow (m strona 42)

- Ustawienia $ciezki koszenia (@ strona 43)

* Ustawienia zegara (M strona 32)
» Uzyteczne ustawienia (M strona 34, 35, 43)
+ Kontrola pracy (m strona 49)
* Kreator instalacji (@ strona 17)
L’ Mii-monitor (@ strona 59)

7

» Sprawdzenie ogrodu (M strona 63)

* Usuniecie przedmiotéw obcych / przeszkéd
z obszaru koszenia
(m strona 63)
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8 Wskazowki techniczne

4 )
Tryb koszenia
Mozesz wybra¢ spomiedzy 2 trybéw pracy (“Ustawienia Menu”).
® Tryb Auto (M strona 36)
Robot kosi automatycznie zgodnie z wprowadzonym zegarem i ustawieniami ogrodu.
@ Tryb reczny (m strona 43)
Ko$ w dowolnym czasie bez ustawien zegara pracy.
\ J
4 )
Czyszczenie robota (M strona 76) WAZNE:
Oczys$¢ kosiarke z brudu i trawy za pomocg plastikowej - Nigdy nie uzywaj skrobaka.
szczotki i szmatki. Moze to spowodowac
uszkodzenia (przetarcia,
Usun brud i Scinki trawy z nastepujacych miejsc: zadrapania itp.) gumowej
ostony pod spodem robota
koszacego.
o Panel sterowania
Gora i
boki Przednie kotka (rolki)
- Nie czysc stacji dokujacej za
pomocg wody. Stacja
/ dokujgca moze ulec
‘ uszkodzeniu.
Gniazdo tadowania Tylne kotka (napgdowe)
\ J
W o
<ol
>
23N
© & '

SV - " \ [ \ [ )
\a/\kl)Clzr;lrjléSt?iléS p;icyéP?:(fa Regularna kontrola robota Wiasciwe przechowywanie robota
by gt rozpoczac prace w koszgcego. do kolejnego sezonu.
zgdanym czasie.

\ J \U J \U J

4 - o~ ) ) ) . i )
. Ustawienie wysokosci ostrzy « Sprawdzenie statusu “standby” « Czyszczenie i wymiana

(m strona 67) (m strona 64) ostrzy (m strona 82)
» Sprawdzenie stanu “Pauza” » Sprawdzenie potgczen stacji « Oczyszczanie robota koszgcego
(m strona 64) dokujgcej (m strona 78) (m strona 76)
» Sprawdzenie potgczen stacji * Stan ostrzy (m strona 82) » Oczyszczanie stacji dokujgcej
dokujgcej (m strona 63) » Sprawdzenie elementéw (mstrona 77)
(mstrona 75, 77) » Odtgczanie transformatora i
kabli zasilajgcych (m strona 63)
\ J \\ J J

103



— o

NOTATKI

Nl b e e i B o






HONDA

The Power of Dreams

3MVP9600

00X32-VP9-600 ©Honda Motor Co., Ltd. 2016 HRM3000



	Honda Robotic Lawnmower HRM3000
	CONTENTS 
	1	OVERVIEW
	2	SAFETY INSTRUCTIONS
	3	PREPARATION
	4	MENU SETTINGS
	5	MII-MONITOR PREPARATION
	6	USAGE
	7	TROUBLESHOOTING
	8	MAINTENANCE
	9	STORAGE
	10	TECHNICAL INFORMATION
	11	APPENDIX
	LCD MENU INDEX
	LAWN DIAGRAM
	DEALER CHECKSHEET
	QUICK GUIDE



