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Gratulujemy zakupu robota koszgcego Honda. JesteSmy przekonani, ze bedziesz w petni zadowolony z uzyt-
kowania robota koszgcego Honda tak, jak my jestesmy dumni z tworzenia najlepszej jakosci produktéw do
pielegnacji zieleni.

Naszym celem jest pomoc w uzyskaniu najlepszych rezultatéw koszenia oraz zapewnienie Ci bezpiecznej ob-
stugi. Niniejsza instrukcja zawiera wszystkie potrzebne do tego informacje; prosimy zapoznac sie z nig uwaznie.

Autoryzowani dilerzy maszyn i urzgdzen Hondy zapewniajg profesjonalng obstuge, a ich celem jest pozyskanie
petnej satysfakcji Klienta, dlatego w razie jakichkolwiek probleméw czy watpliwosci nalezy sie do nich zwraca¢ z
wszelkimi zapytaniami.

Honda Motor Co., Ltd. zastrzega sobie state prawo do wprowadzania zmian bez wczesniejszego powiadomie-
nia i bez zaciggania jakichkolwiek zobowigzan.

Zaden fragment niniejszej instrukcji nie moze by¢ powielany w jakiejkolwiek formie bez pisemnej zgody Aries
Power Eqgipment Sp. z 0. o.

Instrukcja obstugi jest nieodtgczng czescig robota koszgcego i w przypadku odsprzedazy musi by¢ do niego
dotgczona.

Zwr6¢ szczegodlng uwage na informacje poprzedzone nastepujgcymi stowami:

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Wskazuje na duze prawdopodobienstwo odniesienia powaznych obrazen ciala, a nawet smierci, jesli nie
zastosujesz sie do instrukcji.

UWAGA!
Wskazuje na mozliwos¢ odniesienia obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu, jesli nie zastosujesz sie do
instrukciji.

UWAGA:
Zawiera pomocne w trakcie uzytkowania informacje.

Jesli masz problem lub jakiekolwiek pytania dotyczace robota koszgcego, skontaktuj sie z Autoryzowanym Dile-
rem Hondy lub najblizszym Autoryzowanym Serwisem.

Roboty koszace Honda zostaty tak zaprojektowane, aby zapewnic¢ bezpieczenstwo i niezawodno$¢ dziatania,
jesli tylko sg uzytkowane zgodnie z instrukcjami producenta.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo operatora i os6b postronnych, uzytkowanie robota koszagcego wymaga
nadzwyczajnej uwagi i ostroznosci. Zapoznaj sie szczegétowo z Instrukcjg Obstugi przed uruchomie-
niem urzadzenia, zaniechanie tego moze spowodowac zagrozenie dla zdrowia i zycia Uzytkownika, a
takze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.

* llustracje moga sie rézni¢ w zaleznosci od typu.

Upewnij sig, ze Tw¢j diler uzupetnit dane dotyczgce SCHEMATU TRAWNIKA (mastr. 65) oraz wypemit
ARKUSZ KONTROLNY DILERA (mstr. 66), zawierajgcy szczegdtowe informacje o wykonanej insta-
lacji i przeprowadzonej konfiguracji systemu urzgdzenia.
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Ustawienia

Zalecenia bezpieczenstwa

Przygotowanie Ustawienia Menu
- Opis elementéw (mstr. 10) - Tryb auto (mstr. 16)
- Instalacja (mstr. 12) - Szybka konfiguracja (mstr. 17)

- Konfiguracja uzytkownika
(mstr. 22)

‘ - Testowanie ustawien (@ str. 29)
a - Inne ustawienia systemu
* (mstr. 34)

Obstuga
Uzytkowanie Praca (Auto)
- Sprawdzenie obszaru koszenia (M str. 40) W zaleznosci od ustawien,
- Sprawdzenie kosiarki (mmstr. 41) kosiarka pracuje automatycznie.

- Wtgczanie / wytgczanie (mstr. 41)
- Aktywacja ustawien (mstr. 42)
- Ustawienie wysokosci ostrzy

(mstr. 44)
- Cotygodniowa kontrola (@ str. 45)
‘ti:z’:‘..,v - Przenoszenie kosiarki (@ str. 46)
R Rozwigzywanie
problemow (wst. 47)
1 Uzytkowanie Okresowe
fﬁ‘ Q) Konserwacja
4?* - Okresowa kontrola i konserwacja
Y/ :@« (mstr. 49)
‘ - Czyszczenie i sprawdzenie
ﬂ_‘( (mstr. 49)
»
) -
Przechowywanie
(mstr. 56)

2

‘ instrukcja.indd 2 2013-03-19 23:22:01



instrukcja.indd 3

2 ZALECENIA BEZPIECZENSTWA
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Jak dziata robot koszgcy Honda / Funkcje

1 OPIS

) Jak dziala Robot Koszacy Honda

® Konfiguracja systemu

Obszar koszenia jest wyznaczony przez przewdd graniczny, ktory emituje sygnat; gdy
robot koszgcy wykryje oznaczong granice zawraca i w sposob losowy scina trawe. Gdy

wyczerpuje sie bateria, robot powraca do stacji dokujgcej.

Transformator
B Transformator musi by¢ zainstalowany w miej-
scu zacienionym i ostonietym przed deszczem.

Paliki

Stacja dokujaca

25m

Przewéd graniczny

Ut6z przewdd na trawniku, zabez-
pieczajac go za pomocg palikéw lub
zakopujgc pod warstwg ziemi.

Przewod zasilajgcy Robot koszacy

8 Funkcje

5m2

4 11 3

Strefy koszenia

Mozesz doktadnie okresli¢, na
ktérych obszarach trawnika Robot
Koszgcy Honda powinien
skoncentrowac¢ swag prace. Aby
zwiekszy¢ wydajnos¢ pracy robota,
mozliwe jest wyznaczenie do 5
stref koszenia poprzez wiasciwe
utozenie przewodu granicznego.

(¥C

Zegar pracy
Robot Koszgcy Honda posiada

opcje wielokrotnych ustawien
czasu pracy, dzieki ktérym mozna

okredli¢ dzien i czas jego dziatania.

Mozesz skonfigurowac urzgdzenie
tak, aby pracowato w Twoje dni
wolne lub w czasie, ktéry jest dla
Ciebie najbardziej odpowiedni.

7

£

Wygoda

Po skonfigurowaniu Robot
Koszgcy rozpoczyna i konczy
prace bez zadnego przypomnie-
nia. Gdy kosiarka wykona zapla-
nowany program pracy lub gdy
bateria jest prawie roztadowana,
robot automatycznie powraca do
stacji dokujgcej i ponownie taduje

4 baterie.
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Jak dziata robot koszgcy Honda / Funkcje

® Ulozenie przewodu granicznego

Potozenie przewodu granicznego wyznacza parametry obszaru koszenia, obszar ten
moze zawierac wiele stref, na ktérych moze pracowac robot koszacy. W celu ustawienia
strefy koszenia i uzyskania szczegotowych informaciji na ten temat, prosimy zapoznac sie
z rozdziatem ,4. USTAWIENIA MENU” (@ str. 14).

SIdO | l

Nie nalezy uktada¢ przewodu granicznego w miejscach,
gdzie nachylenie terenu jest wieksze niz 10° (17%).

W celu dostepu do strefy o pochytosci mniejszej niz 10°
(17%), mozna utozy¢ przewdd graniczny réwnolegle do
zbocza o nachyleniu wiekszym niz 10° (17%).

Sasiadujgce odcinki przewodu granicznego Nieprawidiowo Prawidtowo
utéz w odlegtosci 5 mm lub mniej od siebie.
Upewnij sie, czy przewdd nie zachodzi na
siebie lub nie krzyzuje sie na ktéryms odcinku.

Mniej niz
10° (17%)

Wiecej ni
10° (17%)

A
|

Uktadaj przewod
graniczny w odlegtosci
30-50 cm od granicy

Uktadaj przewod catkowitego obszaru
Uktadaj przewod graniczny wokot koszenia.
graniczny w odlegtosci obiektéw, ktore
30-50 cm od duzych robot koszgcy musi
obiektow. omingc.

)

Bezpieczenstwo Ciche dziatanie

Ostrza robota koszgcego Silnik i obracajgce sie ostrza
zatrzymujg sie automatycznie, gdy: pracujg znacznie ciszej, niz
- podnosisz urzadzenie; w tradycyjnych kosiarkach

- kosiarka znajdzie si¢ na terenie o spalinowych.

zbyt duzej pochytosci;
- robot przewrdci sie.

5
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Srodki ostroznosci

2 ZALECENIA BEZPIECZENSTWA

) Srodki ostroznosci

Uwaznie zapoznaj sie z nastepujgcymi zaleceniami.

* Rece, stopy i wszystkie inne czesci ciata trzymaj z dala od obracajgcych sie nozy.

S
-y

» Zawsze wcishij reczny przycisk STOP zanim rozpoczniesz przy urzadzeniu jakiekolwiek dziatania, takie
jak podnoszenie, odwracanie na bok lub spodem do gory. W przeciwnym razie mozesz przypadkowo
dotkna¢ ostrzy i powaznie sie skaleczyé.

» W czasie przeprowadzania czynnosci konserwacyjnych nie dotykaj
ostrych komponentdw, takich jak ostrza nozy lub tarcza nozy.
W przeciwnym razie mozesz sie skaleczyé

* Lokalne przepisy prawa mogg okresla¢ minimalny wiek osoby, ktéra moze obstugiwac urzadzenie.

» Pamietaj, ze odpowiedzialno$¢ za wypadki i zagrozenia bezpieczenstwa oséb trzecich lub ich wtasnosci,
spowodowane przez urzadzenie, cigzy zawsze na operatorze lub uzytkowniku kosiarki.

» Osoby z rozrusznikiem serca lub uzywajgce podobnego typu sprzetu medycznego, powinny najpierw
skonsultowac sie z lekarzem, zanim rozpoczng prace z robotem koszgcym lub wejdg na teren pracy
urzgdzenia.

* Nie jezdz na urzadzeniu, ani tez nie popychaj na site lub nie uzywaj do celéow

innych, niz do ktdrych zostato przeznaczone. W przeciwnym razie moze
doj$¢ do wypadku lub do uszkodzenia robota koszgcego. @

» Podczas pracy z kosiarkg nie uzywaj zraszaczy ani automatycznych systeméw nawadniajgcych trawnik,
gdyz nie tylko mogtyby zosta¢ uszkodzone, ale i zachodzi ryzyko prze-

dostania sie wody do wnetrza robota koszgcego. Dostosuj zegar robota
koszacego do czasu dziatania innych urzadzen.

» Nigdy nie uzywaj robota koszgcego w poblizu miejsca przebywania os6b
trzecich, w szczegdlnosci dzieci lub zwierzat.

» Zawsze kos tylko obszar, ktory zostat doktadnie wyznaczony przez prze-
waod graniczny.

 Jesli zachodzi ryzyko wystgpienia niekorzystnych warunkéw
pogodowych, takich jak burza czy btyskawice, przerwij prace
i odigcz przewdd zasilajgcy.

» Niektore czesci robota koszgcego mogg sie nagrzewac podczas bezpo-
Sredniej ekspozycji na promieniowanie stoneczne. Nie dotykaj mocno nagrzanych czesci urzgdzenia,
w przeciwnym wypadku mozesz sie poparzyc.

» Nigdy nie faduj baterii robota koszgcego za pomocg innego urzgdzenia niz specjalna stacja dokujgca.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku lub uszkodzenia sprzetu.

6
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Srodki ostroznosci / Przestrzegaj nastepujacych zalecen dla wiasnego bezpieczenstwa

+ Jesli kabel zasilajgcy ulegnie uszkodzeniu, natychmiast przerwij prace i skontaktuj sie z autoryzowanym
serwisem.

« Jesli na obszarze pracy robota koszacego sg jakies dziury lub jamy (np. krélicze nory itp.), zasyp je tak,
aby wyréwnac teren. Okresowo sprawdzaj, czy koszony teren jest wolny od dziur i innych nieréwnosci.

) Dla wiasnego bezpieczenstwa przestrzegaj naste-
pujacych zalecen

» Gdy przenosisz robota koszacego, najpierw go wytgcz i uchwy¢ w sposéb
opisany w niniejszej instrukcji (patrz str. 46), z ostrzami skierowanymi
z dala od Ciebie.

» Gdy przenosisz robota koszacego upewnij sie, ze trzymasz urzadzenie za
specjalnie do tego przeznaczony uchwyt (patrz str. 46). Jesli przenosisz
kosiarke w inny sposob, ryzykujesz zranieniem przez ostrza lub k‘
gniazdo tadowania. Istnieje réwniez wtedy ryzyko upuszczenia N\
i tym samym uszkodzenia kosiarki.

VMLSN3IZO31dZz349 VINIOIIVZ ¢ I

* Na czas przeprowadzania czynnosci konserwacyjnych zaktadaj grube
rekawice robocze. W przeciwnym razie mozesz sie skaleczy¢ ostrzami. w w

» Przed rozpoczeciem pracy zawsze sprawdzaj koszony obszar i usun
z tego terenu wszelkie gatezie, kamienie i inne przedmioty obce, ktore
mogag spowodowac uszkodzenie ostrzy i przerwanie pracy robota.
Jesli tego nie zrobisz, zwiekszasz takze ryzyko odniesienia obrazen
spowodowanych przez wyrzucone spod kosiarki przedmioty
lub uszkodzenia urzadzenia.

-
oS teteteten
et

» Gdy przeprowadzasz konserwacje robota koszgcego, upewnij sie, ze
najpierw wcisnates reczny przycisk STOP i urzgdzenie zatrzymato sie.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku.

» Utéz przewaod graniczny tak, aby lezat mocno i sztywno na ziemi oraz
dokonaj okresowego sprawdzenia, czy nie jest zbytnio obluzowany. Jesli przewdd
bedzie wystawat z ziemi, Ty lub kto$ inny moze si¢ o niego potkng¢ i upasc.

* Nie dotykaj przewodu w miejscu, w ktérym zostat uszkodzony lub przeciety. Grozi to zranieniem lub
porazeniem prgdem.

« Jesli przewdd graniczny zostat przeciety lub uszkodzony, wytgcz kosiarke, wyjmij wtyczke transformatora
z gniazda zasilania (w budynku) i skontaktuj sie z serwisem.

 Nie dotykaj wtyku tadowania. Dotkniecie wtyku naraza Cie na obrazenia ciata.

/
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Przestrzegaj nastepujacych zalecen dla wtasnego bezpieczenstwa

* Przestrzegaj nastepujgcych zalecen, gdy masz kontakt z gniazdem zasilania (budynek), przewodem
zasilajgcym i transformatorem. W przeciwnym razie mozesz dozna¢ porazenia pragdem.

- Nie dotykaj gniazda zasilania (budynek), kabli elektrycznych i transformatora mokrymi rekoma.
- Nie dotykaj gniazda zasilania (budynek), kabli elektrycznych i transformatora, je$li sg one mokre.

- Jedli izolacja przewodu transformatora jest uszkodzona, natychmiast przerwij prace i skontaktuj
sie z dilerem.

* Przeprowadzaj okresowe kontrole stanu transformatora, gniazd i kabli zasilania, aby upewni¢ sie,
ze nie nagromadzit sie w nich brud, kurz i inne rzeczy, ktére nie usuniete mogtyby spowodowacé pozar.

+ Upewnij sie, ze wszystkie ZALECENIA BEZPIECZENSTWA sg jasne i zrozumiate dla oséb, ktére moga
mie¢ stycznos$¢ z obstugg robota koszgcego. W przeciwnym razie moze doj$¢ do wypadku.

* Przy podtgczaniu wtyczki do gniazda trzymaj jg w miejscu do tego przeznaczonym. Jesli bedziesz
nieprawidtowo trzymat wtyczke, mozesz dozna¢ porazenia prgdem w momencie, gdy wtyczka
zetknie sie z okolicg gniazda.

» Osoby, ktére dobrze nie zapoznaly sie z instrukcjg obstugi, nie powinny w zaden sposob obstugiwac
robota koszgcego, z wyjatkiem co najwyzej wytgczenia urzgdzenia.

» Gdy zblizasz sie do pracujgcego robota koszgcego, uwazaj na przedmioty i materiaty, ktére mogg zostac
rozrzucone przez ostrza kosiarki.

* Nigdy nie prébuj samodzielnie manipulowac¢ przy urzgdzeniu. Moze to doprowadzi¢ zaréwno do
wypadku, jak i uszkodzenia robota koszgcego.

Utylizacja

Aby chroni¢ srodowisko naturalne, nie pozbywaj sie zuzytego robota koszgcego, ani baterii itp. po
prostu przez wyrzucenie tych produktéw do $mieci komunalnych.

Zapoznaj sie z lokalnymi przepisami lub skontaktuj w tej sprawie z Autoryzowanym Dilerem Hondy.

8
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) Lokalizacja oznakowania

instrukcja.indd 9

Lokalizacja oznakowania

® UMIEJSCOWIENIE NAKLEJEK BEZPIECZENSTWA

Robot koszgcy powinien by¢ uzytkowany z nalezytg uwagg i ostroznoscig. Dlatego tez w réznych miej-
scach urzgdzenia umieszczono naklejki z piktogramami, w celu przypomnienia uzytkownikowi o podijeciu
najwazniejszych srodkow ostroznosci. Znaczenie tych naklejek jest w petni wyjasnione ponizej. Naklejki

te sg integralng czes$cig urzgdzenia, dlatego jesli ktérakolwiek odklei sie lub stanie sie nieczytelna, nalezy
skontaktowac sie z Autoryzowanym Dilerem w celu nabycia nowej naklejki na wymiane. Prosimy o doktad-
ne przeczytanie zalecen bezpieczenstwa w odpowiednim rozdziale niniejszej instrukcji.

AL
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(Honda France
Manufacturing S.A.S.
Rue des Chataigniers
Pole 45 - 45140 Ormes
France i
B HRM500-EA[] 06—

Robot Koszacy Honda zostat tak zaprojekto-
wany, aby zapewni¢ bezpieczenstwo i nieza-
wodnos¢ dziatania, jesli tylko jest uzytkowany
zgodnie z instrukcjami. Doktadnie zapoznaj

sie z Instrukcjg Obstugi przed uruchomieniem
urzadzenia. W przeciwnym razie moze dojs¢ do
zagrozenia zdrowia i zycia Uzytkownika, a takze
doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Wszystkie osoby postronne oraz zwierzeta trzy-
maj z dala od obszaru pracy Robota Koszacego.

\ J
4 )
AD Nie dotykaj obracajgcych sie nozy.
i Uwaga, ostre narzedzie: obracajace sie noze.
Wylacz urzgdzenie przed rozpoczeciem obstugi
@ lub podniesieniem kosiarki.
J
4 N
=y Nie wolno jezdzi¢ na maszynie. Urzadzenie to
o nie jest zabawka, trzymaj dzieci z dala od Robo-
% ta Koszacego.
\ J

UMIEJSCOWIENIE ZNAKU CE, NUME-

RU SERYJNEGO | POZOSTALYCH IN-
FORMACJI

Nazwa i adres producenta, znak CE, numer seryjny i inne infor-
macje znajdujg sie na tabliczce znamionowej przedstawionej na
ponizszym rysunku.

Nazwa i adres producenta

Model i typ

BMBAF-__ |@&——— Numer seryjny

B e
B Icme
: DEIC [ Ve

W e 220l
B kge f‘_ijma
CE :_Z IPX4 |

Ii Znak CE

Rok produkcji
Szerokos¢ ciecia
Napigcie znamionowe
Moc znamionowa
Masa (ciezar)

9
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Opis elementéw

3 PRZYGOTOWANIE

) Opis elementéow

® Robot koszacy
Widok z gory Widok z dotu

Pokretto regulacji wysokosci koszenia

Gniazdo tadowania

Przednie koétka

ﬁ]: 0 :I'tj (samonastawne) (2 szt.)

Tarcza nozy
J
& — Noze (3 szt.)

Reczny przycisk STOP
Gdy wcisniesz reczny
przycisk STOP, otwiera sie
pokrywa panelu
sterowania.

Uchwyt do

Tylne kota (napedu) przenoszenia
2 szt.)

Panel sterowania

® Stacja dokujagca

Wiyk ladowania Robot koszacy taduje swojg baterie

w stacji dokujgcej. Urzadzenie
powraca do stacji dokujgcej po
zakonczeniu pracy lub gdy poziom
natadowania baterii jest niski.

<+— Sruba

® Akcesoria

=
Transformator Przewéd zasilajacy Przewéd graniczny
Zamontuj transformator ponad Podtgcz przewdd zasilajgcy U6z przewdd graniczny wokot
ziemig. Po wykonaniu wszystkich do transformatora i do stacji terenu, na ktérym robot koszgcy
pozostatych potgczen, na koniec dokujace;j. ma pracowac.
podtgcz transformator do gniazda Dtugos¢ dla HRM300: 200 m
zasilania (w budynku). Dtugos¢ dla HRM500: 300 m

10

‘ instrukcja.indd 10 2013-03-19 23:22:07



® Panel sterowania

Opis elementéw

Wyswietlacz
Gdy kosiarka jest uruchomio-

na, tutaj wyswietla sie ekran @

gtéwny i pozostate menu.

Przycisk ON
Wciénij, aby wtgczy¢ kosiarke.

Przycisk OFF
Wecisnij, aby wylgczy¢ kosiarke.

UWAGA:

- Gdy zasilanie jest wylgczone,
zegar nie dziata.

Przycisk ,,Home”

Przyciski w goére / w dét
Wcisnij, aby przejs¢ do poprzedniej
/ nastepnej pozycji na wyswietlaczu.

Przycisk ,,Powroét”

Wcisnij, aby wréci¢ do poprzednie-
go menu.

(W pewnych przypadkach przycisk
ten nie moze by¢ uzyty.)

®w

=Z|>
o5
2|3

J

Wocisnij, aby robot koszacy automa-

tycznie powrdcit do stacji dokujgcej po

zamknieciu pokrywy wyswietlacza.

Przycisk ,,Enter”
Wcisnij, aby wejs¢ w wybrang
opcje menu.

Przyciski numeryczne

Wocisnij, aby wejs¢ w okreslone numery opcji wyswie-
tlanych na ekranie. Jesli z lewej strony pozycji menu
znajduje sie numer, mozesz wcisng¢ odpowiadajgcy
mu na klawiaturze numerycznej przycisk, aby
podswietli¢ dang pozycje menu.

Przycisk wyboru trybu pracy Auto / Reczny

Wocisnij, gdy wyswietlony jest ekran gtéwny, aby zmienic
tryb pracy. Mozesz wybiera¢ z trybu Szybkiej Konfigu-
racji, Konfiguracji Uzytkownika lub trybu Bezczynnego.
Sprawdz szczegdétowe informacje w rozdziale

4. USTAWIENIA MENU” (mstr. 14).

@ Ekran gtéwny

Kosiarka jest w tej chwili Aktualny dzien tygodnia i godzina
unieruchomiona. l Tryb ustawienia kosiarki
Tryb kosiarki —|>Sta N d by Y Sun| Ikonki Opis
. : m13:27
Wybieralne pozycie —=gINIETN
menu - GQ Quick Setup - tryb
Komunikaty i szcze- AUT%) AUTO | Szybka Konfiguracja.
gotowa informacja na
temat stanu baterii o a Custom Setup - tryb
98 % C | Konfiguracja Uzytkow-
I‘ AUTO | pika.
Stan baterii -
@ Tryb Quick Setup lub
T Custom Setup jest
o Ekran WybOI'U Opcjl AUTO | ustawiony, ale urzadze-
. - nie jest nieaktywne.
Nagwa plerwszego >Q u ICk Setu p 1 ?S)l.12n7 Zaden z trybéw auto-
poziomu menu _|_" i MAN | matycznych nie zostat
Nagwa drugiego 1.Wire Exit Location ustawiony.
poziomu menu 2.Zone Proportion(%)
Wybieralne pozycje 3.Mowing Pattern Q Urzadzenie powraca do
menu i status biezg- 4 . Area HOME | stacii dokujacej.
cych ustawien
Miarka

Un

Paliki

Uzywaj palikbw do przymoco-
wywania przewodu granicz-
nego w miejscu, w ktérym jest
potozony.

llos¢ dla HRM300: 200

llos¢ dla HRM500: 300

instrukcja.indd 11

taczniki przewodu granicznego
Uzyj tacznikow do potgczenia przewo-
du granicznego i podtgcz go do stacji
dokujgcej.

llosc¢: 2

Miarka w formie podziatki w cm
jest wydrukowana na oryginal-
nym opakowaniu urzgdzenia.
Jest uzywana do sprawdzania
stanu instalacji przewodu gra-
nicznego.

11
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Instalacja

. Instalacja

Zdecydowanie zalecamy, aby instalacje robota koszgcego przeprowadzit Autoryzowany Diler Hondy.
Montaz wykonany przez specjalistéw Autoryzowanego Dilera / Serwisu Hondy zapewni poprawnos¢

12

‘ instrukcja.indd 12

dziatania urzadzenia.

Kontrola warunkow montazu

Sprawdz u dilera, ktéry wykonat instalacje, czy stacja dokujgca i przewdd graniczny zostaty zamontowane
zgodnie z ponizszymi warunkami. Okresowo upewniaj sie takze, czy te warunki sg wcigz spetniane.

Jesli ktorykolwiek z ponizszych warunkow nie jest spetniany, skonsultuj sie z dilerem.

Zaleca sie, aby zasilanie sieciowe byto zamontowane zgodnie z lokalnymi przepisami.

® Warunki montazu stacji dokujacej

Rysunek Warunek
5° (8.7% . . S
( ©) 5° (8.7%) Stacja dokujgca musi by¢ zainstalowana przy
S — = nachyleniu nie wigkszym niz 5° (8,7%).
5° (8.7%
5° (8.7%) (8.7%)
Stacja dokujgca nie moze by¢ wygieta.
| —
oo LIF
S,
B /A///// Sruby musza byé dobrze dokrecone.
0q )
AS o:o Q.'
B
* Lokalizacja zasilania do ustawienia
CW-kabel CW (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara)
kierunkowy lub ACW (przeciwnie do ruchu wskazéwek
ACW zegara) musi by¢ prawidtowa.
Typ 1
ACW » Sygnat lokalizacji potgczenia musi byé taki
Typ 3 sam jak ten ustawiony w menu.
o 1 * Przewdd graniczny musi by¢ rozciggniety
| | w prostej linii na dtugos¢ 2,5 m zaréwno
: : z przodu, jak i z tytu stacji dokujace;.
| 3m | * Na obszarze pracy kosiarki w poblizu stacji
I . . Sl S H dokujgcej nie mogg znajdowac sie zadne
55_’ 5? przedmioty obce (zacienione miejsce
> m > m na rysunku obok).
o ]
| | Przewdd graniczny znajdujgcy sie pod stacjg
: : dokujgcg musi by¢ potozony na zewnatrz
| | przestrzeni robocze;j.
e -

2013-03-19 23:22:08



Instalacja

® Warunki utozenia przewodu granicznego

instrukcja.indd 13

Rysunek

Warunek

Wysokos¢ obiektow, na ktére
robot koszgcy moze wjechaé

Ut6z przewdd graniczny wokét obiektéw, na
ktore robot koszgcy moze wjechaé, obiekty
te musza zosta¢ wytgczone z obszaru pracy
urzgdzenia.

—»| | <« Maximum Pokrywa- Skrzyzo-
5mm jace wane

odstepu

Odcinki poczatkowy i koncowy przewodu
granicznego, wyznaczajgcego teren pracy,
powinny przebiegac obok siebie w odstepie do
maksimum 5 mm. (Jednakze nie powinny sie
pokrywac, czy tez krzyzowac).

JINVMOLOOAZH € l

]

T—30 cm do 50 cm

Odlegtos¢ pomiedzy przewodem granicznym,

a duzym obiektem musi wynosi¢ 30 — 50 cm.
(Odlegtosc¢ ta moze by¢ zmniejszona do 30 cm,
jesli ustawisz opcje [Wire Overlap]- [Dystans
przekroczenia przewodu] do niskiej wartosci.
Aby pozna¢ szczegoty, skontaktuj sie z dilerem.)

Wiecej niz
® 10° (17%)

Mniej niz
10° (17%)

Nie uktadaj przewodu granicznego na terenie

o nachyleniu wiekszym niz 10° (17%).

W celu dostepu do strefy o pochytosci mniejszej
niz 10° (17%), mozna utozy¢ przewdd graniczny
réwnolegle do zbocza o nachyleniu wiekszym
niz 10° (17%).

Przewdd graniczny powinien by¢ tak potozony,
aby nie byto nadmiaru luznego kabla.

Promien

-
|
|
| 30 m
|
|
|
|
|
|
[

Robot koszgcy odbiera sygnat emitowany przez
przewdd graniczny w promieniu 30 m.

Jesli urzadzenie znajdzie sie w miejscu
obszaru pracy, gdzie w promieniu 30 m
przewdd graniczny nie zostat utozony, robot
koszacy nie wykryje sygnatu i zatrzyma sie.

7
==="—Kat prosty lub

rozwarty

Przewdd graniczny musi by¢ potozony tak,
by w Zadnym miejscu nie byt zagiety
pod katem ostrym.

13
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Opis menu

4 USTAWIENIA MENU

Menu panelu sterowania stuzy do ustawienia opcji dziatania robota koszgcego

) Opis menu

A NIEBEZPIECZENSTWO!

- Upewnij sie, ze wcisnates reczny przycisk STOP i wylgczytes kosiarke przed rozpoczeciem poniz-

szej procedury.

UWAGA:

- Zalecamy, aby Twdj diler dokonat zmiany tych ustawien podczas instalacji.

Menu gtéwne zawiera wiele podmenu na réznych poziomach. Najwyzsze sg nastepujgce poziomy:

Nazwa menu Czemu stuzy Informacje - patrz strona

[1.Auto Mode] - Tryb auto | Dobdr lub wytgczenie trybow pracy. (mstr. 16)

[2.Quick Setup] - Szybka . . - ) -

konfiguracja Wprowadzenie ustawien trybu Szybkiej konfiguraciji. (mstr. 17)

[3.Custom Setup] - Kon- Wprowadzenie ustawien trybu Konfiguraciji (mstr. 22)

figuracja uzytkownika uzytkownika. ’

[4.Test] - Test Przeprowadzenie testu kosiarki. (mstr. 29)

[5.History] - Historia Przeglad historii dziatania i komunikatéw o usterkach. | (mstr. 31)

[6.System Setup] - Konfiguracja ustawien zwigzanych z dziataniem sys- (mstr. 34)

Ustawienia systemu temu. )

14
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® Pelny schemat menu

Ttumaczenie schematu menu znajduje sie w zatgczniku nr 1 do niniejszej Instrukcji Obstugi.

| Menu I——| Auto Mode  |—— Quick Setup

(m page 16)

Custom Setup

—| Quick Setup I——| Timer

Monday/Tuesday/Wednesday/ Timer 1 Start/End (Input value)

Thursday/Friday/Saturday/Sunday Timer 2 Start/End (Input value)

(m page 17)
—| Zone

Wire Exit Location |—|: (Input value)
CW/ACW

Zone Proportion(%) |— (Input value)

I— Random/Directional/Mixed

Mowing Pattern

Area |— (Input value)

—| Custom Setup I——| Timer

Monday/Tuesday/Wednesday/ Timer 1 Start/End (Input value)

(m page 22)

Thursday/Friday/Saturday/Sunday Zone1/Zone2/Zone3/Zone4/Zone5
Timer 2 Start/End (Input value)
Zone1/Zone2/Zone3/Zone4/Zone5

—| Zone

Wire Exit Location I_[ (Input value)
CW/ACW

| startiEnd (input value)

Exit Angle

Mowing Pattern I— Random/Directional/Mixed

Area Wire Overlap |— (Input value)

Passage Width (Out) |— (Input value)

—| Summary Timer |
}—[: Zone |
—| Reset Reset All Zones |
Reset All Timers |
Reset All |
Copy Quick Setup |

|

—| Test Check Area Wire
(m page 29) Test Setup

—| History |——| Operating History

Operating Time

(m page 31)

Work History

Fault History

—| System Setup |——| Station Setup

Station Signal l— 1121314

(m page 34)

Clockwise(CW)/Anticlockwise(ACW)

Loop Direction
Passage Return Width

(Input value)

|— Random/Directional/Mixed

—| Manual Mode Setup }—I:: Mowing Pattern

Area |— (Input value)

English/Deutsch/Frangais/Italiano/

Svenska/Nederlands/Espafiol/Dansk

—| Date and Time

instrukcja.indd 15

(input PIN)

Set Date |— (Input value)
Set Time

|— (Input value)
ON/OFF

|— (Input value)
}—oniorr

Create a PIN

Immobilizer

Opis menu

NNIN VINIIMVLSN ¥ l
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Tryb auto

) Tryb auto [Auto Mode]

Ta funkcja umozliwia zmiane trybu pracy kosiarki na tryby: Quick Setup-Szybka konfiguracja,
Custom Setup-Konfiguracja uzytkownika lub Inactive-Bezczynny.

@ Wybér trybu pracy ﬁ -lT!-
Wybierz tryb pracy, aby robot koszgcy mogt dziata¢ automatycznie. P s

mamn\ S

2 |y
B
Ekran gtéwny = [1.Auto Mode]-Tryb auto

Wybierz [1.Quick Setup]-[1.Szybka konfi-
1 guracja] lub [2.Custom Setup]

Musisz skonfigurowa¢ wybrany tryb pracy, zanim
9 y y fryb pracy. -[2.Konfiguracja uzytkownika].

kosiarka zacznie w nim dziata¢ automatycznie.
) Wecisnij przycisk©.
UWAGA: 2 Wyswietli sie komunikat ,,Aktywowano”.
- Zobacz ,Quick Setup”- Szybka konfiguracja
(mstr. 17) i ,Custom Setup”- Konfiguracja

uzytkownika (mstr. 22). 3 Wecisnij przycisk(©), aby powrécié do

poprzedniego menu.

@ Wstrzymywanie trybow pracy

Masz mozliwo$¢ wstrzymania automatycznej pracy robota koszgcego.
Mozesz korzystac z tej funkcji w sytuacji, gdy nie bedziesz obecny przez
krotki czas i nie bedziesz w stanie nadzorowaé urzgdzenia.

Ekran gtéwny = [1.Auto Mode]-Tryb auto

Wybierz [3.Mower Inactive]

Skonfiguruj to ustawienie, aby dezaktywowac tryb 1 -[3.Bezczynny].

[Quick Setup]-Szybka konfiguracja i [Custom Setup]-
Konfiguracja uzytkownika i zatrzymac prace robota

Wocisnij przycisk(©).
koszgcego. 2 j prycisk©

Wyswietli sie komunikat ,,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié do
3 poprzedniego menu.

16
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Szybka konfiguracja

) szybka konfiguracja [Quick Setup]

Za pomocg tej funkcji mozesz zmieni¢ ustawienia trybu Quick Setup - Szybkiej konfiguracji.

UWAGA:

- Zobacz [Quick Setup]-Szybka konfiguracja (str. 17) i [Custom Setup]- Konfiguracja uzytkownika

(mstr. 22).

@ Ustawianie dnia i czasu pracy

Mozesz wybrac¢ dzieh i czasy pracy robota koszgcego.

instrukcja.indd 17

“‘
\e

Ekran gtéwny = [2.Quick Setup] = [1.Timer]-Zegar

Skonfiguruj to ustawienie jesli chcesz, aby robot ko-

szgcy pracowat w okreslone dni i o danym czasie.

Mozesz ustawi¢ dwa rézne czasy pracy.

N OO O A 0N

8

Wybierz dzien, w ktérym chcesz, aby
kosiarka pracowata.

Zaznacz ten dzien ,,ptaszkiem”
w kwadraciku obok,
wciskajac przycisk© .

Wybierz [0.0K].

Wcisnij przycisk ©, aby kontynuowaé
wprowadzanie ustawien zegara.

Za pomocg przyciskow numerycznych
wprowadz czas rozpoczecia i zakoncze-
nia pracy w 24-godzinnym formacie dla
[Timer 1]-[Zegar 1]

Jesli to konieczne, wprowadz takze czas
rozpoczecia i zakonczenia pracy

dla [Timer 2]-[Zegar 2].

Wecisnij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk©, aby powrécié do
poprzedniego menu.

i Sun
Quick Setup 3
o o Timer
Potwierdz wybérdniai  — 0.OK 9.Select All = Wybierz wszystkie dni.
wyswietl ekran ustawienia 1.Monday (]
zegara. 2. Tuesda O
Wybierz dzien. 3.Wednesda 8l
4. Thursdayv (¥ )<+ Ten symbol oznacza, ze
istnieje nastepna strona.
Uzyj przyciskow ® / @),
- k S S aby zmienic¢ strone.
un
Quic etup 9
Timer
Timer 1 i11:00—11:45<——F—Ustaw czas.
Timer 2 00:00-00:00

17
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Szybka konfiguracja

@ Konfiguracja ustawien strefy 2 |l fYm

Poza domysinym trybem [Qiuck Setup]-Szybka konfiguracja - [Zone 1] Strefa 1

(ktérego ustawienia nie mogg by¢ zmienione), dostepna jest takze podlegajgca
zmianom [Zone 2] Strefa 2. Specyficzne ustawienia strefowe sg nastepujace. ’

Do momentu, gdy robot koszacy nie dotrze do okreslonego punktu,
przemieszcza sie bez koszenia.

[1.Wire Exit Location]-[1.Punkt rozpoczecia pracy] (mstr. 18)
- Ustaw odlegtos¢ od stacji dokujgcej do punktu rozpoczecia koszenia.

‘ Ustaw kierunek jazdy kosiarki, czy ma jecha¢ zgodnie czy
""""" s Gmmmu ! przeciwnie do ruchu wskazowek zegara wzdtuz przewodu
granicznego, aby osiggna¢ strefe pracy.

[1.CW] lub [2.ACW] w [1.Wire Exit Location]-[1.Punkt rozpoczecia

pracy] (mstr. 18)

Ustaw wspotczynnik pracy w strefie, jesli chcesz kosi¢ cze$ciej w okreslonej strefie.
Na przykiad, jesli ustawisz wspotczynnik 30%, kosiarka bedzie pracowac 3 na 10 razy
w Strefie 2, natomiast 7 na 10 razy w Strefie 1.

[2.Zone Proportion %]-[2.Proporcje strefy %] (mstr. 19)

® Ustawienie punktu rozpoczecia pracy robota koszgcego

Ekran gtéwny = [2.Quick Setup] = [2.Zone]-Strefa
[1.Wire Exit Location]-Punkt rozpoczecia pracy
Robot koszgcy przemieszcza sie do tego miejsca,

1
jadgc wzdtuz przewodu granicznego, a nastepnie
oddala sie od przewodu, aby rozpoczaé koszenie. Wprowadz numer, aby wybrac [1.CW] lub
Pozwala to skoncentrowac sie na koszeniu 2 [2.ACW] w [1.CW/2.ACW].
konkretnej powierzchni trawnika.

Wprowadz wartos¢ od 0 do 250 [0-250 m].

Wecisnij przycisk©.
3 Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié do
4 poprzedniego menu.

18
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Szybka konfiguracja

® Ustawienie proporcji koszenia pomiedzy Strefa 1, a Strefg 2

Ekran gtéwny = [2.Quick Setup] = [2.Zone]-Strefa
[2.Zone Proportion (%)]-Proporcje strefy (%)
Mozesz ustawi¢ wspoétczynnik, ktéry okresli

1
czestotliwos¢ koszenia w poszczegdlnych strefach.
Na przyktad, jesli ustawisz wspdtczynnik 30%, Wcisnij przycisk ©.
kosiarka bedzie pracowaé 3 cykle na 10 w Strefie 2, 2 Wyswietli si¢ komunikat ,Aktywowano”.
natomiast 7 cykli na 10 w Strefie 1.

Wprowadz wartos¢ procentowa.

Wecisnij przycisk©, aby powrécié do
3 poprzedniego menu.

NN3IN VINIIMVLSN ¥ l

® Ustawienie sciezki koszenia

Ekran gtowny = [2.Quick Setup] = [2.Zone] = [3.Mowing Pattern]-
-Sciezka koszenia

Specyficzne ustawienia kierunku jazdy podczas koszenia sg nastepujace.

|

I I

| : W ustawieniu [2.Directional]-[2.Kierunkowa]
: | gdy robot koszgcy wykrywa przewdd graniczny,
| : zawraca pod katem ostrym. Ta opcja uzywana
: | jest do koszenia waskich obszardéw.

|

W ustawieniu [1.Random]-[1.Dowolna], \|

gdy robot koszgcy wykrywa przewod :

graniczny, zawraca pod szerokim katem. | 4 / :
Jest to najbardziej efektywne ustawienie : |
do koszenia duzych, otwartych terenéw |

trawy. Uzywaj tego ustawienia L
do normalnej pracy.

Wybierz [1.Random]-[1.Dowolna], [2.Di-
1 rectional]-[2.Kierunkowa] lub [3.Mixed]

Istnieje mozliwos¢ ustawienia toru poruszania sie [3.Mieszanal

kosiarki podczas koszenia.
W programowaniu $ciezki koszenia, dostepne jest Weisnij przycisk@.

rowniez ustawienie [3.Mixed]-[3.Mieszana]. W tej 2 Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.
opcji kosiarka naprzemiennie porusza sie Dowolng

i Kierunkowg sciezkg koszenia w regularnych

odstepach czasu. Wecisnij przycisk©, aby powrécié do
3 poprzedniego menu.

19
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Szybka konfiguracja

® Ustawienie odlegtosci, na ktorg robot koszacy moze wyjez-
dza¢ poza obszar wyznaczony przewodem granicznym

Ekran gtowny = [2.Quick Setup] = [2.Zone] = [4.Area]-Obszar

Wprowadz wartos¢ od 20 cm do 45 cm.
Gdy robot koszgcy wykryje przewdd graniczny, moze 1
wyjechac¢ poza obszar wyznaczony przewodem, aby
skosi¢ trawe na zewnetrznych krawedziach okreslonej
strefy. Mozesz dokona¢ ustawienia odlegtosci, na ktérg
kosiarka moze wyjechac¢ poza obszar koszenia.

Wecisnij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié
3 do poprzedniego menu.

@ Potwierdzanie ustawien trybu

Mozesz uzywac ekranu podsumowania, aby dokonac¢ szybkiego sprawdzenia
ustawien dla trybu [Quick Setup]-Szybka konfiguracja.

Ekran gtowny = [2.Quick Setup] =» [3.Summary]-Podsumowanie

Sprawdz podsumowanie przewijajac
1 menu za pomocg przyciskow ze strzatka

Ustawienia [Quick Setup]-Szybka konfiguracja W g6relw dot.

sg kolejno wymienione. Mozesz sprawdzi¢ kazde

poszczegolne ustawienie. 2 Wcisnij przycisk©), aby powrécié

do poprzedniego menu.

Quick Setup ,Sun

. 13:27
Timer Summary
Mon Tue WEXRI Thu Fri Sat Sun
Timer 1 11:00-11:45
Timer 2 00:00-00:00

®

. Ten symbol oznacza, ze
QL“Ck Setup 1§L12n7 | __istnieje nastepna strona.
Zone Summary -Zone 2 Uzyj przyciskéw ® / @),
Wire Exit ACW/ Om aby zmienic strone.
Exit Angle 50°-150°
Mowing Pattern Random
Wire Overlap 45cm
Passage Width (Out) o(a)

20
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Szybka konfiguracja

@ Anulowanie ustawien trybu

instrukcja.indd 21

fo*

Mozesz anulowac¢ dotychczasowe ustawienia danego trybu.

Ekran gtowny = [2.Quick Setup] = [4.Reset]-Reset

1

2 Wecisnij przycisk©.

Wybierz [1.Yes]-[1.Tak].

Uruchom to polecenie, aby przywréci¢ wszystkim
ustawieniom ich wartosci fabryczne.

UWAGA: Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.
- Zanim skorzystasz z tej opciji, najpierw skonsultuj
sie ze swoim dilerem. Wecisnij przycisk(©, aby powrécié
3 do poprzedniego menu.

¥c
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Konfiguracja uzytkownika

O Konfiguracja uzytkownika [Custom Setup]

@ Ustawienie dnia, czasu i strefy pracy ?
(£ &)

Mozesz ustawi¢ dzien i czas pracy robota koszgcego. Mozesz takze okresli¢
konkretng strefe koszenia dla kazdego czasu pracy. 9
Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] = [1.Timer]-Zegar

Wybierz dzien, w ktérym chcesz,

Skonfiguruj to ustawienie, jesli chcesz, aby robot 1 aby kosiarka pracowata.

koszgcy pracowat w okreslone dni i w okreslonym
czasie, jak rowniez na konkretnym obszarze.
Mozesz ustawi¢ prace o dwdch réznych porach
w ciggu jednego dnia.

Zaznacz odpowiednie pole wciskajac©).

UWAGA: Wybierz [0.0K].

- Zobacz ,Ustawienie punktu rozpoczecia pracy
robota koszgcego” (mstr. 24).

Wecis$nij©), aby przej$é do ustawien

ekranu zegara.

Wprowadz czas rozpoczecia i czas
zakonczenia pracy w 24-godzinnym
formacie dla [Timer 1]-[Zegar 1].

Wprowadz numer, aby wybra¢ strefe.

Jesli to konieczne, wprowadz takze czas
rozpoczecia i zakonczenia pracy w 24-go-
dzinnym formacie dla [Timer 2]-[Zegar 2].

Wprowadz numer, aby wybra¢ strefe.

Weci$nij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

© o0 N o o0 B~ PN

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié
do poprzedniego menu.

—
o
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Konfiguracja uzytkownika

Custom Setup ,Sun
. 13:27
o o Timer
Potwierdz wyboér dnia—s= 0. O K 9.Select All = Wybierz wszystkie dni.
i podéwietl ekran, T.Monday O
aby ustawi¢ czas. 2.Tuesda O
Wybierz dzien. 3.Wednesda M =\
4.Thursdav [l¥ <« Ten symbol oznacza, ze

istnieje nastepna strona.
Uzyj przyciskow ® / @),
aby zmienic¢ strone

Custom Setup 397

Timer :Wednesday -
Start End IS
Timer 1 [(11:00—11:45}«——F—Ustaw czas. =
Wybierz strefe. ———»[1.Zone 1]: Zone 1-5 a
Timer 2 00:00-00:00 P
1.Zone 1 : Zone 1-5 I_gn
zZ
>
<
z
@ Konfiguracja ustawien strefy 5 €
Mozesz ustawi¢ do 5 réznych stref, w ktérych kosiarka bedzie pracowac. s 2
Specyficzna konfiguracja stref jest nastepujgca. 4 ’

Do momentu, gdy robot koszacy nie dotrze do okreslonego punktu

Ustaw kat, pod ktorym kosiarka rozpoczecia pracy, przemieszcza sie bez koszenia.

odjedzie od przewodu graniczne- Q [1.Wire Exit Location]-[1.Punkt rozpoczecia pracy] (mstr. 18)
go w celu rozpoczecia pracy. - Ustaw odlegtosc¢ od stacji dokujgcej do punktu rozpoczecia koszenia.
Q [2.Exit Angle]-[2.Kat wyjazdu]
mstr. 24, S [
(mstr. 24 . | / | Aby przejechaé przez
- Ustaw kat wyjazdu, gdy ko- _i_° ' waskie przejécie pomie-
S|ark:a dociera do miejsca _ | \\fl dzy strefami, uruchom
okres!onego przez [1.Wire Ex.'t 1=y o 2=l Mimmmmmmmmnn] kosiarke dokfadnie nad
Location]-[1.Punkt rozpoczecia I :- ' .
pracy]. I l :: przewodem granicznym.
T > : I ' Q [1.CW]-[1.Zgodnie
: | :‘ ' : z ruchem wskazéwek
I 4: I 1l zegara] lub [2.ACW]-
I 2 O R o
Ustaw odleglosc, ~\ :. @ =3 R -'_! [2.Przeciwnie do ruchu
na ktorg kosiarka moze—] =\ - 1l : : :f wskazéwek zegara]
wyjechac poza obszar : : : | - esrog ow [1.Wire Exit Location]-
wyznag:zony przez | : e : . : [1.Punkt rozpoczecia
przewdd graniczny. : | | : pracy] (castr. 18)
Q [1.Wire Overlap]-[1. L | :_ |
Dystans przekroczenia ————————————| ——/m—mmmmom

przewodu]w [4.Area]

-[4.0bszar](cmstr. 25) Aby przejechac przez waskie przejscie pomiedzy strefami, parametr

ten powinien by¢ ustawiony do minimalnej wartosci.

Q [2.Passage Width (Out)]-[2.Szerokosé $ciezki dojazdu do strefy]
w [4.Area]-[4.0bszar] (mstr. 26) - Okres$l odlegtos$¢ kosiarki

od przewodu granicznego.

23
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Konfiguracja uzytkownika

@ Ustawienie punktu rozpoczecia pracy robota koszacego

Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] = [2.Zone] = [1.Zone 1] ~
[5.Zone 5] = [1.Wire Exit Location]-Punkt rozpoczecia pracy

Wprowadz wartos¢ od 0 do 250 dla [0-250

Robot koszgcy przemieszcza sie do tego miejsca, 1 m].
jadgc wzdtuz przewodu granicznego, a nastepnie
oddala sie od przewodu, aby rozpoczg¢ koszenie. Wprowadz numer, aby wybraé [1.CW]

Pozwala to skoncentrowac¢ sie na koszeniu
konkretnej powierzchni trawnika.

lub [2.ACW] dla [1.CW/2.ACW].

Wecisnij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©, aby powrécié
do poprzedniego menu.

~ wN

@ Ustawienie kata (zakresu), w ktérym kosiarka odjezdza od
przewodu granicznego, gdy rozpoczyna koszenie

Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] = [2.Zone]
[1.Zone 1] ~ [5.Zone 5] = [2.Exit Angle]-Kat wyjazdu

/—Przewéd graniczny

Poczatek

Zakres—/

Koniec

Okresl kat zakresu, wprowadzajac
1 kat poczatkowy oraz kat koncowy.
Mozesz skonfigurowac ustawienie kata (zakresu),
w ktérym kosiarka odjezdza od przewodu

granicznego, gdy rozpoczyna koszenie. Wecisnij przycisk©.
2 Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wcisnij przycisk(©), aby powrécié
3 do poprzedniego menu.

24
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® Ustawienie sciezki koszenia

Konfiguracja uzytkownika

Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] = [2.Zone]
[1.Zone 1] ~ [5.Zone 5] = [3.Mowing Pattern]-Sciezka koszenia

W ustawieniu [2.Directional]-[2.Kierunkowa],
gdy robot koszgcy wykrywa przewdd graniczny,
zawraca pod katem ostrym. Ta opcja uzywana

jest do koszenia waskich obszarow.

W ustawieniu [1.Random]-[1.Dowolna],
gdy robot koszgcy wykrywa przewdd gra-
niczny, zawraca pod szerokim kagtem.

Jest to najbardziej efektywne ustawienie do
koszenia duzych, otwartych terenéw trawy.
Uzywaj tego ustawienia do normalnej pracy.

Istnieje mozliwos¢ ustawienia toru poruszania sie
kosiarki podczas koszenia.

W programowaniu $ciezki koszenia, dostepne jest
réwniez ustawienie [3.Mixed]-[3.Mieszana]. W tej
opcji kosiarka naprzemiennie porusza sie Dowolng
i Kierunkowg Sciezkg koszenia w regularnych
odstepach czasu.

NN3IN VINIIMVLSN ¥ l

3

Wybierz [1.Random]-[1.Dowolna],
[2.Directional]-[2.Kierunkowa]
lub [3.Mixed]-[3.Mieszanal].

Wcisnij przycisk@.

Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wcisnij przycisk(©), aby powrécié
do poprzedniego menu.

® Ustawienie odlegtosci, na ktérg robot koszacy moze wyjez-
dzaé¢ poza obszar wyznaczony przewodem granicznym oraz
odlegtosci wewnetrznej strefy roboczej od przewodu

instrukcja.indd 25

Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] = [2.Zone] = [1.Zone 1] ~

[5.Zone 5]
przewodu

[4.Area]

Gdy robot koszgcy wykryje przewdd graniczny, moze
wyjechac poza obszar wyznaczony przewodem, aby
skosi¢ trawe na zewnetrznych krawedziach okreslo-

nej strefy. Mozesz dokonac¢ ustawienia odlegtosci, na

ktorg kosiarka moze wyjecha¢ poza obszar koszenia.

3

[1.Wire Overlap]-Dystans przekroczenia

Wprowadz wartos¢ od 20 do 45.

Wecisnij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk©, aby powrécié do
poprzedniego menu.

Ponadto, mozesz dokonac ustawienia odlegtosci jazdy kosiarki od przewodu
granicznego od wewnatrz, gdy urzgdzenie porusza sie wzdtuz przewodu

(np. przejazd do obszaru roboczego).

25
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Konfiguracja uzytkownika

@ Potwierdzanie ustawien trybu

Mozesz uzywaé ekranu podsumowania, aby dokona¢ szybkiego sprawdzenia
ustawien dla trybu [Custom Setup]-Konfiguracja uzytkownika.

26
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Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] = [2.Zone] = [1.Zone 1] ~
[5.Zone 5] = [4.Area] > [2.Passage Width (Out)]-Szerokosé Sciezki
dojazdu do strefy

Kosiarka wykrywa pole magnetyczne emitowane
przez przewdd graniczny i porusza sie pomiedzy
przewodem, a okreslong wartoscig w sposob losowy
podczas przejazdu do punktu rozpoczecia koszenia.

Ustawienie

Odlegtos¢

0

10

Kosiarka porusza sie blisko wzdtuz
przewodu granicznego, co jest naj-
lepszym ustawieniem do przejazdu
waskg Sciezka.

Kosiarka porusza sie w sposéb
losowy po maksymalnym mozliwym
obszarze pomiedzy przewodem
granicznym, a krawedzig pola ma-
gnetycznego. Dzieki kazdorazowej
zmianie toru jazdy mozna unikngc¢
pozostawienia sladéw kot na trawie.

UWAGA:

- Sita pola magnetycznego rézni sie w zaleznosci od
dtugosci przewodu granicznego. Pole magnetyczne

stabnie, gdy przewdd jest dtuzszy, natomiast
krotszy przewdd wzmachia site pola

magnetycznego.

Wprowadz ustawienie numeru.

Wecis$nij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié
do poprzedniego menu.

® Potwierdzanie ustawien dnia i czasu pracy

Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] = [3.Summary] = [1.Timer]-Zegar

Ustawienia dnia i czasu pracy w trybie [Custom Setu-

pl-Konfiguracja uzytkownika sg kolejno wymienione.
Mozesz sprawdzi¢ kazde poszczegdlne ustawienie.

Sprawdz podsumowanie przewijajac
menu za pomoc3a przyciskow
ze strzatka w gére/w dot.

2 Wecisnij przycisk©.

S
Custom Setup i
Timer Summary :Wed

Mon Tue WXl Thu Fri Sat Sun

Timer 1 11:00-11:45
Zone 2

Timer 2 00:00-00:00
Zone 1
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@ Zarzadzanie ustawieniami trybu

Masz mozliwos¢ przeprowadzania takich czynnosci jak anulowanie ustawien
trybu Custom Setup-Konfiguracja uzytkownika i kopiowanie ustawien trybu
Quick Setup-Szybka konfiguracja do trybu Custom Setup-Konfiguracja

® Potwierdzanie ustawien dla stref 1 -5

Konfiguracja uzytkownika

Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] = [3.Summary] # [2.Zone]-Strefa

Ustawienia strefy w trybie [Custom Setup]
-Konfiguracja uzytkownika sg kolejno wymienione.
Mozesz sprawdzi¢ kazde poszczegodlne ustawienie.

uzytkownika.

2

1

Custom Setup 540

Zone Summary :Zone 1
Wire Exit ACW/ 10m
Exit Angle 50°-150°
Mowing Pattern Directional
Wire Overlap 20cm
Passage Width (Out) oy

Custom Setup 47

Zone Summary :Zone 5
Wire Exit CW/ Om
Exit Angle 50°-150°
Mowing Pattern Random
Wire Overlap 20cm

3

Passage Width (Out)

® Anulowanie ustawien strefy

instrukcja.indd 27

Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] > [4.Reset]

s]-Reset wszystkich stref

W tym trybie mozesz dokona¢ anulowania

wszystkich ustawien zwigzanych ze strefa.

Sprawdz podsumowanie przewijajac
menu za pomocg przyciskow
ze strzatkg w gore/w dét.

Wecisnij przycisk©.

Ten symbol oznacza, ze

|__istnieje nastepna strona.

Uzyj przyciskow ® / ©,
aby zmieni¢ strone

il S

C)

-

(@

[2.Reset All Zone-

Wybierz [1.Yes]-Tak.

Wcisnij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©, aby powrécié
do poprzedniego menu.

27

NN3IN VINIIMVLSN ¥ l

2013-03-19 23:22:19 ‘



Konfiguracja uzytkownika

® Usuwanie ustawien czasu pracy

Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] = [4.Reset] # [1.Reset All Ti-
mers]-Reset wszystkich zegarow
Wybierz [1.Yes]-[1.Tak].

W tym trybie mozesz anulowac wszystkie ustawienia 1
zegara.

Wecisnij przycisk©.
2 Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wcisnij przycisk(©), aby powrécié
3 do poprzedniego menu.

® Anulowanie wszystkich ustawien trybu

Ekran gtowny = [3.Custom Setup] > [4.Reset] = [3.Reset All]-Re-
set wszystkich ustawien
Wybierz [1.Yes]-[1.Tak].

Mozesz anulowa¢ wszystkie ustawienia trybu. 1

Wecisnij przycisk©.
2 Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié do
3 poprzedniego menu.

® Kopiowanie ustawien trybu Quick Setup-Szybka konfiguracja
do trybu Custom Setup-Konfiguracja uzytkownika

Ekran gtéwny = [3.Custom Setup] > [4.Reset] * [4.Copy Quick
Setup]-Kopiuj Szybka konfiguracje

Wybierz [1.Yes]-[1.Tak].

Mozesz kopiowaé ustawienia dnia i czasu z podme- 1
nu [Zone 2] —Strefa 2 w trybie [Quick Setup]-Szybka
konfiguracja Weiénij przycisk©.

2 Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©, aby powrécié
3 do poprzedniego menu.

28
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) Testowanie ustawien

@ Potwierdzenie sygnatu przewodu granicznego ’\’

Mozesz sprawdzi¢, czy sygnat wysytany z przewodu granicznego dociera

@ Testowanie dziatania robota koszacego

Mozesz sprawdzi¢, czy kosiarka prawidtowo powraca do stacji dokujgce;j
i czy wykonuje prace zgodnie z ustawieniami poszczegdlnych trybdw i stref.

do kosiarki i jakg site ma ten sygnat.

Testowanie ustawien

N

Ekran gtowny = [4.Test] = [1.Check Area Wire] -Sprawdz przewéd ]
obszaru s
@
Wskaznik czujnika obszaru Sita sygnatu ;‘EJ
LvO Brak sygnatu petli m
- 2 B, =z
Lv1 Staby >
=
m
Z
(e
Lv5 Sredni
Lv10 Mocny

O’

® Sprawdzanie, jak robot koszacy powraca do stacji dokujacej

instrukcja.indd 29

Ekran gtowny = [4.Test] = [2.Test Setup]-Testowanie ustawien

[0.Home]-Baza

Mozesz przetestowac, czy robot koszacy prawidtowo
powrdci do stacji dokujgce;j.

UWAGA:

- Test przeprowadzaj, gdy kosiarka nie jest
podtgczona do stacji dokujgce;.

Wybierz [1.Yes]-[1.Tak].

Wcisnij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,,Aktywowano”.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
Kosiarka powraca do stacji dokujgce;.
Gdy test jest zakonczony, wyswietla
sie kompletny komunikat.

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié
do poprzedniego menu.

29
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Testowanie ustawien

® Sprawdzanie dziatania kosiarki w ustawionej strefie

Ekran gléwny = [4.Test] = [2.Test Setup] = [1.Zone 1] ~ [5.Zone
5] — Strefa 1 ~ Strefa 5

Wybierz [1.Yes]-[1.Tak].

Mozesz sprawdzi¢ czy robot koszgcy prawidtowo

kosi w okre$lonej strefie.

[Quick Setup]-Szybka konfiguracja: Strefa 1 do 2 Wecisnij przycisk(©.

[Custom Setup]-Konfiguracja uzytkownika: 2 Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.
Strefa 1 do 5

Zamknij pokrywe panelu sterowania.

UWAGA: 3 Kosiarka przeprowadza dziatanie testujgce
- Test przeprowadzaj, gdy kosiarka jest poditgczona w wybranej strefie. Gdy test jest zakoriczony,
do stacji dokujgce;. wyswietla sig¢ kompletny komunikat.

- Jesli wigczone jest ustawienie [Mower Inactive]-
-Bezc_zynny.w tryt?ie [A}J’[O' Mode]-Tryb auto, Weisnij przycisk©, aby powrécié
funkcja ta nie moze byc¢ uzyta. 4 do poprzedniego menu.

30
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Przegladanie historii

8 Przegladanie historii

@ Przegladanie historii dziatania

Mozesz sprawdzi¢ tgczny czas pracy i czas tadowa-
nia robota koszgcego.

,%\%2

® Przegladanie czasu pracy i czasu tadowania kosiarki

Ekran gtowny = [5.History]-Historia > [1.Operating History]-Histo-
ria dziatania = [1.0Operating Time]-Czas dziatania
Sprawdz historie.

Mozesz sprawdzi¢, jak dtugo robot koszacy kosit i jak
dtugo tadowat baterie.

NN3IN VINIIMVLSN ¥ l

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié
2 do poprzedniego menu.

History 139
Operating Time )
Jest to catkowity czas koszenia.—=|Cutting Time
omm
Jest to catkowity czas tadowania.—s |C hanging Time
umm

31
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Przegladanie historii

32
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® Przegladanie historii pracy kosiarki

Ekran gtéwny = [5.History]

[2.Work History]-Historia pracy

Masz mozliwosc¢ przegladu historii pracy kosiarki
(kiedy robot koszgcy kosit), historii powrotu (kiedy

wracat do stacji dokujgce;j)
(kiedy tadowat baterie).

Za kazdym razem, gdy
kosiarka opuszcza stacje
dokujgcg po dotadowaniu
baterii, dodawany jest nowy
wpis na liscie historii.
Najnowszy wpis jest

—>

oraz historii tadowania

[1.Operating History]

Sprawdz historie przewijajac menu
za pomoca przyciskow ze strzatka

w gore / w dot.

oznaczony numerem [01],

05: Omin 10:

Histor Sun

Cutting |_|¥Qfm,y 13.2?

- 01: Omin__06: Omin |
UZ: omin Ur: omin
03: Omin 08: Omin
04: Omin  09: Omin

Omin@

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié
do poprzedniego menu.

a najstarszy numerem [10].

Czas ostatniego tadowania —
baterii jest wyswietlany jako
pierwszy.

Ten symbol oznacza,

— Ze istnieje nastepna strona.
Uzyj przyciskow ® / @, aby
przejs¢ do nastepnej strony

Histor sSun
I(‘.harr’n I—I¥anr\l/ 132?
- 01: Omin__ 06: O0min(3a)
0Z: O0min O/7: Omin
03: Omin 08: Omin
04: Omin 09: Omin
05: Omin 10: Omin
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Przegladanie historii

@ Przegladanie historii usterek
Mozesz przegladac¢ historie usterek (jesli takowe wystapity). 6’

Ekran gtowny = [5.History] = [2.Fault History]-Historia usterek

Wybierz historie usterek za pomoca
1 przyciskoéw ze strzatka w gore/w dét.

Historia btedow, ktore sie pojawity, jest rejestrowana. -
Wecisnij przycisk©. é
2 Wyswietla sie informacja dotyczgca usterki. ()
Szczegodtowe informacje na temat usterek :T>l
znajdziesz w rozdziale ,6.ROZWIAZYWANIE §
PROBLEMOW’ (mstr. 47) L
>
Wecisnij przycisk©, aby powrécié do <
3 poprzedniego menu. E
C
History 139
Fault Historwv )
Najnowszy wpis dot. btedu — ||
jest wyswietlany jako Z.3AUZ4 UT.10.1Z 11:38
pierwszy. 3.3A013 01.10.12 11:38
Weisnij ’prz.y0|s.k_@, aby . 4.3A052 01.10.12 11:31 Symbol ten oznacza, ze ist-
uzyskac wigcej informacii. 5.3A051 01.10.12 11:2 51!/<l— nieje nastepna strona.
Uzyj przyciskow ® / (©), aby
zmieni¢ strone.
History 139
Fault HIanI"\I ’
Wyswietla sie ——=[03:Lift sensor |

informacja dotyczgca
usterki i czas
pojawienia sie btedu. Fault

01.10.2012 11:15
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Inne ustawienia systemu

) Inne ustawienia systemu

@ Ustawienie stacji dokujacej

Skonfiguruj ustawienia stacji dokujacej.

® Wybieranie rodzaju kodowania sygnatu stacji dokujgcej

Ekran gtowny = [6.System Setup] => [1.Station Setup]-Ustawienia
stacji dokujacej =» [1.Station Signal]-Sygnat stacji

Wybierz inny rodzaj sygnatu, jesli

Ustawienie to jest bezposrednio zwigzane z typem 1 pojawiaja sig zaktécenia.

kodowania sygnatu emitowanego przez przewdd

graniczny (typ 1, 2, 3 lub 4). Weisnij przycisk@.

Mozesz zmieni¢ rodzaj kodowania sygnatu, ktory 2 Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

dociera do kosiarki ze stacji dokujgcej. Jest to przy-

datne, jesli chcesz unikng¢ zaktdcen sygnatu

z innych kosiarek. Wecisnij przycisk(©), aby powrdécié
3 do poprzedniego menu.

® Wyznaczanie kierunku ruchu kosiarki

Ekran gtéwny = [6.System Setup] = [1.Station Setup]
[2.Loop Direction]-Kierunek petli

Wybierz [1.Clockwise(CW)] lub

Ustawienie to jest bezposrednio zwigzane z typem 1 [2. Anticlockwise(ACW)]

kodowania sygnatu emitowanego przez przewod
graniczny (typ 1, 2, 3 lub 4).
Mozesz zmieni¢ kierunek ruchu kosiarki w stosunku

2 Wecisnij przycisk©.
do stacji dokujgce;j.

Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©), aby powrdécié
3 do poprzedniego menu.
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® Ustawienie szerokosci sciezki powrotu kosiarki do stacji do-

instrukcja.indd 35

kujacej

Ekran gtéwny = [6.System Setup

Inne ustawienia systemu

[1.Station Setup]

[3.Passage Return Width]-Szerokosé¢ Sciezki powrotu

Mozesz ustawi¢, w jakiej odlegtosci od przewodu
granicznego kosiarka powraca do stacji dokujgce;.

UWAGA:

- Ustawienie to musi by¢ skonfigurowane do
wartosci nizszej, niz najnizsza ustawiona wartos¢ w
[Passage Width (Out)]-Szeroko$c¢ Sciezki dojazdu
do strefy dla ktérejkolwiek ze stref.

Ustawienie Odlegtos¢
Kosiarka porusza sie blisko wzdtuz
0 przewodu granicznego, co jest naj-
lepszym ustawieniem do przejazdu
waska Sciezka.

Kosiarka porusza sie w sposob lo-
sowy po maksymalnym mozliwym
obszarze pomiedzy przewodem

10 granicznym, a krawedzig pola ma-
gnetycznego. Dzieki kazdorazowej
zmianie toru jazdy mozna unikngc¢
pozostawienia $ladéw két na trawie.

- Sita pola magnetycznego rozni sie w zaleznosci od
diugosci przewodu granicznego. Pole magnetyczne
stabnie w miare wydtuzania przewodu granicznego.

1
2
3

Wprowadz ustawienie numeru.

Wecisnij przycisk©.

Wyswietli sie¢ komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié
do poprzedniego menu.

NN3IN VINIIMVLSN ¥ l
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Inne ustawienia systemu

@ Ustawienie trybu Recznej konfiguracji-Manual Mode

Skonfiguruj sciezke koszenia oraz odlegtosc¢, na jakg kosiarka moze prze-
kracza¢ przewdd graniczny w trybie Manual Mode-Reczna konfiguracja.

® Ustawienie sciezki koszenia

|

I I

| : W ustawieniu [2.Directional]-[2.Kierunkowa]
: | gdy robot koszgcy wykrywa przewdd graniczny,
: : zawraca pod katem ostrym. Ta opcja uzywana
I | jest do koszenia waskich obszarow.

|

W ustawieniu [1.Random]-[1.Dowolna], \|

gdy robot koszgcy wykrywa przewod :

graniczny, zawraca pod szerokim katem. I / :
Jest to najbardziej efektywne ustawienie :

do koszenia duzych, otwartych terenéw I

trawy. Uzywaj tego ustawienia .
do normalnej pracy.

Ekran gtéwny = [6.System Setup] = [2.Manual Mode Setup]-Usta-
wienia trybu recznego = [1.Mowing Pattern]-Sciezka koszenia

Wybierz [1.Random]-[1.Dowolna], [2.Di-

1 rectional]-[2.Kierunkowa] lub [3.Mixed]-[3.
Istnieje mozliwos¢ ustawienia toru poruszania sie Mieszana].
kosiarki podczas koszenia. W programowaniu $ciezki
koszenia, dostepne jest rowniez ustawienie Wecisnij przycisk©.
[3.Mixed]-[3.Mieszana].W tej opcji kosiarka 2 Wyswietli sig komunikat ,Aktywowano”.

naprzemiennie porusza sie Dowolng i Kierunkowg
Sciezkg koszenia w regularnych odstepach czasu. Weisnij przycisk@, aby powréeié
3 do poprzedniego menu.

® Ustawienie odlegtosci, na ktérg robot koszagcy moze przekra-
czac€ obszar wyznaczony przewodem granicznym

Ekran gtéwny = [6.System Setup = [2.Manual Mode Setup]
[2.Area]-Obszar

Wprowadz numer ustawienia od 20 do 45.

Gdy robot koszgcy wykryje przewdd graniczny, moze 1
nieznacznie wyjechaé¢ poza obszar wyznaczony
przewodem, aby skosi¢ trawe na zewnetrznych
krawedziach okreslonej strefy. Mozesz dokonaé
ustawienia odlegtosci, na ktérg kosiarka moze
wyjechac poza obszar koszenia.

Wecisnij przycisk©.
2 Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié
3 do poprzedniego menu.
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Inne ustawienia systemu

@ Ustawienie jezyka wyswietlacza

Mozesz ustawi¢ wyswietlane menu w preferowanym jezyku.

Ekran gtéwny = [6.System Setup] = [3.Language]-Jezyk
1 Wybierz preferowany jezyk.

Wybierz jeden sposrod 8 wyswietlanych na ekranie
jezykow.
Wecisnij przycisk©.
2 Wyswietli sie¢ komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié¢
3 do poprzedniego menu.

NN3IN VINIIMVLSN ¥ l

@ Ustawienie wewnetrznej daty i czasu mt

Masz mozliwos¢ ustawienia w kosiarce wewnetrznej daty i czasu.
@—r

Ekran gtowny = [6.System Setup] > [4.Date and Time]-Data i czas

Wybierz [1.Set Date]-[1.Ustaw date].

Ustaw w kosiarce date i czas. Zegar kosiarki dziata

na podstawie tego ustawienia daty i czasu.
Wprowadz date w nastepujgcym formacie
{Dzien}/ {Miesiac}/{Rok}.

Wcisnij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©, aby powrécié
do poprzedniego menu.

Wybierz [2.Set Time]-[2.Ustaw czas].

Wprowadz czas w 24-godzinnym
formacie, uzywajac przyciskow
numerycznych.

Wecisnij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,,Aktywowano”.

N OO O A W0 DN

Wecisnij przycisk(©, aby powrécié
8 do poprzedniego menu.
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Inne ustawienia systemu

@ Ustawienia zabezpieczajace n
L

Ustawienia zabezpieczajgce chronig kosiarke przed obstuga przez osoby

niepowotane oraz zabezpieczajg przed dziataniem w okresach
przerwy od pracy.

® Ustawienie alarmu

Ekran gtowny =» [6.System Setup] = [5.Security]-Zabezpieczenie
[1.Alarm]-Alarm

Wybierz [1.0N]-[1.W}aczony].
Ustawienie to wigcza lub wytgcza alarm. Ustawienie 1
[2.0FF]-Wytgczony, powoduje wytgczenie wszystkich
alarméw, z wyjatkiem alarmu ostrzegawczego przed

. . Wcisnij przycisk(©.
rozpoczeciem rotacji ostrzy.

Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

UWAGA: UWAGA:
- Ustawienie [2.0FF]-Wytgczony wytgcza rowniez - Aby wylaczyé te funkcje, wybierz
alarm bezpieczenstwa, ktory jest uruchamiany, [2.0OFF]-Wytaczony.

gdy trzykrotnie z rzedu zostanie wprowadzony
btedny numer PIN. Wecisnij przycisk©), aby powrécié
3 do poprzedniego menu.

® Zmiana numeru PIN (Personal Identification Number)-(Osobi-
sty numer identyfikacyjny)

UWAGA:

- Zapisz swoj numer PIN w odpowiednim miejscu. Zobacz “ARKUSZ KONTROLNY DILERA” (str. 66).
Jesli zapomnisz numeru PIN, skontaktuj sie ze swoim dilerem.

Ekran gtéwny = [6.System Setup] = [5.Security] = [2.Create a PI-
N]-Utwérz PIN

1 Wprowadz nowy numer PIN za pomocg

. " ) ) . przyciskéw numerycznych.
Mozesz zmieni¢ numer PIN, ktéry uzywany jest do

odblokowywania menu panelu sterowania. Upewnij
sie, ze zmienites numer PIN, aby zapobiec kradziezy

Weci$nij przycisk ©.
kosiarki, nieautoryzowanemu dostepowii itp. 2

Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wcisnij przycisk ©), aby powrécié
3 do poprzedniego menu.
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Inne ustawienia systemu

® Zawieszanie pracy robota koszgcego na okreslony czas

Ekran gtéwny = [6.System Setup] = [5.Security] = [3.Immobilizer]-

-Immobilizer

Mozesz zatrzymacé prace kosiarki po ustalonym
okresie czasu (np. gdy planujesz udac sie
na wakacje).

@ Ustawienia dzwieku menu

instrukcja.indd 39

Mozesz ustawi¢ dzwiek/brak dzwieku przyciskéw przy ich wciskaniu.

Wybierz [1.0ON]-[1.Wiaczony],
aby uruchomi¢ te funkcje.
UWAGA:

- Aby wytaczy¢ te funkcje, wybierz

[2.0FF]-Wytgczony i przejdz do kroku 4.

Wecisnij przycisk©.

Wprowadz liczbe dni (maks. do 30), po
uplywie ktorych kosiarka zawiesi prace.
Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©), aby powrécié
do poprzedniego menu.

Ekran gtéwny = [6.System Setup] = [6.Sound]-Dzwiek

1

Mozesz ustawié, czy przyciski panelu sterowania
wydajg lub nie wydajg dZzwieku przy wciskaniu.

2
3

Wybierz [1.0N]-[1.Wiaczony] lub [2.0FF]-
[2.Wytaczony].

Wcisnij przycisk©.
Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk©, aby powrécié
do poprzedniego menu.
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Sprawdzenie obszaru koszenia / Podigczenie do zrodta zasilania

5 UZYTKOWANIE

) Sprawdzenie obszaru koszenia

Zanim kosiarka rozpocznie prace, upewnij sie, ze na obszarze robo- m
czym nie przebywajg zwierzeta, a teren jest wolny od przedmiotéw

obcych.

UWAGA:

- Jesli na obszarze pracy sg jakies dziury (jak np. krolicze
nory itp.), zasyp je, aby teren byt rowny. Okresowo sprawdzaj
obszar roboczy, czy nie pojawily sie na nim dziury lub jamy.

Upewnij sie rowniez, ze wysokosc¢ trawy jest nie wieksza niz 7 cm.

ikt | e

Jesli wysokos¢ trawy wynosi powyzej 7 cm, najpierw sko$ trawe za pomocg standardowej kosiarki.

) Podlaczenie do zrédta zasilania

Gdy podtagczasz zrédto zasilania, postepuj wg krokdw zamieszczonych ponizej. Gdy odtgczasz zrédto
zasilania, postepuj w kolejnosci odwrotnej do ponizej wymienionych krokéw. Szczegdtowe informacije
na temat przenoszenia transformatora lub zmiany gniazda zasilania, uzyskasz u swojego dilera.

Zdejmij pokrywe ztacza w stacji dokujacej.

Podtacz wtyczke przewodu zasilajacego do wewnetrznego ztacza I ]
2 stacji dokujacej. \

UWAGA: \ R
- Podczas odtgczania ztgczy nalezy podnies¢ zacisk. % .

U

Przymocuj pokrywe zlgcza stacji.
3 (Przewdd zasilajgcy i przewdd graniczny powinny przej$c przez
wyciecie w pokrywie ztgcza.)
Przewdd

Podtacz przewodd zasilajacy i ztacze transformatora. zasilajacy

UWAGA:
- Podczas odfgczania ztgczy nalezy podnie$¢ zacisk.

Transformator

Podtacz wtyczke transformatora do gniazdka o okreslonym napieciu.
5 Napigcie w gniazdku dla typéw EAE i EAS: AC 230 V
Napigcie w gniazdku dla typu EAB: AC 240 V
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Sprawdzenie kosiarki / Wtgczanie/wytgczanie zasilania

) Sprawdzenie kosiarki

Przed rozpoczeciem pracy sprawdz, czy kosiarka jest odpowiednio
i catkowicie podtgczona do stacji dokujace;.
Lampka powyzej wtyku tadowania zmienia sie nastepujgco:

Kolor Opis
Zielona lUstaW|en.|e sygnatu stacji dokujgcej
jest prawidiowe.
Zota Wystgpit problem z sygnatem

(mrugajaca) | - roztgczenie przewodu granicznego.

Czerwona | Skontaktuj sie z dilerem.

UWAGA:

- Jesli robot koszacy nie jest prawidtowo podtgczony do stacji dokujgcej, nie moze tadowac baterii.
- Nie dotykaj ztgcza tadowania. W przeciwnym razie mozesz doznac¢ obrazen.

&) Wiaczanie / wytaczanie

® Wiaczanie zasilania

Po natadowaniu baterii wcisnij przycisk (D (ON)-Wk.., aby wigczy¢ kosiarke.
Przycisk () (ON)-Wk.. znajduje sie na panelu sterowania w tylnej czesci kosiarki.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

- Nie wktadaj palca pod zamknietg ostone panelu sterowania lub ostone pokretta regulacji
wysokosci.

- Gdy chcesz zatrzymaé kosiarke, podchodz do urzadzenia od tytu. Podchodzenie do kosiarki
od przodu lub od innej strony moze doprowadzi¢ do niezamierzonego zetkniecia z urzadzeniem,
co z kolei moze spowodowaé, ze upadniesz, gdy kosiarka ruszy.

Wecisnij reczny przycisk STOP.
1 Otworzy sie pokrywa ostaniajgca panel sterowania.

JINVMOMLAZN S l

2 Wcisnij przycisk @ (ON)-WL. na panelu sterowania.

Wigczone zostaje zasilanie i wyswietla sie ekran startowy.

® Wylaczanie zasilania

Wocisnij reczny przycisk STOP.
1 Otworzy sie pokrywa ostaniajgca panel sterowania.
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Wigczanie/wytgczanie zasilania / Aktywacja ustawien

2 Wcisnij przycisk (©) (OFF)-WYL. na panelu sterowania.

UWAGA:
- Jesli wylgczysz zasilanie, kosiarka nie rozpocznie ponownie pracy, nawet jesli ustawites zegar.

) Aktywacja ustawien

® Wprowadzenie numeru PIN (osobisty numer identyfikacyjny)

Gdy wigczasz kosiarke, musisz wprowadzi¢ swoj numer PIN.

1 Wprowadz PIN za pomocg przyciskow numerycznych.

System Setup  $un

UWAGA: Security 3:27

- Aby zmieni¢ PIN, zobacz rozdz. , 4. USTAWIENIA
MENU” (mstr. 14).

Input your PIN
m___

Weisnij przycisk ©.
2 ci$nij przycis System Setup 1Sun

Wyswietli sie ekran gtowny. Security 3:27

UWAGA:

- Jedli wprowadzisz btedny PIN 3 razy pod rzad,
panel sterowania zostanie zablokowany na 5 min. i
w tym czasie nie mozna wykona¢ zadnej operacji.

- Jedli zapomnisz numeru PIN, skontaktuj sie ze
swoim dilerem.

- Jesli wyswietli sie komunikat o btedzie, zapoznaj
sie z rozdz. ,6. ROZWIAZYWANIE
PROBLEMOW” (mstr. 47).

Input your PIN

****.

® Aktywacja trybu pracy

Ponizsza instrukcja jako przyktad opisuje tryb [Quick Setup]-Szybka konfiguracja. Dostepny jest réwniez tryb
[Custom Setup]-Konfiguracja uzytkownika oraz tryb [Inactive]-Bezczynny. W celu uzyskania szczegétowych
informacji na temat funkcji poszczegdlnych trybdw, zapoznaj sie z rozdz. ,4. USTAWIENIA MENU” (mstr. 14).

1 Z poziomu ekranu gtéwnego, wcisnij przycisk©. Sta N d by Sun
13:27
UWAGA: P
- Jesli nie uzywasz panelu sterowania przez czas Q
dtuzszy niz 1 minuta, w lewym dolnym rogu AUTO
ekranu wys$wietli sie komunikat ,Please,
press ENT key” - ,Wcisnij klawisz ENT”. 98%

W tej sytuacji wcisnij przycisk ©
i wybierz [1.Menul].
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Wybierz [1.Auto Mode]-[1.Tryb Auto] za pomoca
przyciskow ) / @, a nastepnie wcisnij przycisk ©.

Wybierz [1.Quick Setup]-[1.Szybka konfiguracja]
za pomoca przyciskow ® / @), a nastepnie
wecisnij przycisk©.

Wyswietli sie komunikat ,Aktywowano”.

Wecisnij przycisk(©, a nastepnie przycisk®,
aby powréci¢ do ekranu giéwnego.

Wecisnij kilkukrotnie przycisk & do momentu,
az wyswietli sie ikona [Quick Setup]
-Szybka konfiguracja.

Ikonka trybu [Quick Setup]-Szybka konfiguracja przedsta-
wia zegar z literg ,Q”.

Aby szczegotowo zapoznac sie ze znaczeniem réznego
rodzaju ikonek, przeczytaj rozdz. ,4. USTAWIENIA MENU”
(mstr. 14).

Aby zapoznac sie ze znaczeniem ikon wyswietlanych

na ekranie, sprawdz podrozdziat “Home screen”

— ,Ekran gtéwny” (mstr. 11).

Zamknij pokrywe panelu sterowania.

Aktywacja ustawien

Sun

Menu 13:27

2.Quick Setup
3.Custom Setup
4 Test
5.History
6.System Setup

Sun

Auto Mode Sun

:Quick Setup

1.Quick Setup
2.Custom Setup
3.Mower Inactive

Auto Mode 1??}1;7

:Quick Setup
Activated

Standb Sun
y 13@”
AUT%)

Wprowadzanie ustawien jest w tym momencie zakohczone. Robot koszgcy rozpoczyna prace o czasie
zaprogramowanym dla trybu [Quick Setup]-Szybka konfiguracja. Aby zasiegnaé szczegdtowych informacji
na temat ustawien, zapoznaj sie z rozdz. ,4.USTAWIENIA MENU” (mstr. 14).

UWAGA:

- Jesli po wprowadzeniu tych ustawien wcisniesz przycisk (© (OFF-Wyt.), nie nastgpi aktywacja kosiarki.
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Regulacja wysokosci ostrzy

) Regulacja wysokosci nozy

Ustawienie wysokosci nozy okresla, jak wysoko, bgadz nisko zostanie przycieta trawa. Sprawdz wysokosc¢
ciecia na matym obszarze i dostosuj ustawienie wysokosci nozy zgodnie ze swoimi preferencjami.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

- Zanim przystapisz do przeprowadzania ponizszej procedury upewnij sie, ze wcisnates reczny
przycisk STOP.
UWAGA:

- Unikaj zbyt krétkiego przycinania trawy za jednym razem. Trawe nalezy kosi¢ stopniowo krok
po kroku (z poziomu 5 do 1). :

Wcisnij reczny przycisk STOP.
1 Otworzy sie pokrywa panelu sterowania.

Otworz palcem pokrywe ostaniajgca pokretto
2 regulacji wysokosci koszenia.

Wi6z palec we wska-
zane na rys. miejsce

i pociggnij w gore.

Obré¢ pokrettem w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, aby obnizy¢ ostrza lub
3 w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, aby podnies¢ ostrza. Aby ustawié
orientacyjng wysokos¢ ostrzy (cigcia), postuz sie cyframi umieszczonymi na pokretle.

Przyblizone wysokosci nozy dla kazdego ustawienia

pokretta:
Ustawienie | Przyblizona wysokos¢ nozy
* = —— 1 2cm
4 2 3cm
3 4 cm
D 7

"/ '\"‘ 4 5cm
5 6 cm

z N

<« s
we
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Regulacja wysokosci ostrzy / Cotygodniowa inspekcja

Zamknij pokrywe ostaniajgca pokretto regulacji
4 wysokosci nozy oraz pokrywe panelu sterowania.

Jesli chcesz dokonaé dodatkowych regulacji, powtdrz powyzszg procedure.

) Cotygodniowa inspekcja

Sprawdz kosiarke i stacje dokujgca raz w tygodniu, aby usungc¢ z nich trawe i inne zanieczyszczenia.
Sprawdz rowniez ostrza i tarcze nozy, czy nie zostaty uszkodzone oraz skontroluj, czy nie pojawity
sie inne problemy.

® Czyszczenie kosiarki i stacji dokujacej

Po zakonczeniu koszenia, zaréwno na powierzchni, jak i od spodu kosiarki, stacji dokujgcej i wtyku
do tadowania mogg nagromadzi¢ sie resztki trawy i innych zanieczyszczen.
Aby dowiedzie¢ sig, jak czysci¢ kosiarke, zapoznaj sie z rozdz. ,,7. KONSERWACJA” (mstr. 49).

® Sprawdzenie ostrzy i tarczy nozy pod katem uszkodzen

W trakcie koszenia ostrza i tarcza nozy moga ulec uszkodzeniu. Co tydzieh nalezy regularnie sprawdzac
ostrza i tarcze nozy.

Aby dowiedzie¢ sie, jak sprawdzac ostrza i tarcze nozy, zapoznaj sie z rozdz. ,,7. KONSERWACJA”
(mstr. 49).

JINVMOMLAZN S l
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Przenoszenie kosiarki

) Przenoszenie kosiarki

Podczas przenoszenia robota koszgcego, nalezy przestrzegac nastepujgcych zasad.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

- Nie przenos kosiarki ostrzami skierowanymi w swojg strone.

- Uwazaj, aby nie upusci¢ kosiarki w trakcie przenoszenia.

- Upewnij sie, ze wcisnates reczny przycisk STOP i wytaczytes kosiarke, zanim przystgpisz
do przeprowadzania ponizszej procedury.

- Upewnij sie, ze podczas przenoszenia kosiarka, a zwlaszcza ostrza, nie dotyka nikogo z os6b
postronnych.

1. Wcisnij reczny przycisk STOP, aby otworzy¢ pokrywe panelu sterowania i nastepnie wcisnij przycisk
© (Off-Wyt.).

2. Zamknij pokrywe panelu sterowania.

1. Podnies kosiarke chwytajgc urzgdzenie w prze-
znaczonym do tego miejscu.

Podnies kosiarke jedng reka,
chwytajgc za tylng czesé
(uchwyt), z ostrzami skierowanymi
na zewnatrz.

Zawsze chwytaj kosiarke tak, aby
ostrza byty skierowane z dala od
Ciebie.

UWAGA:

- Gdy przenosisz robota koszacego upewnij sie, ze zawsze chwytasz za miejsce specjalnie do tego
przeznaczone (uchwyt) w dolnej tylnej czesci urzadzenia. Przenoszenie kosiarki w inny sposéb
moze prowadzi¢ do obrazen ciatla spowodowanych przez ostrza
lub gniazdo do tadowania, jak réwniez moze przyczyni¢ sie do
upuszczenia kosiarki, a tym samym jej uszkodzenia.

- Nie podnos, ani nie przenos kosiarki, chwytajac za otwér w

przedniej czesci urzadzenia. t \<

- Nie przenos kosiarki w momencie, gdy jest podigczona do stacji
dokujacej. Zarowno kosiarka, jak i stacja dokujagca moga w ten
sposob ulec uszkodzeniu.
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Zanim skontaktujesz sie z dilerem / Komunikaty

6 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

8 Zanim skontaktujesz sie z dilerem

W rzadkich przypadkach, gdy zdarzy Ci sie napotka¢ problem w obstudze robota koszgcego i bedziesz musiat
skontaktowac sie z dilerem, upewnij sie, ze masz przygotowane w zasiegu reki nastepujgce zrédta informaciji:

* Instrukcja Obstugi

* Dane dotyczace ostatniej pracy w ogrodzie.

* Dane z menu [Fault History]-[Historia usterek]

Ekran gtéwny = [5.History] = [2.Fault History]-Historia usterek

0 Komunikaty

Jesli na ekranie panelu sterowania wyswietli sie ktérykolwiek z opisanych nizej komunikatéw, najpierw
sprobuj zdiagnozowac problem za pomocg ponizszego przewodnika rozwigzywania problemow.

instrukcja.indd 47

Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z dilerem.

Komunikat

Przyczyna

Rozwiazanie problemu

Keypad - Klawiatura

Wecisniety zostat przycisk, podczas
gdy kosiarka pracowata (z zamknietg
pokrywg panelu sterowania).

ENT Key - Przycisk
ENT (enter)

Przycisk ,enter” zostat wcisniety,
podczas gdy kosiarka pracowata (z
zamknietg pokrywg panelu sterowania)

Otworz pokrywe panelu sterowania i sprawdz, czy
pod pokrywg nie utkngt zaden przedmiot.

Jesli komunikat ten nadal bedzie sie wyswietlat po
usunieciu przedmiotu spod pokrywy, skontaktuj sie
z dilerem.

No Operation: - Nie
dziata

Trzykrotnie z rzedu zostat
wprowadzony nieprawidtowy
numer PIN.

Odczekaj 5 min. i wprowadz prawidtowy numer
PIN. Jesli zapomniate$ numeru PIN, skontaktuj
sie z dilerem.

Clock Reset - Reset
Zegara

Zapasowe zasilanie baterii zostato
wyczerpane podczas dtugotermino-
wego przechowywania. Nastgpit reset
ustawien zegara.

Ustaw aktualng date i czas. Czas musi by¢ podany
w 24-godzinnym formacie.

Jesli nie jest mozliwe ustawienie zegara, skontak-
tuj sie z dilerem.

Battery voltage high
- Wysokie napiecie
baterii

Nadmierne tadowanie baterii.

Odtacz kosiarke od stacji dokujgcej, wtgcz
zasilanie na ON (Wt.) i poczekaj, az komunikat
zniknie. Jesli komunikat nadal nie znika, skontaktuj
sie z dilerem.

Battery voltage low
- Niskie napiecie
baterii

Stabe tadowanie baterii.

Podtgcz kosiarke do stacji dokujgce;.
Jesli komunikat nie zniknie, skontaktu;j
sie z dilerem.

Battery Temp high -
Wysoka temperatura
baterii

Temperatura baterii jest za wysoka.

Wigcz zasilanie (ON-WL.) i poczekaj, az komunikat
zniknie. Jesli komunikat nadal nie znika, skontaktu;j
sie z dilerem.

Battery Temp low -
Niska temperatura
baterii

Temperatura baterii jest za niska.

Umies¢ kosiarke w miejscu, gdzie temperatura
otoczenia wynosi 5°C lub wyzej, wigcz zasilanie
(ON-WL.) i poczekaj, az komunikat zniknie.

Jesli komunikat nadal nie znika, skontaktu;j

sie z dilerem.

Outside loop - Poza
petla

Robot koszgcy wyjechat poza obszar
wyznaczony przewodem granicznym.

Przenie$ kosiarke na obszar pracy.

Jesli komunikat nie zniknie sprawdz, czy taczniki
przewodu granicznego sg prawidtowo potgczone
oraz czy w poblizu nie pracujg inne roboty koszace.
Jesli komunikat nie zniknie, skontaktuj sie z dilerem.

Obstruction de-
tection - Wykryto
przeszkode

Zostata wykryta jakas przeszkoda lub
czujnik wykrywa jakis$ przedmiot.

Wprowadz numer PIN, aby komunikat zniknat.
Jesli komunikat nie znika, skontaktuj sie z dilerem.
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Komunikaty / Rozwigzywanie probleméw

Komunikat Przyczyna Rozwigzanie problemu
No loop signal - Sygnat nie jest odbierany ze stac;ji Sprawdz zasilanie stacji dokujgce;.
Brak sygnatu petli dokujgcej. Jesli komunikat nie znika lub dioda stacji dokujgce;j

mruga na zo6to, sprawdz, czy tgczniki przewodu
granicznego sg prawidtowo potgczone

i czy w poblizu nie pracujg inne roboty koszgce.
Jesli komunikat nadal nie znika, skontaktuj

sie z dilerem.

Excessive Tilt - Nad- | Kosiarka pracuje na nadmiernie Umies¢ kosiarke na ptaskiej nawierzchni

mierne pochylenie pochylonym terenie. i wprowadz numer PIN, aby komunikat zniknat.
Jesli komunikat nie znika, skontaktuj sie z dilerem.

Lifted - Podniesiona | Obudowa zostata przez co$ Wprowadz numer PIN, aby komunikat zniknat.

podniesiona, np. przez kamien. Jesli obudowa robota koszacego jest mocno

uszkodzona lub komunikat nie znika, skontaktu;j
sie z dilerem.

Upside down - Od- Kosiarka znajduje sie w odwrdéconym Umies¢ kosiarke na ptaskiej nawierzchni

wrocona potozeniu, czyli gérg do dotu. i wprowadz numer PIN, aby komunikat zniknat.

Jesli komunikat nie znika, skontaktuj sie z dilerem.

Area sensor - Czujnik obszaru Skontaktuj sie z dilerem.
Battery Error - Blad baterii

Battery Temperature -Temperatura baterii

Blade motor blocked - Blokada napedu nozy

Blade motor relay - Przekaznik napedu nozy

Charging control - Kontrola tadowania

Clock - Zegar

Communication error - Blagd komunikacji

Data memory error - Btad pamieci danych

Display Unit error - Blad jednostki/mechanizmu wyswietlacza
Lift sensor - Czujnik podniesienia

Manual stop - Reczne zatrzymanie

Motor ECU Error - Btad silniczka ECU

Motor sensor Blade - Czujnik napedu nozy

Motor sensor L - Czujnik lewy

Motor sensor R - Czujnik prawy

Obstruction sensor - Czujnik kontaktowy/uderzeniowy
Rollover sensor - Czujnik przewrotu

Tilt sensor - Czujnik pochylenia

Wheel motor blocked - Blokada napedu kot

Wheel motor relay - Przekaznik napedu kot

Yaw sensor - Czujnik zjazdu z kursu

0 Rozwiazywanie probleméw

Problem Rozwiagzanie

Kosiarka nie moze sie naladowac. Sprawdz potgczenia i ponownie sprébuj natadowacé kosiarke. Jesli nadal
nie jest mozliwe natadowanie urzadzenia, skontaktuj sie z dilerem.

Kosiarka nie moze wjecha¢ na teren | Kosiarka sprébuje oming¢ teren o nachyleniu wigkszym niz 20°. Naped
pracy lub naped i ostrza zatrzymaly kosiarki i ostrza zatrzymajg sie przy pochytosci terenu 35°+5°. Wprowadz
sie. numer PIN.

Kosiarka czesto sie zatrzymuje. Dziatanie kosiarki nie jest zagwarantowane, jesli w poblizu pracujg inne
urzgdzenia bezprzewodowe, zdalnie sterowane lub ogrodzenia
elektryczne. Skontaktuj sie z dilerem.

Kosiarka wyjezdza poza obszar pracy | Skontaktuj sie z dilerem.
lub dziata odmiennie, niz zostata
zaprogramowana.

Przewéd graniczny lub palik go mocu- | Uwazaj, aby nie potkng¢ sie o przewod lub palik. Skontaktuj sie z dilerem.
jacy poluzowat sie i wystaje z ziemi.

Kosiarka wydaje dziwne dzwigki. Skontaktuj sie z dilerem.
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Okresowa kontrola i konserwacja / Czyszczenie i sprawdzenie

7 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

) Okresowa kontrola i konserwacja

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkowania kosiarki oraz prace na najwyzszym poziomie, urzgdzenie musi
by¢ okresowo sprawdzane i konserwowane.

Okresowa konserwacja pomaga rowniez wydtuzy¢ zywotnos$¢ serwisowg robota koszgcego.

W ponizszej tabeli zawarto informacje dotyczgce czasookreséw serwisowania i rodzaju czynnosci
konserwacyjnych do przeprowadzenia.

Zaleceniem Hondy jest wykonywanie corocznych przeglgdow technicznych w Autoryzowanych Punktach
Serwisowych. Wyspecjalizowany serwis przeprowadza serie réoznego rodzaju inspekcji kosiarki,

jak i aktualizacji oprogramowania, ktére nie mogg by¢ wykonane przez wtasciciela/uzytkownika.

® Tabela przegladow

REGULARNY OKRES SERWISOWANIA

Wykonuj co wskazany okres Co 1 rok lub 500
czasu lub liczbe przepracowa- Co tydzien |godzin (co nasta-| Strona
nych godzin, w zaleznosci, co pi wczesniej)
nastapi pierwsze
Noze*' Sprawdz o] (mstrona 53)
Tarcza nozy™ Sprawdz ) (mstrona 53)
Reczny przycisk STOP Sprawdz (0] (mstrona 52)
Oczysé (0] (mstrona 50)
Czesci obudowy™
Sprawdz 0*? -
Oczys¢ (0] (mstrona 51)
Stacja dokujgca
Sprawdz o (mstrona 54)
Sruby stacji dokujacej Sprawdz-dokreé o*® (mstrona 54)
Oczysce (0] (mstrona 50)
Tylne kota (napedowe)™’'
Sprawdz 0*? -
Przednie kotka Oczysc @) (mstrona 50)
(samonastawne)™’ Sprawdz 0" _

*Noze, tarcze nozy, czesci obudowy, przednie koétka, tylne kotka (napedowe) powinny by¢ wymieniane w razie potrze-
by

*2Te czynnosci powinny byé wykonane przez autoryzowany serwis, jesli nie jeste$ biegtym mechanikiem
i nie posiadasz odpowiednich narzedzi. Nalezy odnies¢ sie do instrukcji serwisowej Hondy.

*3 Jesli sruby sie poluzujg, dokreé je doktadnie. Aby uzyskaé szczegotowe informacje, sprawdz podrozdz. ,Instalacja”
(mstr. 12).

) Czyszczenie i sprawdzenie

instrukcja.indd 49

W trakcie i po zakonczeniu koszenia na obudowie i pod spodem kosiarki moze nagromadzi¢ sie duzo trawy
i innych zanieczyszczen, poza tym ostrza mogqg sie mocno zuzy¢, ulec uszkodzeniu lub nie by¢ w stanie
dalej sie obracaé. Upewnij sie, ze dokonujesz inspekcji kosiarki zgodnie z powyzszg tabelg przegladow.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

- Upewnij sie, ze wcisnates reczny przycisk STOP i wylgczytes kosiarke z zasilania, zanim
rozpoczniesz opisane w tym rozdziale procedury.
- Na czas przeprowadzania zabiegéw konserwacyjnych, zaktadaj grube rekawice robocze.

UWAGA:
- Odtacz kosiarke od stacji dokujgcej zanim rozpoczniesz wykonywanie procedur konserwacyjnych.
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Czyszczenie i sprawdzenie

® Przygotowanie

Wykonuj ponizsze czynnosci w miejscu ostonietym przed opadami deszczu.

» Zat6z rekawice robocze.

* Gdy sprawdzasz ostrza, odwrd¢ kosiarke na bok.

® Czyszczenie
| Czyszczenie robota koszacego

A NIEBEZPIECZENSTWO!

- Nie dotykaj ostrzy rekoma.

- Przestrzen za tarcza nozy czys$c¢ tylko za pomoca szczotki.

- Podczas sprawdzania lub czyszczenia kosiarki nie podnos jej nad ziemie.

- Do czyszczenia kosiarki nie wolno uzywac¢ rozpuszczalnikow, myjek wysoko-cisnieniowych,

wezy ogrodowych itp.
Do czyszczenia kosiarki z trawy i zanieczyszczen uzywaj jedynie szczotki i szmatki.

Usuwaj trawe i brud z nastepujacych miejsc kosiarki:

Tylne kota (napedu)

Gorna obudowa Panel sterujacy

i powierzchnie o
Przednie kétka (samo-
nastawne)

boczne

Gniazdo fadowania Noze i tarcza nozy
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Czyszczenie i sprawdzenie
| Czyszczenie stacji dokujacej

A NIEBEZPIECZENSTWO!

- Zanim przystapisz do czyszczenia wtyczki transformatora, najpierw odtacz jg z gniazda zasilania
w budynku (domu).

Do czyszczenia stacji dokujgcej uzywaj tylko szczotki.

Za pomoca szczotki oczys¢ z brudu i trawy stacje dokujaca, w szczegélnosci
miejsca, z ktérymi styka sie kosiarka oraz wokét wtyku tadowania.

VIOVMAISNOXM L l
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Czyszczenie i sprawdzenie

® Sprawdzenie
| Sprawdzenie recznego przycisku STOP

A NIEBEZPIECZENSTWO!

- Nie dotykaj ostrzy rekoma.
- Podczas sprawdzania lub czyszczenia kosiarki nie podnos jej nad ziemie.

Sprawdzenie Przyblizona wysokos¢ nozy

Prawidiowe dziatanie Podczas przeprowadzania dziatania testo-

Reczny przycisk STOP i recznego przycisku STOP Wegp ko§|ark|, weisnij reczny przycisk STOP.
pokrywa panelu sterowa- ; Jesli kosiarka sie nie zatrzyma (a pokrywa

. (i pokrywy panelu sterowa- L :
nia. panelu sterowania nie otworzy), skontaktuj

nia). sie z dilerem.

Wocisnij przycisk (On-Wk.) na panelu sterowania.

Uruchom [Test Setup]-[Ustawienia testu] (str. 30).
2 W trakcie, gdy kosiarka jedzie, wcisnij reczny
przycisk STOP i sprawdz, czy sie zatrzyma.
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| Sprawdzenie ostrzy i tarczy nozy

A NIEBEZPIECZENSTWO!

- Nie dotykaj ostrzy rekoma.

UWAGA:

Czyszczenie i sprawdzenie

- Przytrzymaj kosiarke przy $cianie, dla lepszego wsparcia.
- Nie podnos kosiarki nad ziemie, gdy dokonujesz sprawdzenia.

Sprawdz ostrza i tarcze nozy pod katem ew. usterek.

Sprawdzenie

Czynnos¢é

Noze

Uszkodzenia ostrzy

Sprawdz wizualnie stan ostrzy.
Jesli sg zniszczone lub uszkodzone, wymien
na nowe (str. 55).

Obluzowane podstawy nozy

Palcami sprawdz dokrecenie srub, czy nie sg
obluzowane.

Jesli sruby sg obluzowane, dokrec je do okre-
Slonej warto$ci momentu dokrecenia. Zobacz
»~Wymiana nozy - Instalacja” (str. 55).

Tarcza nozy

Skrzywienie tarczy nozy

Obroé¢ tarcze nozy i wizualnie sprawdz jej stan.

Jesli tarcza jest wygieta, skontaktuj sie z dilerem.

Prawidtowe

©

Uszkodzone noze

©

Vi

© 1© |©

< —

Nadmiernie zuzyte Pekniete Wygiete

Podstawa
noza

Tarcza nozy
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Czyszczenie i sprawdzenie

54
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| Sprawdzenie stacji dokujacej

Sprawdz stacje dokujgca pod katem ew. usterek.

Sprawdzenie

Czynnos¢

Stacja dokujgca Uszkodzenie stacji dokujgcej

Sprawdz wizualnie stacje dokujgca. Jesli zauwazysz
jakiekolwiek uszkodzenia, skontaktuj sie z dilerem.

Obluzowane fgczniki stac;ji

taczniki dokujace]

Sprawdz wizualnie stan tgcznikéw.
Jesli sg obluzowane, skontaktuj sie z dilerem.

| Sprawdzenie stacji dokujacej

Wtyk tadowania

Sprawdz element(y)

Czynnos¢

Obluzowane $ruby stac;ji

Stacja dokujgca dokujacej

Sprawdz wizualnie $ruby.
Jesli sg obluzowane, dokrec¢ je za pomocg
ptaskiego Srubokreta.
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&) Wymiana nozy

- Na czas przeprowadzania zabiegéw konserwacyjnych, zaktadaj grube rekawice robocze.

Jesli po sprawdzeniu ostrzy nozy okaze sie, ze muszg by¢ wymienione na nowe, postepuj wg ponizszej
procedury. Aby zachowac¢ wtasciwe wywazenie, zawsze wymieniaj wszystkie trzy noze wraz ze Srubami.

Numer katalogowy noza: 72511-VP7-000
Numer katalogowy $ruby: 90103-VP7-000

UWAGA:

Wymiana nozy

- Czynnos$c¢ ta wymaga odpowiedniej wiedzy technicznej, jak i specjalistycznych narzedzi. Jesli nie posia-
dasz odpowiednich narzedzi i umiejetnosci, aby przeprowadzi¢ ponizszg procedure wymiany, skontaktuj
sie z dilerem.

® Demontaz

1
2

Sprawdz, czy zasilanie kosiarki jest wylgczone
i odwré¢ urzadzenie do goéry kotami.

Zablokuj podstawe tarczy nozy za pomoca klucza
24 mm tak, aby tarcza byta unieruchomiona, gdy
bedziesz odkrecac¢ sruby.

Odkre¢ sruby kazdego noza za pomoca
4 mm klucza szesciokatnego.

@ Instalacja
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1
2

Wi6z nowe sruby w otwoér kazdego nowego noza i
lekko dokre¢ kluczem szesciokatnym.

Dokre¢ sruby kluczem dynamometrycznym
do nastepujacych wartosci:

3.4~5.0 N * m (0.35~0.50 kgf * m, 2.5~3.6 Ibf « ft)

UWAGA:

- Jesli nie posiadasz klucza dynamometrycznego,
czynno$¢ ta powinna by¢ wykonana przez
odpowiedni serwis.

Sprawdz, czy noze ptynnie si¢ obracaja. Jesli nie,

ponownie je zdemontuj i zainstaluj sruby od nowa.

Zablokuj tarcze nozy

W6z klucz p

omiedzy podstawe

tarczy nozy, a obudowe kosiarki.

ngl-b‘n—rr

Przymocuj noze w tym kierunku
Przymocuj kazdy néz jego wezszg
strong skierowang w strone tarczy

nozy.
T
| —

> :Szeroka strona
]iWaska strona

Tarcza nozy

VIOVMAISNOXM L l
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Przechowywanie

8 PRZECHOWYWANIE

Przeprowadzanie okresowej konserwacji jest konieczne, jesli sezonowo przechowujesz
robota koszgcego. W celu uzyskania szczegotowych informaciji na ten temat, skontaktuj
sie ze swoim dilerem.

® Przechowywanie w okresie zimowym:

Bardzo wazne jest, aby przed odstawieniem do przechowywania robot koszacy i stacja dokujgca byty do-
ktadnie oczyszczone. Oprécz tego przed magazynowaniem bateria kosiarki powinna zosta¢ natadowana,
a miejsce przechowywania powinno by¢ suche i ostoniete od wptywu zimowej pogody (mrozu itp.).
Oryginalne opakowanie, dostarczane wraz z kosiarka, jesli nadal je posiadasz, moze réowniez postuzy¢
jako rodzaj dodatkowego zabezpieczenia urzgdzen przed wptywem czynnikow zewnetrznych.

® Komponenty elektryczne:

Stanowczo zaleca sie, aby na czas zimy odtgczy¢ transformator i kable zasilajgce, pozostawiajgc jedynie
przewod graniczny w ziemi. Zanim umiescisz zaciski przewodu granicznego w wodoodpornej skrzynce
(takiej, jak np. elektryczna skrzynka przytgczowa), pokryj je specjalnym czysciwem do komponentéw
elektrycznych w sprayu, aby nie skorodowaty przez zime. Zgodnie z zaleceniami Hondy, wszystkie
podzespoty elektryczne, takie jak transformator, powinny by¢ przechowywane w suchym, nie narazonym
na mréz i zimowg pogode miejscu.

® Przygotuj swojq kosiarke do nowego sezonu:

Gdy sezon zimowy mija i nadchodzi czas, aby ponownie rozpoczg¢ prace kosiarka, stanowczo zaleca sie,
aby$ skontaktowat sie ze swoim dilerem. Autoryzowany Diler sprawdzi, czy wszystkie systemy urzgdzenia
dziatajg poprawnie i czy kosiarka moze rozpoczg¢ bezpieczng prace w nadchodzgcym sezonie.
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Specyfikacje

O DANE TECHNICZNE

0 Specyfikacje

Model HRM300 HRM500
Typ EAE EAB EAS EAE EAB EAS
Dtugos¢ 645 mm
Szerokos¢ 550 mm
Wysokosé 275 mm
Ciezar 11.5 kg 11.8 kg
Uktad elektryczny
Bateria Li-ion Li-ion
22.2'V /1800 mAh 22.2'V /3600 mAh
Transformator Wejscie | AC230V | AC240V | AC230V | AC230V | AC240V | AC230V
Wyjscie 26.0V/23A
Koszenie
Predkos¢ obrotowa nozy 2200 rpm
Wysokos¢ ciecia 2-6 cm
Szerokos¢ ciecia 22 cm
Przewéd graniczny
s o g
Maksymalna mozliwa dtu- 500 m

gos¢ (Opcjonalnie)

Glosnos¢

Poziom cisnienia akustycz-
nego w uszach operatora
IEC60335-2-107 ed1.0

Nie przekraczajgcy 70 dB (A)
(46 dB (A))

IANZOINHOFL INVA 6 / AINVMAMOHOIZHd 8
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Przyktadowe obszary koszenia

10 DODATEK

O Przyktadowe obszary koszenia
e Tryb [Quick Setup]-Szybka konfiguracja

Obszar: 500 m2

Quick Mode - tryb Szybka konfiguracja: Ustawienia fabryczne
(zadna zmiana nie jest konieczna)

I
I
I
I
e __ |
_______ D Obszar: 800 m2
N
! ! Quick Mode - tryb Szybka konfiguracja
I I
: Strefa2 | Punkt rozpoczecia pracy: 80 m / ACW (przeciwnie do ruchu
I : wskazowek zegara)
! ! Kat wyjazdu: 50° - 150°
: ——————— -g—i Sciezka koszenia: Dowolna
I l : Proporcja strefy: 50%
: Strefa 1 I
I :
o —o—eeomees = Obszar: 450 m2
| 5 mmHJH:— |
: 7 N\ : Quick Mode - tryb Szybka konfiguracja: Ustawienia fabryczne
L*_”\) \/ ! (zadna zmiana nie jest konieczna)
[ I
: 5 mm @
A
I I
R I
L__T3<=5mm ____!

e Tryb [Custom Setup]-Konfiguracja uzytkownika

58
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=TT A Obszar: 600 m2
I
: @ > : Custom Mode — tryb Konfiguracja uzytkownika
| |m===A 9====1 i
! : ! | Strefa 1 Strefa 2
IS . 1: :S " 2: Zegar: 9:00 - 12:00 Zegar: 14:00 - 17:00
: L] I e : Punkt rozp. pracy: 50 m/ CW  Punkt rozp. pracy: 50 m / ACW
! ] | ! Kat wyjazdu: 90° - 160° Kat wyjazdu: 90° - 160°
: : : : Sciezka koszenia: Dowolna Sciezka koszenia: Dowolna
N /|
[BE====sSs——————— B Obszar: 600 m2
I I
! —— R 1 ! Custom Mode — tryb Konfiguracja uzytkownika
I I
! @ | | ! Strefa 1 Strefa 2
I : : I Zegar: 9:00 - 12:00 Zegar: 14:00 - 17:00
:‘_: : ) : Punkt rozp. pracy: 30 m/ CW  Punkt rozp. pracy: 30 m / ACW Kat
! I I | Kat wyjazdu: 10° - 170° wyjazdu: 10° - 170°
I I
| ] ] | Sciezka koszenia: Dowolna Sciezka koszenia: Dowolna
: Strefa 1 ,.: (20cem oo 2: Przekroczenje p!'zewodu: Przek.rocz'enie przewodu: 30 cm
lommm SWeee--—— ! 30 cm lub wigecej lub wiecej

2013-03-19 23:22:38
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Przyktadowe obszary koszenia

8

e

-

Obszar: 800 m2

Custom Mode - tryb Konfiguracja uzytkownika

Strefa 1
Zegar: 9:00 - 12:00

Punkt rozp. pracy: 0 m / ACW
Kat wyjazdu: 50° - 90°
Sciezka koszenia: Dowolna

Strefa 2
Zegar: 14:00 - 17:00

Punkt rozp. pracy: 15 m / ACW

Kat wyjazdu: 30° - 170°
Sciezka koszenia: Dowolna

Obszar: 1000 m2

Custom Mode - tryb Konfiguracja uzytkownika

Strefa 1
Zegar: 9:00 - 12:00

Punkt rozp. pracy: 50 m / CW
Kat wyjazdu: 90° - 160°
Sciezka koszenia: Dowolna

Strefa 2
Zegar: 14:00 - 17:00

Punkt rozp. pracy: 50 m / ACW

Kat wyjazdu: 90° - 160°
Sciezka koszenia: Dowolna

Obszar: 1500 m2

Custom Mode - tryb Konfiguracja uzytkownika

Strefa 1

Strefa 2

Zegar: 9:00 - 12:00 Poniedziatek, Zegar: 14:00 - 17:00 Poniedziatek,

Wtorek, Sroda, Czwartek, Pigtek, Sroda, Pigtek, Niedziela

Sobota, Niedziela

Punkt rozp. pracy: 0 m / CW
Kat wyjazdu: 30° - 120°
Sciezka koszenia: Dowolna

Punkt rozp. pracy: 100 m / ACW

Kat wyjazdu: 80° - 160°
Sciezka koszenia: Dowolna

Zegar: 14:00 - 17:00 Wtorek,

M31vdoda ol

Strefa 2
L Strefa 3
Zegar: 14:00 - 17:00 Wtorek,
Czwartek, Sobota
Punkt rozp. pracy: 80 m / CW
Kat wyjazdu: 80° - 90°
Sciezka koszenia: Kierunkowa
Ustawienie czuto$ci: Srednia
R e Obszar: 2000 m2
i I Custom Mode - tryb Konfiguracja uzytkownika
! @ i Strefa 1 Strefa 2
! T Strefal [ Zegar: 9:00 - 12:00 Poniedziatek, Zegar: 14:00 - 17:00 Poniedziatek,
: ) _______ | I Wtorek, Sroda, Czwartek, Pigtek, Sroda, Pigtek, Niedziela
| /’ | : Sobota, Niedziela Punkt rozp. pracy: 150 m / CW
I o~ I : Punkt rozp. pracy: 0 m/ ACW Kat wyjazdu: 80° - 130°
: :\ i-——’ I th wyjazdu: 50° - 120° Sciezka koszenia: Mieszana
TN == ! Sciezka koszenia: Dowolna Przekroczenie przewodu: 30 cm
: RN : : Przekroczenie przewodu: 30 cm  lub wiecej
! S I___j ! lub wiecej
: Strefa 2 I Strefa 3 : Strefa 3
i |
! |

Czwartek, Sobota

Punkt rozp. pracy: 80 m / CW
Kat wyjazdu: 80° - 90°
Sciezka koszenia: Kierunkowa
Ustawienie czutosci: Srednia
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Dziatanie w trybie recznym

) Dziatanie w trybie recznym
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Ustawienie to jest uzywane w przypadku, gdy 2 (lub wiecej) obszary w obrebie przewodu granicznego po-
tgczone sg waskim przejsciem. Jesli teren pracy wytyczony przewodem granicznym tworzg 2 (lub wiecej)
obszary potgczone waska $ciezkg o szerokosci mniej niz 1 m, kosiarka nie moze przejechac z jednego
obszaru na drugi i musi zosta¢ przeniesiona. Postepuj wg nastepujgcych wskazéwek podczas
przeprowadzania procedury trybu recznego.

1 Zobacz ,Ustawienie trybu Recznej konfiguracji” (str. 36), aby wprowadzi¢ ustawienia dla trybu
recznego.

Wcisnij przycisk © (Off-Wyt.) na panelu sterowania.
2 Zasilanie zostaje wylgczone.

Przenies kosiarke do zadanej strefy.
Aby uzyskac wiecej informacji na temat przenoszenia kosiarki, zobacz ,7.KONSERWACJA” (R str. 49).

Wocisnij przycisk @ (On-WL.) na panelu sterowania.
Zasilanie zostaje wigczone i wyswietla sie ekran startowy na panelu sterowania. kosiarke do zadanej strefy.

o S+ W

Wocisnij kilkukrotnie przycisk & (Auto / Manual)-(Auto- Sun
matyczny/Reczny), do momentu, az wyswietli sie ikona Sta n d by 13:27
trybu recznego - [MAN].

Aby uzyskac¢ wiecej informaciji dotyczacych ikon wyswietla-
nych na ekranie panelu, zobacz ,Ekran gtéwny” (str. 11).

Kosiarka zaczyna pracowa¢ automatycznie.

UWAGA:
- W trybie recznym kosiarka nie wylgcza sie automatycznie.

Aby zakonczy¢ prace, wcisnij reczny przycisk STOP, podchodzac do kosiarki od tylnej strony.

Wcisnij przycisk (©) (Off-Wyt.) na panelu sterowania.
Zasilanie zostaje wytgczone.

N

Umies¢ kosiarke w strefie znajdujacej sie w poblizu stacji dokujacej.

Wocisnij przycisk @ (On-WL.) na panelu sterowania.
Zasilanie zostaje wigczone i wyswietla sie ekran startowy na panelu sterowania.

© O

Wecisnij przycisk @ (Home-Baza).
1 O Kosiarka powraca do stacji dokujgce;.
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Adresy gtéwnych dystrybutoréw Hondy

B Adresy gtownych dystrybutorow Hondy

AUSTRIA BALTIC STATES
(Estonia/Latvia/Lithuania)
Honda Austria GmbH Honda Motor Europe Ltd.

Estonian Branch Tulika 15/17 10613 Tallinn
Tel.: +372 6801 300
Fax: +372 6801 301
E-mail : honda.baltic@honda-eu.com.

Hondastrale 1
2351 Wiener Neudorf
Tel. : +43 (0)2236 690 0
Fax: +43 (0)2236 690 480
http://www.honda.at
HondaPP@honda.co.at

BELGIUM BULGARIA CROATIA
Kirov Ltd.

49 Tsaritsa Yoana blvd 1324 Sofia
Tel. : +359 2 93 30 892
Fax:+359 2 93 30 814

http://www.kirov.net
E-mail : honda@kirov.net

Hongoldonia d.o.o0.
Vrbaska 1¢31000 Osijek
Tel.: +38531320420
Fax: +38531320429
http://www.hongoldonia.hr
prodaja@hongoldonia.hr

Honda Belgium
Doornveld 180-1841731 Zellik
Tel. : +32 2620 10 00
Fax: +32 2620 10 01
http://www.honda.be
BH_PE@HONDA-EU.COM

CYPRUS CZECH REPUBLIC
BG Technik cs, a.s.
U Zavodiste 251/8 15900 Prague 5 - Velka
Chuchle
Tel. : +420 2 838 70 850

Alexander Dimitriou & Sons Ltd.
162, Yiannos Kranidiotis Avenue 2235
Latsia, Nicosia
Tel. : +357 22 715 300

DENMARK FINLAND FRANCE
Honda Relations ClientsTSA 80627 45146
St Jean de la Ruelle Cedex
Tel. 02 38 81 33 90
Fax:02 38 8133 91

OY Brandt AB.
Tuupakantie 7B 01740 Vantaa
Tel. : +358 207757200
Fax: +358 9 878 5276

Tima Products A/S
Tarnfalkevej 16 2650 Hvidovre
Tel. : +45 36 34 25 50
Fax: +4536 77 16 30

Fax: +357 22 715 400 Fax:+4202 667 11145 http://www.tima.dk http://www.brandt.fi http://www.honda-fr.com
http://www.honda-stroje.cz espaceclient@honda-eu.com
GERMANY GREECE HUNGARY ICELAND IRELAND
Honda Deutschland GmbH Saracakis Brothers S.A. Motor Pedo Co., Ltd. Bernhard ehf. Two Wheels Itd

71 Leoforos Athinon 10173 Athens
Tel. : +30 210 3497809
Fax: +30 210 3467329
http://www.honda.gr

Sprendlinger Landstrale 166 63069
Offenbach am Main
Tel. : 01 80 5/20 20 90
Fax: +49 69 8320 20

M50 Business Park, Ballymount Dublin 12
Tel. : +353 1 4381900
Fax: +353 14607851
http://www.hondaireland.ie

Kamaraerdei ut 3. 2040 Budaors
Tel. : +36 23 444 971
Fax: +36 23 444 972
http://www.hondakisgepek.hu

Vatnagardar 24-26 104 Reykdjavik
Tel. : +354 520 1100
Fax: +354 520 1101
http://www.honda.is

http://www.honda.de info@saracakis.gr info@hondakisgepek.hu Service@hondaireland.ie
info@post.honda.de
ITALY MALTA NETHERLANDS NORWAY POLAND
Honda Italia Industriale S.p.A. The Associated Motors Company Ltd. Honda Nederland B.V. Berema AS Aries Power Equipment Sp. z 0.0.

New Street in San Gwakkin Road Mriehel
Bypass, Mriehel QRM17
Tel. : +356 21 498 561
Fax: +356 21 480 150

Via della Cecchignola, 1300143 Roma
Tel. : +848 846 632
Fax: +39 065 4928 400
http://lwww.hondaitalia.com
info.power@honda-eu.com

ul. Wroclawska 25 01-493 Warszawa
Tel. : +48 (22) 861 43 01
Fax : +48 (22) 861 43 02
http://www.ariespower.pl,
http://www.mojahonda.pl
info@ariespower.

P.O. Box 4541401 Ski
Tel. : +47 64 86 05 00
Fax: +47 64 86 05 49
http://www.berema.no
berema@berema.no

Afd, Power Equipment Capronilaan 11119
NN Schiphol-Rijk
Tel.: +31 20 7070000
Fax: +31 20 7070001
http://www.honda.nl

PORTUGAL REPUBLIC OF BELARUS
Scanlink Ltd.Kozlova Drive, 9 220037 Minsk
Tel. : +375 172 999090
Fax: +375 172 999900
http://www.hondapower.by

Honda Portugal, S.A.
Rua Fontes Pereira de Melo 16 Abrunheira,
2714-506 Sintra
Tel.: +351 21915 53 33
Fax: +35121915 23 54
http://www.honda.pt
honda.produtos@honda-eu.com

ROMANIA RUSSIA SERBIA & MONTENEGRO
BPP Group d.o.0
Generala Horvatovica 68
11000 Belgrade
Tel. : +381 11 3820 295
Fax:+381 11 3820 296
http://lwww.hondasrbija.co.rs
honda@bazis.co.rs

Honda Motor RUS LLC
1, Pridirizhnaya Street, Sharapovo
settlement, Naro-Fominsky district, Moscow
Region, 143350 Russia
Tel. : +7(495) 745 20-80
Fax : +7(495) 745 20 81
http://www.honda.co.ru
postoffice@honda.co.ru

Hit Power Motor Srl
str. Vasile Stroescu nr. 12, Camera 6,
Sector 2 021374 Bucuresti
Tel. : +40 21 637 04 58
Fax:+4021 637 04 78
http://www.honda.ro
hit_power@honda.ro

SLOVAK REPUBLIC SLOVENIA

AS Domzale Moto Center D.O.O.
Blatnica 3A 1236 Trzin
Tel.: +386 1 562 22 62
Fax: +386 1 562 37 05

Honda Slovakia, spol. s r.o.
Prievozska 6 821 09 Bratislava
Tel.: +4212 32131112
Fax: +4212 32131111

SPAIN & Las Palmas province Tenerife province SWEDEN
(Canary Islands) (Canary Islands)
Greens Power Products, S.L. Automocion Canarias S.A. Honda Nordic AB

Carretera General del Sur, KM. 8,8 38107
Santa Cruz de Tenerife
Tel. : +34 (922) 620 617

Box 31002-Langhusgatan 4 215 86 Malmé
Tel. : +46 (0)40 600 23 00
Fax : +46 (0)40 600 23 19

Poligono Industrial Congost - Av Ramon
Ciurans n°2 08530 La Garriga - Barcelona
Tel. : +34 93 860 50 25

http://www.honda.sk http://www.honda-as.com Fax:+34 93 871 81 80 Fax: +34 (922) 618 042 http://www.honda.sehpes
informacije@honda-as.com http://lwww.hondaencasa.com http://lwww.aucasa.com info@honda-eu.com
e-mail: ventas@aucasa.com
e-mail: taller@aucasa.com
SWITZERLAND TURKEY UKRAINE UNITED KINGDOM

Anadolu Motor Uretim ve Pazarlama AS
Esentepe mah. Anadolu cad. No:5 Kartal
34870 Istanbul
Tel.: +90 216 389 59 60
Fax:+90 216 353 31 98
http://www.anadolumotor.com.tr
antor@antor.com.tr

Honda Suisse S.A. 10, Route des Moulie
res1214 Vernier - Geneve
Tel. : +41 (0)22 939 09 09
Fax: +41 (0)22 939 09 97
http://www.honda.ch

101 Volodymyrska Str. - Build. 2 Kyiv 01033 470 London Road Slough - Berkshire, SL3

Honda Ukraine LLC Honda (UK) Power Equipment

8Qy
Tel. : +44 (0)845 200 8000
http://www.honda.co.uk

Tel. : +380 44 390 14 14
Fax: +380 44 390 14 10
http://www.honda.ua
CR@honda.ua
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SCHEMAT ZAWARTOSCI

EC Declaration of Conformity

1. The undersigned, Hiroki Chubachi, representing the manufacturer, herewith declares that the
machinery described below fulfils all the relevant provisions of:
e Directive 2006/42/EC on machinery
o Directive 2004/108/EC on electromagnetic compatibility
« Directive 2006/95/EC relating to electrical equipment designed for use within certain voltage

limits

o Directive 2011/65/EU on the restriction of the use of certain hazardous substances in electrical

and electronic equipment

2. Description of the machinery
a) Generic denomination:

Robotic lawnmower

b) Function: cutting of grass
c) Commercial name d) Type e) Serial number
1 1

3. Manufacturer

Honda France Manufacturing S.A.S.
Péle 45 - Rue des Chataigniers

45140 ORMES - FRANCE

4. References to harmonized standards 5. Other standards or specifications
IEC 60335-2-107 ed1.0

EN 60335-1:2002+A14:2010

6. Done at:
7. Date:

*1: see specification page.

ORMES , FRANCE

Hiroki Chubachi

President

Honda France Manufacturing S.A.S.

Frangais. (French)
Déclaration CE de Conformité

1. Le soussigné, Hiroki Chubachi, représentant du
constructeur, déclare que la machine décrit ci-dessous
répond a toutes les dispositions applicables de

* Directive Machine 2006/42/CE

* Directive 2004/108/CE sur la compatibilité
électromagnétique

* directive 2006/95/CE relatives au matériel électrique
destiné a étre employé dans certaines limites de tension
* Directive 2011/65/UE relative & la limitation de
I'utilisation de certaines substances dangereuses dans
les éq él i eté i

2. Description de la machine

a) Denomination générique : Tondeuse & gazon
robotisée

b) Fonction : couper de I'nerbe (tondre)

¢) Nom Commercial d) Type

€) Numéro de série

3. Constructeur

4. Référence aux normes harmonisées

5. Autres normes et spécifications

6. Faita

7. Date

Italiano (Italian)

Dichiarazione CE di Conformita

1. Il sottoscritto, Hiroki Chubachi in rappresentanza del

costruttore, dichiara qui di seguito che la macchina sotto

descritta soddisfa tutte le disposizioni pertinenti delle:

* Direttiva macchine 2006/42/CE

* Direttiva sulla compatibilita elettromagnetica

2004/108/CE

* direttiva 2006/95/CE relative al materiale elettrico

destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di

tensione

* Direttiva 2011/65/UE sulla restrizione dell'uso di
stanze pericols nelle app: i

elettriche ed elettroniche

2. Descrizione della macchina

)
b) Funzione : Taglio di erba
) Denominazione commerciale d) Tipo
) Numero di serie

4. Riferimento agli standard armonizzati

5. Altri standard o specifiche

6. Fatto a

7. Data

Deutsch (German)
EG-Konformitatserklarung

1. Der Unterzeichner, Hiroki Chubachi der den Hersteller
vertritt, erklart hiermit dass das hierunter genannte
Maschine allen einschlégigen Bestimmungen der *
entspricht.

* Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

* Richtlinie der Elektromagnetischen Kompatibilitat
2004/108/EG

* Richtlinie 2006/95/EG betreffend elektrische
Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter
Spannungsgrenzen

* Richtlinie 2011/65/EU zur Beschrénkung der
Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro-
und Elektronikgeraten

2. Beschreibung der Maschine

a) Aligemeine Bezeichnung : Rasenmih Roboter

b) Funktion : Gras schneiden

c) Handelsbezeichnung d) Typ

e) Seriennummer

3. Hersteller

4. Verweis auf harmonisierte Normen

5. Andere Normen oder Spezifikationen

6. Ort

7. Datum

Nederlands (Dutch)

EG-verklaring van overeenstemming

1. Ondergetekende, Hiroki Chubachi, vertegenwoordiger
van de constructeur, verklaart hiermee dat het hieronder
beschreven machine voldoet aan alle toepasselijke
bepalingen van:

* Richtlijn 2006/42/EG betreffende machines

* Richtlijn 2004/108/EG betreffende elektromagnetische
overeenstemming

* Richtlijn 2006/95/EG inzake elektrisch materiaal
bestemd voor gebruik binnen bepaalde
spanningsgrenzen

* Richtlijn 2011/65/EU betreffende beperking van het
gebruik van bepaalde gevaarlijke stoffen in elektrische
en elektronische apparatuur

2. Beschrijving van de machine

)
b) Functie : gras maaien
) Handelsbenaming d) Type
) Serienummer

4. Refereert naar geharmoniseerde normen
5. Andere normen of specificaties

6. Plaats

7. Datum

Dansk ( Danish )

EF OVERENSTEMMELSEERKLARING

1. UNDERTEGNEDE, Hiroki Chubachi, SOM
REPRASENTERER PRODUCENTEN, ERKLARER
HERMED AT MASKINEN, SOM ER BESKREVET
NEDENFOR, OPFYLDER ALLE RELEVANTE
BESTEMMELSER IFOLGE:

* MASKINDIREKTIV 2006/42/EF

* EMC-DIREKTIV 2004/108/EF

* direktiv 2006/95/EF lovgivning om elektrisk materiel
bestemt til anvendelse inden for visse
spaendingsgraenser

* direktiv 2011/65/EU om begraensning af anvendelsen
af visse farlige stoffer i elektrisk og elektronisk udstyr
2. BESKRIVELSE AF PRODUKTET

) FAELLESBETEGNELSE : Robotplaeneklipper

) ANVENDELSE : Graesklipning

) HANDELSBETEGNELSE d) TYPE

)

oTo

e) SERIENUMMER

3. PRODUCENT

4. REFERENCE TIL HARMONISEREDE
STANDARDER

5. ANDRE STANDARDER ELLER SPEFIFIKATIONER
6. STED

7.DATO

EAAnvikd (Greek)

EK-AfAwon ouppépewang

1. O ké@rwli utroyeypappévog, Hiroki Chubachi,
EKTTPOOWTIOVTAG TOV KATAOKEUAOTH, SnAWvwW 611 TO
TIAPAKATW TTEPIYPAPOUEVO OXNUA TTANPOI OAEG TIG
OXETIKEG TIPOBIAYPAPES TOU:

* Odnyia 2006/42/EK yia pnxavég

* Odnyia 2004/108/EK yia TV nAEKTPOPaYVATIKA
oupBarémra

* Odnyiag 2006/95/EK ava@epopévwy aTo
NAEKTPOAOYIKG UNKKG TTOU TIPOOpIZETal va XpnoipoTToinBei
VTG OpIOEVWY OpiLY TAOEWS

* Odnyia 2011/65/EE yia Tov TTepIOpIoUS TNG XPAONS
OPITPEVWY ETTIKIVOUVWY OUCIWV O€ NAEKTPIKG Kal
NAEKTPOVIKG EEOTTAICHO

2. Mepiypagn pnxavriuarog

a) Mevikr ovopacia : AUTOpATO XAOOKOTITIKG

b) AeiToupyia : yia KOWIPO ypacidiol

c) Epmropikr| ovopacia  d) Tomog

€) ApIBuog oeIpds TTapaywyng

3. KaraokeuaoTrg

4. AVagopd O€ EVapHOVIGEVT TIPSTUTIG

5. Aormré TipédTuTIa i TTpodiaypagés

6. H dokiun éyive

7. Huepounvia

Svenska ( Swedish )

EG-férsékran om dverensstammelse

1. Undertecknad, Hiroki Chubachi, representant for

tillverkaren, deklarerar hdrmed att maskinen beskriven

nedan fullfdljer alla relevanta bestammelser enl:

* Direktiv 2006/42/EG géllande maskiner

* Direktiv 2004/108/EG gallande elektromagnetisk

kompatibilitet

* direktiv 2006/95/EG om elektrisk utrustning avsedd for
Andning inom vissa spé anser

* direktiv 2011/65/EU om begrénsning av anvandning av

vissa farliga &mnen i elektrisk och elektronisk utrustning

2. Maskinbeskrivning

) Allman bendmning : Robotgrésklippare

) Funktion : grésklippning

) Och varunamn  d) Typ

) Serienummer

3. Tillverkare

4. referens till verensstammande standarder

5. Andra standarder eller specifikationer

6. Utfardat vid

7. Datum

a
b,

°0

Espafiol (Spanish)
Declaracion de Conformidad CE

Romana (Romanian)
CE -Declaratie de Conformitate
1

1. El firmante, Hiroki Chubachi, en repi ion del
fabricante, adjunto declara que la maquina abajo
descrita, cumple las clausulas relevantes de:

* Directiva 2006/42/CE de maquinaria

* Directiva 2004/108/CE de compatibilidad
electromagnética

* Directiva 2006/95/CE sobre el material eléctrico
destinado a utilizarse con determinados limites de
tension

* Directiva 2011/65/UE sobre restricciones a la
utilizacion de i i i en
aparatos eléctricos y electrénicos

2. Descripcion de la maquina

) Denominacion genérica : Robot cortacésped

) Funcién : Cortar el césped

c) Denominacién comercial d) Tipo

) Numero de serie

4. Referencia de los estandar harmonizados
5. Otros estandar o especificaciones

6. Realizado en

7. Fecha

tul Hiroki Chubachi, reprezentand
producatorul, declar prin prezenta faptul ca echipamentul
descris mai jos indeplineste toate conditiile necesare din:
* Directiva 2006/42/CE privind echipamentul
* Directiva 2004/108/CE privind compatibilitatea
electromagnetica
* Directivei 2006/95/CE cu privire la echipamentele
electrice destinate utilizérii in cadrul unor anumite limite
de tensiune
* Directiva 2011/65/UE privind restrictiile de utilizare a
anumitor substante periculoase in echipamentele
electrice si electronice
2. Descrierea echipamentului

) Denumire generica : Masina de tuns robotizata

) Domeniu de utilizare : tunderea ierbii
) Denumire comerciala  d) Tip

) Serie produs.
3. Producator
4. Referinta la standardele armonizate
5. Alte standarde sau norme
6. Emisa la
7. Data

2oTo
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Portugués ( Portuguese )

Declaragéo CE de Conformidade

1. O abaixo assinado, Hiroki Chubachi, representante do
fabricante, Declara que a maquina abaixo descrito
cumpre todas as estipulagdes relevantes da:

* Directiva 2006/42/CE de maquina

* Directiva 2004/108/CE de compatibilidade
electromagnética

* Directiva 2006/95/CE no dominio do material eléctrico
destinado a ser utilizado dentro de certos limites de

tenséo
* Directiva 2011/65/UE relativa a restrigao do uso de
! ol . o equi

Polski ( Polish )

Deklaracja zgodnosci WE

1. NIZEJ podplsany‘ Hiroki Chubachi, rezprezenlujqcy
Kl isa

Suomi / Suomen kieli (Finnish)
EY-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS
1. Allekirjoittanut valmistajan edustaja Hiroki Chubachi

de la ruje ze opisane

taten, e(ta alla mammu kone/tuote tayttaa

ponizej speinia wezystkie
* Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE
* Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetycznej
2004/108/WE

* dyrektywy 2006/95/WE odnoszacych sig do sprzetu

Kaikki seuraavia
* Konedirektiivi 2006/42/EY

* Direktiivi 2004/108/EY sahkémagneettinen
yhteensopivuus

* direktiivi 2006/95/EY tietylla jannitealueella toimivia

elekirycznego

okreslonych granicach naplecla
* Rady 2011/65/UE w sprawie ogranlczema stosowania

eléctricos e electrénicos

2. Descrigdo da maquina

a) Denominagao genérica : Robot corta relva
b) Funcéo : corte de relva

c) Marca d) Tipo
e) Nimero de série

3. Fabricante

4. Referéncia a normas harmonizadas
5. Outras normas ou especificagoes
6. Feito em

7. Data

niektérych niebezpiecznych sprzecie
elektrycznym i elektronicznym

2. Opis urzadzenia

a) Ogdlne okreslenie : Robot koszacy

b) Funkcja : $cinanie trawy
)
)

o

Nazwa handlowa d) Typ
Numery seryjne

3. Producent
4.

)

normy zt
5. Pozostale normy i przepisy
6. Miejsce

7. Data

koskevan j

lahentéamisesta

* dlrektnvl 201 1/65/EU tiettyjen vaaraHlslen alnelden
ton séhko- ja

VAUS

) : Robottiruohonleikkuri
b) Toiminto : ruohon leikkaus
c) KAUPALLINEN NIMI d) TYYPPI
e) SARJANUMERO
3. VALMISTAJ

4. VIITTAUS YHTEISIIN STANDARDEIHIN

5. MUU STANDARDI TAI TEKNISET TIEDOT
6. TEHTY

7. PAIVAMAARA

Magyar ( Hungarian )

EK-megfeleléségi nyilatkozata

1. Alulirott Hiroki Chubachi, mint a gyarté képviseldje
nyilatkozom, hogy az altalunk gyartott gép megfelel az
Osszes, alabb felsorolt direktivanak:

. Direktiva .

* 2004/108/EK Direktivanak elektromagneses
megfelelﬁségre
|ranyelv 2006/95/EK a meghalarozott
ataron belli
berendezésekre
* Tanacs 201 1/65/EU egyes veszelyes anyagok
alo

Cestina (Czech)

ES - Prohlaseni o shodé
1. Zastupce vyrobce, Hiroki Chubachi svym podpisem
potvrzuje, ze stroj popsany nize spliiuje pozadavky
prislusnych opatreni:

* Smérnice 2006/42/ES pro strojni zafizeni

* Smérnice 2004/108/ES stanovujici technické
pozadavky na vyrobky z hlediska i

Latvie$u (Latvian)

EK atbilstibas deklaracija

1. Zemak minétais Hiroki Chubachi, ka raZotaja parstavis
ar S0 apstiprina, ka zemak aprakstitie masina, atbilst
visam zemak noradito direktivu sadalam:

* Direktiva 2006/42/EK par masinam

* Direktiva 2004/108/EK attieciba uz elektromagnétisko

kompatibility
* Rady 2006/95/ES tykajicich se ickych zafizeni

* Dlrekhvu 2006/95/EK uz elektroiekartam, kas

uréenych pro pouzivani v uréitych mezich napéti
* Rady 2011/65/EU o omezem pouzlvém nék(erych
¢nych latek v a

alkalmazasanak korialozasarol

2. A gép leirasa

a) Altalanos megnevezés : Robotfiinyird
b) Funkci6 : fii levagasa

c) Kereskedelmi nevét d) Tipus
e) Sorozatszam

3. Gyarto

4. Hivatkozassal a szabvanyokra

5. Mas el6irasok, megjegyzések

6. Keltezés helye

7. Keltezés ideje

zafizenich
2. Popis zafizeni

a) Vseobecné oznaceni : Roboticka sekacka
b) Funkce : Sekani travy

c) Obchodni nazev d) Typ

€) Vyrobni &islo

3. Vyrobce

4. Odkazy na harmonizované normy
5. Ostatni pouZité normy a specifikace
6. Podepsano v

7. Datum

lietoSanai noteiktas sprieguma robezas
* Direktiva 2011/65/ES par dazu bistamu vielu
i ierobez iskas un

iekartas

2. lekartas apraksts

a) Visparégjais nosukums : Robotizétie zales plavéji
b) Funkcija : zales plausana

¢) Komercnosaukums d) Tips
) Sérijas numurs

3. Razotajs

4. Atsauce uz saskanotajiem standartiem
5. Citi noteiktie standarti vai specifikacijas
6. Vieta

7. Datums

Slovengina (Slovak)

ES vyhlasenie o zhode

1. Dolupodpisany pan Hiroki Chubachi zastupuijuci
vyrobcu tymto vyhlasuje, Ze uvedeny strojové je v zhode
s nasledovnymi smernicami:

* Smernica 2006/42/ES (Strojné zariadenia)

* Smernica 2004/108/ES (Elektromagneticka
kompatibilita)

* Rady ykajl sa ického zariadenia

Eesti (Estonian)
EU vastavusdeklaratsioon
1. Allakirjutanu, Hiroki Chubachi, kinnitab tootja volitatud
esindajana, et allpool kirjeldatud masina vastab kdikidele
alljargnevate direktiivide satetele:
* Masinate direktiiv 2006/42/EU
* Eleklromagneﬂllse ihilduvuse direktiiv 2004/108/EU

i 2006/95/EU pi

uréeného na pouzivanie v ramci urcitych limitov napétia
* Rady 2011/65/EU o obmedzem pouzlvanla urcltych

* direktiiv 2011/65/EL teatavate ohtlike ainete
kasutamise piiramise kohta elektri- ja

gnych latok v
zariadeniach

2. Seadmete kirjeldus

Slovensgina (Slovenian)
ES izjava o skladnosti
1. Spodaj podpisani, Hiroki Chubachi, ki predstavljam
proizvajalca, izjavljam da spodaj opisana stroj ustreza
vsem navedenim direktivam:
* Direktiva 2006/42/ES o strojih
* Direktiva2004/108/ES o elektromagnetni zdruZljivosti
* Direktive 2006/95/ES v zvezi z elektricno opremo,
konstruirano za uporabo znotraj dologenih napetostnih
* Direktiva 2011/65/EU o omejevanju uporabe nekaterih
nevarnih snovi v elektriéni in elektronski opremi
2. Opis naprave

Vrsta stroja : Robotska kosilnica

a)
2. Popis stroja a) Uldnimetus : Robotniiduk b) Funkcija : koSenje trave
a) Druhové oznacenie : Roboticka kosacka b) Funktsiooon : muru niitmine c) Trgovskl naziv
b) Funkcia : Kosenie travy c) Kaubanduslik nimetus d) Tatp d)Ti
¢) Obchodny nézov d) Typ &) Seerianumber e) Ssnjska stevilka
e) Vyrobné &islo 3. Tootja 3. Proizvajalec
3 Vyrobca 4. Viide Uhtlustatud standarditele 4. Upostevani harmonizirani standardi
ym 3§ 5. Muud standardid ja spetsifikatsioonid 5. Ostali standardi ali specifikacij
5 Dalsie $tandardy alebo specmkacle 6. Koht 6. Kraj
6. Miesto 7. Kuupéev 7. Datum
7. Datum
Lietuviy kalba (Lithuanian) Bwnrapcku (Bulgarian) Norsk (Norwegian)

EB atitikties deklaracua
1. Zemiau pasirases, p. Hiroki Chubachi

EO peknapauus 3a cboTeeTcTeue

gamintoja, deklaruoja, kad Zemiau aprasyta ma§ma
atitinka visas i$vardinty direktyvy

1. A T ce Hiroki Chubachi,
c

* Mechanizmy direktyva 2006/42/EB
* Elektromagnetinio suderinamumo direktyva
2004/108/EB

ye , OnucaHn no-aony,
OTTOBAPST HA BCHYKM CHOTBETHN PA3NOPEAGH Ha:

EF- Samsvarserklaering

1. Undertegnede, Hiroki Chubachi representerer
produsenten og herved erklaerer at maskineri beskrevet
nedenfor innfrir relevant informasjon fra felgende
forskrifter.

vpexT OTHOCHO
* OvpekTvea 2004/108/EO oTHOCHO enekTpoMarHuTHaTa

* direktyva 2006/95/EB susijusiy su
gaminiais, skirtais naudoti tam tikrose jtampos r\bose

* AvpekTuea 2006/95/EO BbB Bpb3Ka C €NEKTPUYECKOTO

* direktyva 2011/65/ES dél tam tikry

3a npU HsKou

naudojimo elektros ir elektroninéje jrangoje
2. Prietaiso aprasymas

p Ha
* OvpexTvea 2011/65/EC ropnHa OTHOCHO

a) Bendras p: : Robotai vejapjt P 3a ynoTpe6ata Ha onpeaeneHn onacHu
b) Funkcija : Zolés pjovimas B €NeKTp! n
c) Komercinis pavadinimas d) Tipas obopyasaHe

e) Serijos numeris
3. Gamintojas
4. Nuorodos j suderintus standartus

2. Onucanve Ha MalwmHuTe

a) O6LYo HaUMeHoBaHWe : kocauka-po6oT

b) PyHKuUs : KOCEHe Ha Tpesa
)
)

2006/42/EF

* Direktiv EMC: 2004/108/EF Elektromagnetisk
kompablitet

* Direktiv 2006/95/EF relatert til eletrisk utstyr laget for
bruk innenfor visse spenningsgrenser.

* Direktiv 2011/65/EU om restriksjoner av bruk av visse
farlige matrialer i eletrisk og eletronisk utstyr.

2. Beskrivelse av produkt

a) Felles benevnelse : Robot gressklipper

b) Funksjon : Klippe gress

¢) Handelsnavn d) Type

e) Serienummer

3. Produsent

5. Kiti standartai ir specifikacija ¢) TbProBCKO HauMeHoBaHue d) Tun 4. Referanse til harmoniserte standarder
6. Vieta e) CepueH Homep 5. @vrige standarder eller spesifikasjoner
7. Data 3 MpoussogvTen . Sted
4.C C XapMol 7. Dato

5. [IpYTI CTAHAAPTM MM CTIELMEMKLIAM

6. MsicTo Ha usrotesiHe

7. [lata Ha n3rotesiHe
Tiirk (Turkish) islenska(lcelandic) Hrvatski(Croatian)

AT Uygunluk Beyani
1. Asagida imzasi bulunan Hiroki Chubachi, Greticinin
adina, bu yaziyla birlikte asagidaki makine ile ilgili tim

yerine eyan
* Makina Emniyet Yonetmeligi 2006/42/AT
* Elektromanyetik Uyumluluk Yonetmeligi 2004/108/AT
* 2006/95/AT belirli voltaj araliklarinda kullaniimak tizere
dizayn edilmis ekipmanlar hakkindaki yonetmelik
*2011/65/AB elektrikli ve elektronik ekipmanlarda bazi
tehlikeli in kullaniminin iligkin
yonetmelik
2. Makinanin tarifi
a) Kapsamli adlandirma : Robotik ¢im bigme makinasi
b) Islevi : Gimlerin kesl\mesl

c) Ticari adi
e) Seri numarasi
3. Imalatgi
4. Uyumlastinimis standartlara atif
5. Diger standartlar veya spesifikasyonlar
6. Beyanin yeri :
7. Beyanin tarihi :

EB-Samraemisyfirlysing
1. Undirritadur, Mr Hiroki Chubachi, fyrir hond
framleidandans, lysir hér med yfir pvi ad vélin sem lyst er
hér ad nedan samraemist 6llum gildandi akvaedum
tilskipunar:
*Leidbeiningar fyrir vélbunad 2006/42/EB
*Leidbeiningar fyrir rafsegulsvid 2004/108/EB
*Tilskipun 2006/95/EB varéandi rafkndin taeki sem notast
innan tiltekins volta ramma og
* Tilskipun 2011/65/EU vardandi leidbeiningar um notkun
& heettulegum efnum i raf og rafeinda bunadi
2. Lysing 4 vélbunadi
a) Flokkur : Sjalfstyrd slattuvel
b) Vlrknl Gras slegid
) N: d) Tegund
e) Serlal numer
3. Framleidandi
4. Tilvisun um heildar stadal
5. Adrir stadlar eda sérstodur
6. Gert hja
7. Dagsetning

EK Izjava o sukladnosti
1. Potpisani, Hiroki Chubachi, u ime proizvoda¢, ovime
izjavljuje da strojevi navedeni u nastavku ispunjavaju sve
vazece odredbe:
* Propisa za strojeve 2006/42/EK
* Propisa o elektromagnetskoj kompatibilnosti
2004/108/EK
* Direktiva 2006/95/EK se odnosi na elektriénu opremu
predvidjenu za koristenje unutar odredjenih naponskih
granica.
Direktiva 2011/65/EU o ograni¢enju odredjenih opasnih
supstanci u elektricnoj i elektronskoj opremi.
2. Opis strojeva

a) Opéa vrijednost : Robot kosilica za travu

b) Funkcionalnost : rezanje trave

) Komercijalni naziv d) Tip
€) Serijeski broj
3. Proizvoda¢
4. Reference na uskladene norme
5. Ostale norme i specifikacije

.U

°

~No ¢

Datum

,Deklaracja Zgodno$ci WE” SCHEMAT ZAWARTOSCI
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INDEX LCD MENU

Nazwa menu Wejscie Strona
A Alarm - Alarm System Setup — Security — (Input PIN) Str. 38
Area - Obszar Custom Setup — Zone — Zone1 -5 Str. 25
Area - Obszar Quick Setup — Zone Str. 20
Area - Obszar System Setup — Manual Mode Setup Str. 36
Auto Mode - Tryb Auto Auto Mode Str. 16
C Check Area Wire - Sprawdz przewodd obszaru Test Str. 29
Copy Quick Setup - Kopiuj Szybkg konfiguracje Custom Setup — Reset Str. 28
Create a PIN - Utworz PIN System Setup — Security = (Input PIN) Str. 38
Custom Setup - Konfiguracja uzytkownika Custom Setup Str. 22
Custom Setup - Konfiguracja uzytkownika Auto Mode Str. 16
D Date and Time - Data i czas System Setup Str. 37
E Exit Angle - Kat wyjazdu Custom Setup — Zone — Zone1 -5 Str. 24
F Fault History - Historia usterek History Str. 33
H History - Historia History Str. 31
Home - Baza Test — Test Setup Str. 29
I Immobilizer - Immobilizer System Setup — Security — (Input PIN) Str. 39
L Language - Jezyk System Setup Str. 37
Loop Direction - Kierunek petli System Setup — Station Setup Str. 34
M Manual Mode Setup - Konfiguracja trybu recznego System Setup Str. 36
Mower Inactive - Tryb Bezczynny Auto Mode Str. 16
Mowing Pattern - Sciezka koszenia Custom Setup — Zone — Zone1 -5 Str. 25
Mowing Pattern - Sciezka koszenia Quick Setup — Zone Str. 19
Mowing Pattern - Sciezka koszenia System Setup — Manual Mode Setup Str. 36
O Operating History - Historia dziatania History Str. 32
Operating Time - Czas dziatania History — Operating History Str. 31
P Passage Return Width - Szer. Sciezki powrotu System Setup — Station Setup Str. 35
Passage Width (Out) - Szer. $ciezki dojazdu do strefy Custom Setup — Zone — Zone1 - 5 = Area Str. 26
Q Quick Setup - Szybka konfiguracja Quick Setup Str. 17
Quick Setup - Szybka konfiguracja Auto Mode Str. 16
R Reset - Reset Custom Setup Str. 27
Reset - Reset Quick Setup Custom Str. 21
Reset All - Reset wszystkich ustawien Setup — Reset Custom Str. 28
Reset All Timers - Reset wszystkich zegaréw Setup — Reset Custom Str. 28
Reset All Zones - Reset wszystkich stref Setup — Reset Str. 27
S Security - Zabezpieczenie System Setup Str. 38
Set Date - Ustaw date System Setup — Date and Time Str. 37
Set Time - Ustaw godzine System Setup — Date and Time Str. 37
Sound - Dzwigk System Setup Str. 39
Station Setup - Ustaw. stacji dokujgcej System Setup Str. 34
Station Signal - Sygnat stacji dokujacej System Setup — Station Setup Str. 34
Summary - Podsumowanie Custom Setup Str. 26
Summary - Podsumowanie Quick Setup Str. 20
System Setup - Ustawienia systemu System Setup Str. 34
T Test- Test Test Str. 29
Test Setup - Ustawienia testu Test Str. 29
Timer - Zegar Custom Setup Str. 22
Timer - Zegar Custom Setup - Summary Str. 26
Timer - Zegar Quick Setup Str. 17
W Wire Exit Location - Punkt rozp. pracy Custom Setup — Zone — Zone1 -5 Str. 24
Wire Exit Location - Punkt rozp. pracy Quick Setup = Zone Str. 18
Wire Overlap - Dystans przekroczenia przewodu Custom Setup = Zone — Zone1 - 5 — Area Str. 25
Work History - Historia pracy History — Operating History Str. 32
Z Zone - Strefa Custom Setup Str. 23
Zone - Strefa Custom Setup - Summary Str. 27
Zone - Strefa Quick Setup Str. 18
Zone Proportion(%) - Proporcja strefy Quick Setup — Zone Str. 19
Zone1l~5-Strefa1~5 Custom Setup = Zone Str. 23
Zonel ~5-Strefa1~5 Test = Test Setup Str. 30
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ARKUSZ KONTROLNY DILERA

Ponizej zawarte sg dane kontaktowe Twojego dilera:
Nazwa dilera:

Tel.:

E-Mail:

Ponizsze informacje zapisuje diler po zakonczeniu konfiguracji systemu urzadzenia.

Informacja dotyczaca ustawien podstawowych

PIN (Osobisty
numer identyfikacyjny)

Jezyk: Angielski  Niemiecki  Francuski  Witoski  Szwedzki  Holenderski  Hiszpanski  Dunski

Ustawienie systemu (Stacja)
Szerokos¢ Sciezki powrotu: Sygnat stacji:

Kierunek petli: CW / ACW (zgodnie / przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara)

Szybka konfiguracja

Aby uzyskac szczegdtowe informacje na temat kazdego z ustawien, zobacz ,4.USTAWIENIA MENU” (str. 14)

1Zegar
Dzien(dni): Poniedziatek Wtorek Sroda Czwartek Pigtek Sobota Niedziela

Ustawienie Zegara 1: L —

Ustawienie Zegara 2: S —

IStrefa 2

Punkt rozpoczeciapracy: _~ m Kierunek: CW / ACW

Proporcjastrefy: % Sciezka koszenia: Dowolna / Kierunkowa / Mieszana
Dystans przekroczenia przewodu: __ cm
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Konfiguracja uzytkownika

Aby uzyskac¢ szczegdtowe informacje na temat kazdego z ustawien, zobacz ,4. USTAWIENIA MENU” (str. 14)

1Zegar
Dzien(dni):  Poniedziatek Wtorek Sroda Czwartek Pigtek Sobota Niedziela

Ustawienie Zegara 1: S —

Strefy Zegara 1: Strefa 1 Strefa 2 Strefa 3 Strefa 4 Strefa 5

Dzien(dni):  Poniedziatek Wtorek Sroda Czwartek Pigtek Sobota Niedziela

Ustawienie Zegara 2: S —

Strefy Zegara 2: Strefa 1 Strefa 2 Strefa 3 Strefa 4 Strefa 5
IStrefa 1

Punkt rozpoczecia pracy: m Kierunek: CW / ACW

Poczatkowy punkt wyjazdu: % Koncowy punkt wyjazdu: %

Sciezka koszenia: Dowolna / Kierunkowa / Mieszana Dystans przekroczenia przewodu: cm

Szer. $ciezki dojazdu do strefy :

IStrefa 2

Punkt rozpoczeciapracy:  m Kierunek: CW / ACW

Poczgtkowy punkt wyjazdu: % Koncowy punkt wyjazdu: %

Sciezka koszenia: Dowolna / Kierunkowa / Mieszana Dystans przekroczenia przewodu: _ cm

Szer. $ciezki dojazdu do strefy :

IStrefa 3

Punkt rozpoczeciapracy:  m Kierunek: CW / ACW

Poczatkowy punkt wyjazdu: % Koncowy punkt wyjazdu: %

Sciezka koszenia: Dowolna / Kierunkowa / Mieszana Dystans przekroczenia przewodu: _ cm

Szer. Sciezki dojazdu do strefy :

IStrefa 4

Punkt rozpoczeciapracy: ~ m Kierunek: CW / ACW

Poczatkowy punkt wyjazdu: % KohAcowy punkt wyjazdu: _ %

Sciezka koszenia: Dowolna / Kierunkowa / Mieszana Dystans przekroczenia przewodu: _ cm

Szer. Sciezki dojazdu do strefy :

IStrefa 5

Punkt rozpoczeciapracy:  m Kierunek: CW / ACW

Poczgtkowy punkt wyjazdu: % Koncowy punkt wyjazdu: %

Sciezka koszenia: Dowolna / Kierunkowa / Mieszana Dystans przekroczenia przewodu: _ cm

Szer. $ciezki dojazdu do strefy :

instrukcja.indd 67

6/

2013-03-19 23:22:42



ZALACZNIK 1 — SCHEMAT MENU

Menu

| Auto Mode
- Tryb auto

Quick Setup
- Szybka konfiguracja
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(patrz Mstr. 16)

Custom Setup
- Konfiguracja uzytkownika

Mower Inactive
- Kosiarka nieczynna

Quick Setup
- Szybka konfiguracja

Timer - Zegar

(patrz Rstr. 17)

Monday/Tuesday/Wednesday
Poniedziatek/Wtorek/Sroda/
Thursday/Friday/Saturday/Sunday
Czwartek/Pigtek/Sobota/Niedziela

Timer 1 Start/End (Input value)
Zegar 1 Start/Koniec (Wprowadz wartosc)
Timer 2 Start/End (Input value)
Zegar 2 Start/Koniec (Wprowadz warto$c)

Zone - Strefa

Wire Exit Location
- Punkt rozpoczecia pracy

(Input value - Wprowadz warto$¢)

i

CW /ACW

% Summary - Podsumowanie ‘

4 Reset - Reset ‘

Custom Setup

|| -Konfiguracja uzytkownika| |

(patrz Mstr. 22)

Timer - Zegar

Zone -
Strefa

Zone 1 - Strefa 1

Zone 5 - Strefa 5

Zone Proportion (%)
- Proporcja strefy (%)

— (Input value - Wprowadz warto$¢)

Mowing Pattern
- Sciezka koszenia

| Random/Directional/Mixed
Dowolna/Kierunkowa/Mieszana

Area
- Obszar

— (Input value - Wprowadz warto$c)

Monday/Tuesday/Wednesday
Poniedziatek/Wtorek/Sroda/
Thursday/Friday/Saturday/Sunday
Czwartek/Pigtek/Sobota/Niedziela

Timer 1 Start/End (Input value)

Zegar 1 Start/Koniec (Wprowadz warto$c)
Zone 1/Zone 2/Zone 3/Zone 4/Zone 5
Strefa 1/Strefa 2/Strefa 3/Strefa 4/Strefa 5
Timer 2 Start/End (Input value)

Zegar 2 Start/Koniec (Wprowadz warto$c¢)
Zone 1/Zone 2/Zone 3/Zone 4/Zone 5
Strefa 1/Strefa 2/Strefa 3/Strefa 4/Strefa 5

Wire Exit Location
- Punkt rozpoczecia pracy

(Input value - Wprowadz warto$¢)

1

CW/ACW

Exit Angle
- Kat wyjazdu

| Start/End (Input value)
Start/Koniec (Wprowadz warto$c)

Mowing Pattern
- Sciezka koszenia

| Random/Directional/Mixed
Dowolna/Kierunkowa/Mieszana

|| Area Wire Overlap | (nput value -
- Obszar - Dystans przekroczenia Wprowadz warto$c)
przewodu

Passage Width (Out)
- Szeroko$c¢ Sciezki
dojazdu do strefy

| (Input value -
Wprowadz warto$c)

ﬁ Summary - Podsumowanie F

4 Timer - Zegar

4 Zone - Strefa

{ Reset - Reset

%7

Reset All Zones
- Reset wszystkich stref

Reset All Timers
- Reset wszystkich zegaréw

Reset All
- Reset wszystkich ustawien

Copy Quick Setup
- Kopiuj szybka konfiguracje
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Check Area Wire

7| Test - Test - Sprawdz przewéd obszaru

(patrz AAstr. 29)

Test Setup

. L Home - Baza ‘
- Testowanie ustawien

Zone 1 - Strefa 1 ‘

Zone 5 - Strefa 5 ‘

|| s L Operating History Operating Time
History - Historia - Historia dziatania - Czas dziatania
(patrz AAstr. 31)
Work History
- Historia pracy
Fault History
- Historia usterek
| | System Setup | | Station Setup Station Signal | o3
- Ustawienia systemu -Ustawienia stacji dokujgcej - Sygnat stacji
(patrz Mastr. 34) . . Clockwise (CW)/Anticlockwise (ACW)
Loop Direction | Zgod. z ruchem wskazéwek zegara (CW)
- Kierunek petli /Przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara

(ACW)

Passage Return Width

i x g — (Input value - Wprowadz warto$c)
- Szeroko$¢ Sciezki powrotu

| | Manual Mode Setup Mowing Pattern | Random/Directional/Mixed
- Ustawienia trybu recznego - Sciezka koszenia Dowolna/Kierunkowa/Mieszana
Area — (Input value - Wprowadz warto$¢)
- Obszar
L Language English/Deutsch/Francais/Italiano/Svenska/Nederlands/Espanol/Dansk
- Jezyk Angielski/Niemiecki/Francuski/Wtoski/Szwedzki/Holenderski/Hiszpanski/Duriski
Date and Time Set Date , >
— A 3 — (Input value - Wprowadz warto$c)
- Data i godzina - Ustaw date
Set Time ) — (Input value - Wprowadz warto$¢)
- Ustaw godzine
| | Security | (InputPIN) Alarm | ON/OFF
- Zabezpieczenie (Wprowadz PIN) - Alarm WE. / WYE.
Create a PIN
, — (Input value - Wprowadz warto$é
- Utworz PIN (ine P )
Immobilizer | ON/OFF
- Immobilizer WE. /WYL,
| | Sound ON/OFF
- Dzwigk WE. / WYE.
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